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RTU studiju kurss "Ripniecibas programmvadibas sistemas"

33000 Datorzinatnes, informacijas tehnologijas un energétikas fakultate

Visparéja informacija
Kods EEP430
Nosaukums Riipniecibas programmvadibas sistémas

Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles; Brivas izveles

Atbildigais macibspeks

Ingars Steiks - Doktors, Asociétais profesors

Macibspeks

Ivars Rankis - Habilitétais doktors, Profesors
Aivars Pumpurs - Docents (praktiskais), Nodarbibu vadi$ana

Apjoms dalas un kreditpunktos

1 dala, 3.0 kreditpunkti

Studiju kursa istenoSanas valodas

LV, EN

Anotacija

Programmvadibas sistému uzbiive, ciklveida programmvadiba, realizacija ar procesoriem,
trajektorijas programmvadiba, kop&Sana - elektromehaniska, fotoelektroniska interpolacija,
sistémas ar sola dzingjiem un parastajiem dzingjiem.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un
prasmes

Apgiit visparigu prieksstatu par programmvadibas sistému uzdevumiem, izveidi, elementu bazi,
programmvadibas veidiem un to realizaciju.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Studenti gatavojas kontroldarbiem un ieskaitém, veic nelielus uzdevumus vienkarsu
programmvadibas sistemu izveidg.
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NepiecieSsamas priek$zina$anas

PriekSmeti elektroniskajas iekartas, elektropiedzina, energoelektronika

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Programmvadibas sistému struktiira 2 2 1 3
Programmvadibas sistému elementi 6 5 2 9
Ciklveida programmvadibas sisttmu uzbiive un elementi 6 8 2 12
Mikroprocesoru balstitas ciklveida programmvadibas sist€émas 6 5 2 9
Kustibas trajektorijas vadibas uzdevumi 2 2 1 3
Linearas interpolacijas realizacijas principi 4 5 2 7
Cirkularas interpolacijas realizacijas principi 4 5 2 7
Interpolacijas sistémas ar solu dzin€jiem 4 3 1 6
Interpolacijas sistemas ar stavokla nepartrauktajiem sensoriem 4 3 1 6
Ieskaites nodarbiba 2 2 2 2
Kopa: 40 40 16 64

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértésana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Spet izskaidrot programmvadibas pamatprincipus

Kontroldarbs Nr.1. par programmvadibas
principiem

Spét izskaidrot dazadu elementu pielietojuma nozimi programmvadibas sist€émas

Kontroldarbs Nr.2. par elementu pielietojumu
programmvadibas sistémas

Spet izveidot vienkarsas ciklveida programmvadibas sistemas

Izstradats studiju darba apraksts un ta
izskaidrojums

Spét izskaidrot interpolacijas principus

Ieskaites Nr.1. jautajumi par interpolaciju

Spét programmét vienkar$u programmvadibas uzdevumu

Ieskaite Nr.2. par darba uzdevumu




Studiju rezultatu vertéSanas kriteriji

Kritérijs % no kopgja vertejuma
Kontroldarbs Nr.1. 10
Kontroldarbs Nr.2. 10
Studiju darbs 30
Ieskaite Nr.1. 25
Ieskaite Nr.2. 25

Kopa: 100
Studiju kursa planojums

Dala KP Stundas Parbaudijumi Brivas izvéles parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat leskaite Eksam. Darbs leskaite Eksam. Darbs
1. 3.0 2.0 0.0 0.0 *




