Rigas Tehniska universitate

1862 06.12.2025 12:59
R

™

NS

RIGAS TEHNISKA
UNIVERSITATE

RTU studiju kurss "Studiju projekts (Automatiskas vadibas sist€ému projekteSana)"

OR000 Rézeknes akadémija
Visparéja informacija
Kods RAO0355
Nosaukums Studiju projekts (Automatiskas vadibas sistému projektéSana)

Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles

Atbildigais macibspeks

Andris Martinovs - Doktors, Profesors

Apjoms dalas un kreditpunktos

1 dala, 3.0 kreditpunkti

Studiju kursa istenoSanas valodas

LV

Anotacija

Kursa laika tiek apskatita automatiskas vadibas sistemu projekte€Sanas metodika, tostarp sist€émas
analize, vadibas algoritmu izstrade un izvéle. Studenti iegiist padzilinatas zinasanas darba ar CAD
programmatiiru, kas nepiecieSama AVS prototipu modelesanai un simulacijai. Kursa praktiskaja
dala tiek izstradati un izgatavoti AVS prototipi vienkarsakajam mehatroniskajam iekartam, attistot
praktiskas iemanas sistému projektéSana, integracija un testéSana.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetences un
prasmes

Studiju kursa mérkis: lemacit studentiem projektet mehatronisko iekartu automatiskas vadibas
sistémas (AVS) un izgatavot to prototipus, apvienojot teorétiskas zinasanas ar praktisku pieredzi
AVS izstrade.

Uzdevumi:

1. legiit teorgtiskas zinasanas par automatiskas vadibas sisttmam un to projektesanas principiem.
2. Apgut CAD programmatiiras rikus AVS projekt€Sanai un prototipu izveidei.

3. Analizét mehatronisko iekartu funkcionalitati un izvéleties pieme&rotus vadibas algoritmus.

4. Izstradat AVS prototipus atbilstosi konkrétam mehatronisko iekartu prasibam.

5. Veikt prototipu test€Sanu, novertgjot sist€émas veiktsp&ju un optimizgjot vadibas risinajumus.
6. Attistit sp€jas dokumentét projekté$anas procesu un prezentét izstradatos risinadjumus.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Students atbilstosi izvEletajai témai un metodiskajiem noradijumiem patstavigi sagatavo tehnisko
uzdevumu; praktiskaja nodarbiba vins to prezentg; tehniskais uzdevums tiek apspriests; atbilstosi
sanemtajiem ieteikumiem tiek izdaritas korekcijas tehniskaja uzdevuma.

Tiek veikta literattiras, tehniskas dokumentacijas, zinatnisko rakstu, interneta resursu (teksts,
video), normativo aktu izp&te par doto t€ému; noskaidrotas analogas konstrukcijas, izvéléta no tam
optimala; praktiskaja nodarbiba students prezent& analogas konstrukcijas un piedava savu
risinajumu; prezentacija tiek apspriesta; tiek pienemts konceptuals [émums problémas tehniskajam
risinajumam.

Izmantojot CAD programmatiiru patstavigi tiek izstradata projekt&jamas iekartas mehaniska
konstrukcija; praktiskaja nodarbiba ta tiek prezent€ta un apspriesta; atbilstosi sanemtajiem
ieteikumiem tiek veikti uzlabojumi mehaniskaja konstrukcija

Students pabeidz praktiskajos darbos iesakto AVS elektrisko shému projekteSanu, izmantojot
KiCad (vai analogu); praktiskaja nodarbiba prezent€ savu veikumu; atbilstosi sanemtajam
rekomendacijam veic korekcijas elektriskajas shemas.

Students patstavigi veic AVS prototipa izgatavosanu: komponensu pasiitiSanu; detalu
izgatavosanu, elektronikas plasu projekteSanu un izgatavosanu; montéSanas darbus. Ierobezotu
finansu resursu gadijuma ir atlauts sensorus aizstat ar slédziem, aktuatorus- ar gaismas diodém.
Praktiskajas nodarbibas students regulari atskaitas par paveikto darbu, sanem konsultacijas un
palidzibu.

Tiek konfigurgti un programméti AVS vadibas elementi (mikrokontrollers, PLC vai HMI panelis);
praktiskaja nodarbiba students atskaitas par paveikto, sanem konsultacijas un palidzibu.
Izstradatais AVS prototips tiek testets darbiba; tiek mekl&ti triikumi; veikti pasakumi nepilnibu
novéSanai un uzlabojumu veiksanai. Praktiskajas nodarbibas students prezenté savu veikumu;
sanem rekomendacijas un palidzibu trikumu novérsanai un uzlabojumu veiksanai.

Students patstavigi izstrada dotas iekartas AVS lietoSanas instrukciju. Praktiskaja nodarbiba to
prezenté. Sanem rekomendacijas tas uzlabosanai.

Students sagatavo prezentaciju studiju projekta aizstavés$anai.
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NepiecieSamas priekszinasanas

Speka elektronika; Konstruésanas pamati II; Elektriskas piedzinas AVS; Servopiedzina; Robotu
tehnika; Robotikas praktikums; Mikroprocesoru tehnika un programmésana I.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Projekta t€mu izvéle; tehniska uzdevuma izstrade. 2 10 0 0
Literatiiras par projekta tému atlase, analize, apsprie$ana, optimala varianta izvéle. 2 10 0 0
Projekta mehaniskas dalas izstrade un apsprie$ana. 2 10 0 0
Projekta AVS izstrade un apsprieSana: 8 10 0 0
eelektrisko shému projektésana;
*prototipa izgatavosana;
evadibas elementa (mikrokontrollers, PLC vai HMI panelis) konfiguré$ana un programmeésana;
eprototipa test€Sana;
euzlabojumu veiksana;
elietoSanas instrukciju izstrade.
Elektronikas shému zZim&S$ana ar KiCad/ Design of electronic circuits on KiCad software 18 6 0 0
PCB plasu projektéSana izmantojot KiCad programmatiiru/ PCB board design on KiCad software
Kopa: 32 46 0 0




Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Zinasanas
1.AVS projektesanas teorétiskie pamati un metodika.
2.CAD programmu izmantoSana AVS projektéSana

Studiju projekta aizstavésana

Prasmes:

1.1zstradat mehatronisko iekartu AVS projektu.

2.Veidot standartiem atbilstosas elektriskas shémas automatiskas vadibas sist€émai, izmantojot CAD
programmas.

3.1zgatavot AVS prototipus vienkar$akajam mehatroniskam iekartam.

Studiju projekta aizstavésana

Kompetence:

1.Spgja projektét mehatronisko iekartu AVS.

2.Spgja izgatavot AVS vienkar$akajam mehatroniskam iekartam.

3.Spégja stradat komanda.

4.Spéja pielietot dotaja studiju kursa iegiitas zinaSanas un prasmes sava profesionalaja darbiba.

Studiju projekta aizstavéSana

Studiju rezultatu vertéSanas kriteriji

Kritérijs

% no kopgja vertejuma

Izstradats un publiski aizstavéts studiju projekts 100
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
1. 3.0 0.0 32.0 0.0 *




