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RTU studiju kurss "Servopiedzipa"

OR000 Rézeknes akadémija
Visparéja informacija
Kods RA0353
Nosaukums Servopiedzina

Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles

Atbildigais macibspeks

Guntis Kol¢s - Lektors

Apjoms dalas un kreditpunktos

1 dala, 3.0 kreditpunkti

Studiju kursa istenoSanas valodas

LV

Anotacija

Studiju kursa mérkis ir iepazistinat studentus ar servopiedzinas veidiem, taja ietilpstoSajam
atgriezeniskas saites devéju uzbiivi un pielietojumu, elektropievada elektronikas shémtehnikas
risinajumiem. Tiek sniegts arT ievads servopievada parametru iestatiSana, izmantojamas
programmatiiras pamatelementiem un to izmanto$ana.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un
prasmes

Merkis: studgjosais kursa nosléguma spgj izprast servopiedzinas pielietojumu, to sastava
ietilpstoso komponensu darbibu un uzbiivi. Spgj noformulét prasibas servopiedzinas izvelei
noteiktam uzdevumam, izvél&ties servopiedzinas elementus.

Kompetences:

- Spgja izveleties optimalu tehnisko risindjumu noteikta uzdevuma risinasanai,

- Spgja saprast un dianosticgt servopiedzinas klimju iemeslus un noverst tos;

- Spgja apzinat iekartu un mehatronisko sistému servopiedzinas elektroniskas dalas atteices
c€lonus;

- Spé€ja pielietot iegiitds zina$anas un prasmes sava profesionalaja darbiba.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Nodarbibas apskatitas t€mas padzilinata apguve, izmantojot studiju kursa programma dotos u.c.
macibu literatiiras avotus.

Literataira

Obligata/Obligatory:

1. Industrial Motor Control / S. Herman ; W. Alerich. New York, Delmar Publishers Inc. 1990, -
427 p

2. Werkzeugmaschinen 3 Mechatronische Systeme, Vorschubantriebe, Prozessdiagnose : mit 305
Abbildungen / Manfred Weck und Christian Brecher. Berlin Springer 2006, 424 Ipp.

3. DNeKTPONpHUBOABI IEPEMEHHOTO TOKA C YACTOTHBIM PETyJIUPOBAHUEM : YISOHUK TSI BY30B /
I'.I'. Cokonosckuii. Mocksa, Academia 2006, 265 lpp.

4. Servo control facts, A handbook explaining the basics of motion, BALDOR ELECTRIC
COMPANY, Arkansas, 22 Ipp.

5. Drive engineering- Practical implementation, SEW EURODRIVE, Edition 09/2006 , 144 lpp.
Papildu/Additional:

1. FA Equipment for Beginners (Servos), Mitsubishi Electric Corporation, 2014, 46 Ipp.

2. ServoTune3, Software for DC servo drive parameters tuning, PRIZMA & Audiohms, Serbia,
2016, 16 1pp.

3. MELDAS DRIVE AMPLIFIER (MAINTENANCE MANUAL), Mitsubishi Electric
Corporation, 23 Ipp.

4. VARISPEED -626MT Drives, Descriptive Information, Yaskawa Electric Corporation, Japan,
1994, 150 Ipp.

5. Alpha Series AC servo motor, Descriptions Manual, GE FANUC Automation, 2001, 304 Ipp.

NepiecieSamas priek§zinasanas

Elektronikas un elektrotehnikas, elektropiedzinas pamatzinasanas.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas

Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs

Ievads servo sist€émas, pamatprincipi. 1 2 0 0

Sistémas ar atgriezenisko saiti un bez atgriezeniskas saites. 2 4 0 0

Solu motoru elektropievads, ta uzbuive, darbiba un pielietojums. 2 4 0 0

Analogas un digitali vadamas servosistemas, uzbtive, pielietojums, CNC sisteému servopievada 4 4 0 0

risindjumi.

Atgriezeniskas saites dev€ji atruma mériSanai analogaja servosistéma, tahogeneratori, to uzbuve, 2 2 0 0

konstruktivie risinajumi, pielietojums.

Atgriezeniskas saites devgji pozicijas noteikSanai 1- rezolveri, to uzbiive, konstruktivie risinajumi, 2 2 0 0

pielietojums.

Atgriezeniskas saites deveji pozicijas noteikSanai 2- inkrementalie un absoltitie enkoderi, to uzbiive, 2 4 0 0

konstruktivie risinajumi, pielietojums.

Servosistémas ar lidzstravas servomotoriem, BLDC bezsuku motoriem, shémtehnika, konstrukcija, 4 6 0 0

pielietojuma gadijumi.

Servosistémas ar asinhronajiem, sinhronajiem mainstravas servomotoriem, shémtehnika, 4 6 0 0

konstrukcija, pielietojuma gadijumi.

Mazjaudas RC modelu servopiedzina, servopievada uzbiive, pielietojums. 2 2 0 0




Linearie servopievadi, aktuatori robotika, konstrukcija, pielietojums. 1 1 0 0

Elektrohidrauliskas servosistémas, uzbiive, pielietojums. 1 1 0 0

Servosistému parametri, tipisko programmatiiras elementu apskats, pielietojums, servosistému 4 4 0 0

iestatiSana.

Servosistému tipiskas kliimes, to diagnostika un novérsana. 1 4 0 0
Kopa: 32 46 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vérté¥ana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vértéSanas metodes

Izprot atgriezeniskas saites nozimi servosistemas, spgj atskirt sistémas ar un bez atgriezeniskas Kontroldarbs.
saites, to pielietojuma gadijumus.

Parzina atgriezeniskas saites devéju veidus, izprot to uzbiivi, darbibas principus un pielietojuma Kontroldarbs.
gadijumus.

Izprot servopiedzinas pielietojumu, to sastava ietilpstoso komponensu darbibu un uzbtivi. Spgj Kontroldarbs.

noformul@t prasibas servopiedzinas izveélei noteiktam uzdevumam, izv€leties servopiedzinas
elementus.

Orientgjas servosistému iestatiSanas pamatprincipos (parametru ievade no servo sist€émas panela vai
datorprogrammas).

Kombingtie parbaudijumi.

Studiju rezultatu vértésanas kritériji

Kritérijs % no kopgja vertejuma
Kontroldarbi, kombingtais parbaudes veids. 50
Eksamens. 50
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
1. 3.0 32.0 0.0 0.0 *




