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RTU studiju kurss "Robotu vadiba"

0L000 Liepajas akadémija
Visparéja informacija
Kods LA0955
Nosaukums Robotu vadiba
Studiju kursa statuss programma Brivas izvéles
Atbildigais macibspeks Uldis Zaimis - Lektors
Apjoms dalas un kreditpunktos 1 dala, 3.0 kreditpunkti
Studiju kursa istenoSanas valodas LV, EN
Anotacija Kurss iepazistina ar robotikas matematiskajiem pamatiem un robotu uzbtives pamatelementiem.

Sniedz iespéjas iepazities un attistit datorvadamu iericu programméesanas prasmes. Praktiskajos
darbos studenti izmantos RaspberryPI datorus un programmésanas valodu Python.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un  [Studiju kursa merkis ir sniegt studentiem zinasanas par robotikas matematiskajiem pamatiem un
prasmes robotu uzbiives pamatelementiem, veidot un attistit datorvadamu ieri€u programmésanas prasmes.
Studiju kursa uzdevumi:

1. Iepazistinat ar robotikas matematiskajiem pamatiem;

2. lepazistinat un sniegt zinasanas par robotu uzbiives pamatelementiem un to savstarpgjo
mijiedarbibu, t.sk., elektroniskas, elektromehaniskas un programmatiiras komponentes;

3. Pilnveidot studentu datorvadamu ieri¢u programmesanas prasmes.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi |1. Mobila robota uzbiive un vadiba:

Uzbiuivét nelielu mobilo robotu, un sastadit ta vadibas un kontroles programmu, izmantojot
Raspberry PI datoru un programmeésanas valodu Python.

2. Robota parvietosanas telpa:

Sastadit Python programmu komplektu robota kustibai ierobezota telpa:

* izbraukt noteiktu marsrutu,

* noteikt un apbraukt Skérslus,

* apcelot ierobezotu telpu.

3. Robota rokas vadiba un kontrole:

Sastadit Python programmu komplektu robota rokas vadibai un kontrolei.

Literatura Obligata/ Obligatory:

1. Kevin M. Lynch and Frank C. Park. Modern Robotics. Mechanics, Planning, and Control,
Cambridge University Press, 2017.

2. Danny Staple. Learn Robotics Programming. Packt Publishing, 2018

Papildu/ Additional:
1. Lentin Joseph, Jonathan Cacace. Mastering ROS for
Robotics Programming. Second Edition. Packt Publishing, 2018

NepiecieSamas priek§zinasanas Programmé&sanas pamati

Studiju kursa saturs

Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika

klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs

Ievads robotika. Mobilo robotu telpas un kustibas taja matematiskas modelé$anas pamati 2 4 0 0

Robotikas praktikums darbam ar Raspberry PI datoriem 2 4 0 0

Atrums un rotacija 2 4 0 0

Skérslu apbrauksana. IerobeZota laukuma apcelogana 2 4 0 0

Robota parvietoSanas labirinta 2 4 0 0

Jakobi matricu izmantoSana salikta (vairakelementu) manipulatora kustibas model&Sanai 2 4 0 0

ProgrammeéSanas praktikums “Robota roka. Jakobi 2 6 0 0

matricas”

Manipulatora elementu k&de un to Denavita-Hartenberga 2 6 0 0

modelis. Manipulatora elementu slégto kézu kinematika

Programmgsanas praktikums “Robota roka. DenavitaHartenberga modelis”, “Robota roka: statika 2 6 0 0

un dinamika”

Robota rokas kontrole 2 6 0 0

Programmésanas praktikums “Robota roka: trajektorija” 2 6 0 0

Humanoidie roboti 2 6 0 0
Kopa: 24 60 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vért€sana

| Sasniedzamie studiju rezultati Rezultatu vertéSanas metodes




Zinasanas:

Zina un izprot robotu vadibas sistému pamatus;

Zina un izprot programmeésanas valodu Python, lietotaja ltmeni.

Zina un izprot mehanikas, elektromehanikas, elektronikas un datortehnikas iekartu savstarp&ju
mijiedarbibu;

Zina par robota kustibas telpa matematiskajiem modeliem;

Zina par vairakelementu manipulatora kustibas matematiskajiem modeliem.

Studentam jaizpilda visi patstaviga darba
uzdevumi un jasanem pozitivs vertejums par
tiem.

Kursa gala vertgjumu veido iegtto visu
patstavigo darbu vidg€jais svertais vertgjums.

Prasmes:

Prot meérktiecigi izmantot mehanisko, elektromehanisko, elektronikas un datortehnikas iekartu
iespgjas;

Prot analizet, vertet un izmantot zinatniskos un lietiSkos p&tijumus, lietot informacijas

mekl&Sanas un atlases Iidzeklus, ieviest jaunas tehnologijas un datorprogrammas;

Prot sastadit algoritmus robota parvietosanai telpa un stenot tos programmésanas valoda Python.
Prot istenot vairakelementu manipulatora kustibas matematiskajos modelus programmésanas valoda
Python.

Studentam jaizpilda visi patstaviga darba
uzdevumi un jasanem pozitivs vertejums par
tiem.

Kursa gala vertg§jumu veido iegtito visu
patstavigo darbu vidgjais svértais vert&jums.

Kompetences:

Sp¢j sastadit datorprogrammas automatiz&to sist€mu vadibas elementu programmgesanai;
Spgj izstradat automatizacijas procesa algoritmu un sagatavot tehnisko uzdevumu iekartu
projektésanai;

Spé&j noteikt mehatronikas sistémas darbibas precizitati.

Studentam jaizpilda visi patstaviga darba
uzdevumi un jasagem pozitivs vertéjums par
tiem.

Kursa gala vert&jumu veido iegiito visu
patstavigo darbu vidgjais svertais vertejums.

Studiju rezultatu vértéSanas kritériji

Kritérijs

% no kopgja vertejuma

Patstavigie darbi 100
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi Brivas izvéles parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs Ieskaite Eksam. Darbs
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