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Nosaukums Robotizetu risinajumu izveide un macibu metodika

Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles

Atbildigais macibspeks
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Studiju kursa istenoSanas valodas

LV

Anotacija

Studiju kursa studenti veidos izpratni par robotiz€tu risindgjumu veidoSanu un tas maciSanas
metodiku. Tiks attistitas prasmes robotiz&tu risinajumu izveide un produktu radisana, izmantojot
robotiz€tos risinajumus. Studenti pilnveidos kompetenci dizaina procesa un resursu lietosanai
macibu procesa. Skolas projekta uzdevuma veidosana ievérojot dizaina procesu. Automatizacijas
vai robotizacijas sist€mas planosana un izstrade, test€Sana un ievieSana. Demonstré savu
dokumentaciju, SLA, ka vérté dizaina procesu, ka pasu risindgjumu.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un
prasmes

Kursa mérkis ir dot studentiem iespé&jas iegiit zinasanas par robotiz&tu risindgjumu veidoSanu un tas
macisanas metodiku, ka arT apgtt, ka tiek raditi produkti izmantojot robotizetus risinagjumus.
Kursa uzdevumi:

1. Palidzgt studentiem ieglit prasmes robotiz&tu risinajumu izveide un produktu radisana,
izmantojot robotizgtos risinajumus;

2. Rosinat pedagogiskas kompetences veidosanos;

3. Veicinat izpratni par zina$anu un prasmju noveértéSanas instrumentu izstradi.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Patstavigie uzdevumi:

1. Izpetit dazadus CNC iekartu un robotikas komplektu piedavajumus.
2. Izpétit, ka tiek programméti mikrokontrolleri.

3. Izstradat projektu (uzdevumu) skolénam un pasam to izpildit.

3.1. Izveido uzdevumu, lai tas atbilstu dizaina procesam

3.2. Izveido snieguma limena aprakstu dizaina procesa soliem

3.3. Izveido snieguma limena aprakstu gala produktam

3.4. Izstrada savu produktu, dokumentgjot ta izstrades procesu
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1.Ievads nozar€ un aktualitates. 4 8 2 10

Ievads robotika. Robotu loma miisdienas. Robotu veidi un to attistiba. Datorzinatnes loma robotika.

3D un CNC masinas. Robotika tehnologijas macibu joma un to sasniedzamie rezultati.

InzZenierdomasanas (dizaina) process. Diskusija par robotiem misdienas un to veidiem, riski un

ieguvumi. Nozares, kur tiek izmantoti roboti un, kur vél tos varétu lietot.

2.2D/3D model&sana. 4 8 2 10

Atverta pirmkoda, slégta koda un tieSsaistes 3D model€Sanas programmatiras (tinkercad.com,

autocad, openscad, u.c.). Vienkar$u 3D modelu veidosana un sagatavoSana 3D printera drukasanai

vai fréz€Sanai vai lazergrie$anai.

3.CNC iekartas. 6 8 2 10

CNC frézes, CNC lazergriezgja un 3D printeru darbibas principi un veidi. Iekartu konfiguracija,

kalibré$ana un uzstadisana. Produkta kvalitati ietekm&josie faktori. Iesp&jamas problémas un to

risindjumi.

4.Darbs ar CNC iekartu. 4 8 2 10

Iekartu kalibraciju, sagataves veidoSana. Iekartu droSa izmantoSana. Produkta veidosana, izmantojot

CNC iekartu. Starpparbaudijums - Modela izveide izmantojot CNC iekartu.

5.Elektronikas pamati. 4 8 2 10

Elektriba. Spriegums. Strava. Pretestiba. Dazadu virknu slegumi. Elektronikas komponentes un to

apzim&jumi. Oma likums.

6.Mikrokontrolleri. 6 8 4 10

Mikrokontrolieru veidi (Arduino, Tiny, ESP32, ARM, u.tml.) un to programmesana. Darbs ar

prototipé$anas platém.

7.Digitalie un analogie sensori. 4 8 2 10

Sensoru veidi, sensoru programmésana — datu ieguve un apstrade. Sensoru izvéle.




8.Mehanika un motori.
Motoru veidi un vadibas bloki, to programmé&Sana. Motora vadibas bloka izveide. Kustigas sist€mas
vadibas plano$ana. Starpparbaudijums - projekts elektronika.

9.Lietu internets (IoT).
Mikrokontrolieru un iericu attalinata vadiba un attalinatas komunikacijas veidi. Bezvadu sensoru
tikli.

10.Dizaina procesa vadiba un vértéSana.
Dizaina procesa soli robotika, ta dokumentgSanas iespg&jas (github, slack, kopigoti dokumenti).
Snieguma Iimena apraksti robotika.

11.Robotikas macibu komplekti un CNC iekartu piedavajums.

Diskusijas par pieejamiem robotikas risinajumiem, to veidiem plusiem un minusiem iesp&jamo
pielietojumu skola. Ekonomiski izdevigakie komplektu varianti. Komplektu vecumposms un
iesp&jama attistiba talakai izmantoSanai.

12.Skolas praktiska darba izveide.

Skolas projekta uzdevuma veidosana ievérojot dizaina procesu. Automatizacijas vai robotizacijas
sistémas planosana un izstrade, testé$ana un ievieSana. Demonstré savu dokumentaciju, SLA, ka
verte dizaina procesu, ka pasu risinajumu.

12 16 6 26

Kopa:

64 104 32 136

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértésana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Zinasanas:

1. Zina CNC iekartu darbibas principu.

2. Zina mikrokontrolleru, sensoru, motoru veidus un to pielietojumu.
3. Izprot dizaina procesu robotika.

Starpparbaudijumi:

1. Modela izveide izmantojot CNC iekartu.
2. Neliela projekta izveide izmantojot
mikrokontrolleri un prototip&sanas plati,
sensorus un motorus.

Nosléguma parbaudijums:

3. Eksamens - izstradats projekts skolenam.

Prasmes:

4. Lieto CNC iekartas.

5. Veido elektroniskus risinajumus, izmantojot mikrokontrollerus, sensorus un motorus, ka arf citas
elektronikas komponentes.

6. Dokumentg robota risinajuma izstrades procesu.

7. Veido snieguma limena aprakstus robotika.

Starpparbaudijumi:

1. Modela izveide izmantojot CNC iekartu.
2. Neliela projekta izveide izmantojot
mikrokontrolleri un prototip&sanas plati,
sensorus un motorus.

Nosléguma parbaudijums:

3. Eksamens - izstradats projekts skolénam.

Kompetence:
8. Izveido robotikas uzdevumu (projektu) skoléniem, balstoties uz izglitibas standarta
sasniedzamajiem rezultatiem, ievérojot dizaina procesu un noverte katru no ta posmiem.

Starpparbaudijumi:

1. Modela izveide izmantojot CNC iekartu.
2. Neliela projekta izveide izmantojot
mikrokontrolleri un prototip&sanas plati,
Sensorus un motorus.

Nosléguma parbaudijums:

3. Eksamens - izstradats projekts skolénam.

Studiju rezultatu vértéSanas kritériji

Kritérijs % no kopgja vertejuma
Starpparbaudijumi: 25
1. Modela izveide izmantojot CNC iekartu.
Starpparbaudijumi: 25
2. Neliela projekta izveide izmantojot mikrokontrolleri un prototipéSanas plati, sensorus un motorus.
Nosléguma parbaudijums: 50
3. Eksamens - izstradats projekts skolénam
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
1. 6.0 32.0 32.0 0.0 *




