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Studiju kursa statuss programma
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Studiju kursa istenoSanas valodas

LV, EN

Anotacija

Kursa mérkis ir sniegt zinaSanas par robotikas matematiskajiem pamatiem un robotu uzbiives
pamatelementiem, veidot un attistit datorvadamu iericu programmgesanas prasmes. Praktiskajos
darbos paredzgEts izmantot RaspberryPI datorus un programmeé&sanas valodu Python.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetences un
prasmes

Kursa mérkis ir sniegt zinaSanas par robotikas matematiskajiem pamatiem un robotu uzbiives
pamatelementiem, veidot un attistit datorvadamu ieri¢u programmeésanas prasmes

Kursa uzdevumi:

1. Sniegt zinaSanas par robotikas matematiskajiem pamatiem

2. Sniegt zinaSanas par robotu uzbiives pamatelementiem un to savstarp&jo mijiedarbibu, t.sk.,
elektroniskas, elektromehaniskas un programmattiras komponentes

3. Pilnveidot datorvadamu ieri¢u programmésanas prasmes

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Patstaviga darba uzdevumi:

- Uzbtivet nelielu mobilo robotu, un sastadit ta vadibas un kontroles programmu, izmantojot
Raspberry PI datoru un programmésanas valodu Python

- Sastadit Python programmu komplektu robota kustibai ierobezota telpa — 1) izbraukt noteiktu
marsrutu, 2) noteikt un apbraukt skérslus, 3) apcelot ierobezotu telpu

- Sastadit Python programmu komplektu robota rokas vadibai un kontrolei

Literataira

Obligata / Obligatory:

1. Kevin M. Lynch and Frank C. Park. Modern Robotics. Mechanics, Planning, and Control,
Cambridge University Press, 2017.

2. Danny Staple. Learn Robotics Programming. Packt Publishing, 2018

Papildu / Additional:

1. Lentin Joseph, Jonathan Cacace. Mastering ROS for Robotics Programming. Second Edition.
Packt Publishing, 2018
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NepiecieSamas priek§zinasanas

Kurss "Lietu internets 1", modulis "Programmatiiras izstrade I1"

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Ievads robotika 2 2 0 0
Robotikas praktikums darbam ar Raspberry PI datoriem 2 6 0 0
Mobilo robotu telpas un kustibas taja matematiskas modeléSanas pamati 2 2 0 0
Atrums un roticija 2 4 0 0
Skérslu apbrauksana 2 4 0 0
Robota parvietosanas labirinta 2 4 0 0
Ierobezota laukuma apceloSana 2 2 0 0
Jakobi matricu izmanto$ana salikta (vairakelementu) manipulatora kustibas modelé$anai 2 4 0 0
Programmésanas praktikums “Robota roka. Jakobi matricas” 2 4 0 0
Manipulatora elementu kéde un to Denavita-Hartenberga modelis 2 4 0 0
Programmé&sanas praktikums “Robota roka. Denavita-Hartenberga modelis” 2 4 0 0
Manipulatora elementu slégto kézu kinematika 2 6 0 0
Programm@ésanas praktikums “Robota roka: statika un dinamika” 2 2 0 0
Robota rokas kontrole 2 2 0 0
Programmésanas praktikums “Robota roka: trajektorija” 2 2 0 0
Humanoidie roboti 2 0 0 0
Kopa: 32 52 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana




Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Zina par mobila robota uzbiives pamatelementiem un principiem;
datorvadamu iericu programme$anas prasmes

Uzdevums: Uzbiivét nelielu mobilo robotu, un
sastadit ta vadibas un kontroles programmu,
izmantojot Raspberry PI datoru un
programmeé&S$anas valodu Python

Zina par kustibas telpa matematiskajiem modeliem, prot sastadit algoritmus robota parvietosanai

telpa un Tstenot tos programmeSanas valoda Python

Uzdevums: Sastadit Python programmu
komplektu robota kustibai ierobezota telpa —
1) izbraukt noteiktu marsrutu, 2) noteikt un
apbraukt $kérslus, 3) apcelot ierobeZotu telpu

Zina par vairakelementu manipulatora kustibas matematiskajiem modeliem, prot tos Tstenot

programmeé&S$anas valoda Python

Uzdevums: Sastadit Python programmu
komplektu robota rokas vadibai un kontrolei

Studiju rezultatu veértéSanas kritériji

Kriterijs % no kopgja vertejuma

Studenta jaizpilda visi pastaviga darba uzdevumi un jasanem pozitivs vértgjums par tiem. Kursa gala vertg§jumu veido 100

iegiito visu patstavigo darbu vid&jais svértais vértéjums.
Kopa: 100

Studiju kursa planojums

Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat leskaite Eksam. Darbs
1. 3.0 16.0 16.0 0.0 *




