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Anotacija

Studiju kurss veltits vienai no maksliga intelekta pamatmetodém — maksligiem neironu tikliem.
Tiek apskatitas maksligo neironu tiklu struktiiras un to algoritmu realizacija elektrotransporta
mikrokontrolleros vadibas uzdevumu risinasanai. Studiju kursa ietvaros ietilpst dinamisko
nelinearo sistému vadiba, neironu tiklu apmacibas metodes ar skolotdju, neironu tiklu
pasapmacibas algoritmi ar mérka funkcijam un neironu tiklu adaptacijas algoritmi. Praktiskajas
nodarbibas paredz&ts iemacities risinat identifikacijas, prognozesanas, optimizacijas, analizes,
defektu noteikSanas un citus elektrotransporta uzdevumus ar neironu tiklu palidzibu un
mikrokontrolleru programmésanu.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetenceés un
prasmes

Studiju kursa mérkis ir attistit vai pilnveidot prasmes konstruét un apmacit neironu tiklus
elektrotransporta vadibas uzdevumos. Studiju kursa uzdevumi ir: 1) veidot izpratni par maksligo
neironu tiklu konstruésanas principiem; 2) sniegt zinasanas par struktiiras izvéles pan€mieniem; 3)
formé@t iemanas apmacit neironu tiklu; 4) attistit prasmes risinat elektrotransporta vadibas
uzdevumus ar neironu tiklu palidzibu.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Majas darbu izpilde un laboratorijas darbu noformésana.
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NepiecieSsamas priek$zinaSanas

Datu bazes, matematiskas analizes un optimizacijas metodes, programmésanas valodas.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Dabiskais un maksligais neirons elektrotransporta uzdevumos. 3 5 2 6
Orientéto grafu neironu ftikla struktiira elektrotransporta uzdevumos. 3 5 2 6
Neironu tiklu arhitektiira elektrotransporta uzdevumos. 3 5 2 6
Aktivacijas (parejas) funkcijas. 3 5 2 6
Perceptronu tikls elektrotransporta uzdevumos. 3 5 2 6
Perceptrona apmacibas metodes elektrotransporta uzdevumos. 3 5 2 6
Daudzslanu neironu tikls elektrotransporta uzdevumos. 3 5 2 6
Neironu tikla paSapmacibas metodes elektrotransporta uzdevumiem. 3 5 2 6
Neironu tikla mikrokontrollera realizacija. 4 4 2 6
Elektrotransporta optimalas vadibas mikrokontrolleru sistéma ar neiro-fazilogikas tikliem. 4 4 2 6
Kopa: 32 48 20 60




Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati Rezultatu vertéSanas metodes

Parzina maksligo neironu tiklu definicijas, veidus, aktivacijas funkcijas un apmacibas metodes un Eksamena teor&tiskie jautajumi un

algoritmus. kontroldarbi.

Prot konstruét neironu tiklu atbilstosi defin&tai arhitektiirai, pielietot apmacibas algoritmus un Laboratorijas darbi, eksamena teor&tiskie

ierobeZojumus elektrotransporta vadibas uzdevumiem. jautajumi un kontroldarbi.

Prot izmantot masinapmacibas algoritmus un apmacit neironu tiklu. Laboratorijas darbi, eksamena praktiskais
uzdevums.

Spgj izstradat mikrokontrolleru programmas ar maksligajiem neironu tikliem, risinot Laboratorijas darbi.

elektrotransporta vadibas optimalas vadibas uzdevumus.

Studiju rezultatu vértéSanas kritériji

Kriterijs % no kopgja vertejuma
Atbildes uz eksamena teorétiskiem jautadjumiem 20
Eksamena praktiska uzdevuma izpilde 20
Kontroldarbu izpilde 20
Laboratorijas darbu izpilde 40
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat leskaite Eksam. Darbs
1. 3.0 16.0 0.0 16.0 *




