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Anotacija

Studiju kurss velfits transporta elektroniskas vadibas sistemam. Tiek izskatits tuvas, talas un
globalas pozicijas noteikSanas sist€émas darbibas principi un to precizitate. [pasa uzmaniba tiks
pievérsta elektroniskam sistémam kustigo objektu vadibai, taja skaita bezpilota objektu vadibai.
Studenti tiks iepazistinati ar elektrosakaru un radiosakaru sisttmam. Studiju kursa laika arf tiks
izskatiti transporta elektroniskas sistémas izmantotie signali, to apstrades algoritmi un
automatizetas sist€émas lémuma pienemsanas modeli.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetences un
prasmes

Studiju kursa galvenais mérkis ir sniegt teorgtiskas zinasanas par transporta elektroniskas vadibas
sisttmam un praktiskas iemanas darba ar tam.

Studiju kursa galvenie uzdevumi ir:

« iemacit raksturot elektroniskas vadibas sistémas un orientgties transporta elektronisko vadibas
iericu darbibas principos;

* sniegt zinasanas par pozicijas noteik§anas metod€m un to precizitates analizi;

* atfistit prasmes veikt gaisa kugu vadibas iericu darbibas analizi;

« pilnveidot zinasanas par vadibas ieri¢u algoritmu analizi;

« veicinat izpratni p&c uzdotiem parametriem izveidot vadibas sisteémas shemu;

* attistit prasmes apgiit automatiz&tas bezpilota sistémas vadibas principus un pielietot tos prakse.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Patstavigais darbs tiks organizets individuala darba veida, kur studentiem bds jarisina pasniedzgja
uzstaditie uzdevumi, izmantojot lekcijas iegiitas zinasanas, veicot patstavigo macibu un zinatniskas
literattiras izpéti, ka ar1 iepazities ar papildmaterialiem par dazadu transporta vadibas ieri€u un
sistému darbibas principiem, uzbiivi, parametriem, pielietosanas Ipatnibam. Paredzeta patstaviga
sagatavosSanas parbaudei eksamena un laboratorijas darbu laika.
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NepiecieSamas priekSzinasanas

Ciparu elektronika un datoru arhitektira.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Transporta vadibas sistémas, to uzdevumi un struktira. 6 6 0 0
Tuvas, talas un globalas pozicijas noteikSanas sist€mas un to precizitate. 10 10 0 0
Automatizgtas sistémas lémuma pienemsanas modeli. 6 6 0 0
Automatiskie pilotazas — navigacijas kompleksi (PNK), to struktiira un darbibas algoritmi. 10 10 0 0
Automobilu vadibas sistémas. 8 8 0 0
Kopa: 40 40 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéfana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Spgj raksturot elektroniskas vadibas sistémas un orientéties transporta elektronisko vadibas iericu

darbibas principos.

Laboratorijas darbi, eksamens.

Spé&;j izskaidrot pozicijas noteikSanas metodes un analiz&t to precizitati.

Laboratorijas darbi, eksamens.

Spgj ar radioelektronisko lidzeklu palidzibu noteikt gaisa kuga lidojuma parametrus.

Laboratorijas darbi, eksamens.

Spé€j analizét transporta lidzeklu vadibas algoritmus.

Laboratorijas darbi, eksamens.

Spé€;j izskaidrot automatizétas bezpilota sistémas vadibas principu un pielietot tos praksg.

Laboratorijas darbi, eksamens.




Studiju rezultatu vertéSanas kriteriji
Kritérijs

% no kopgja vertejuma

Laboratorijas darbi 50
Eksamens 50

Kopa: 100

Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
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