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Apjoms dalas un kreditpunktos

1 dala, 3.0 kreditpunkti

Studiju kursa Tstenosanas valodas

LV, EN

Anotacija

Studiju kursa paredzgta servosistému teorijas pamatu apgiiSana un to pielietoSana aviacijas vadibas
un piedzinas iericés. Studiju kursa saturs ir pamats gaisakuga servomehanismu, vadibas un
autopilota sisttmam. Studiju kursa saturs atbilst Regulation (EU) No 1321/2014 on Continuing
Airworthiness, Module 4.3 - Electronic fundamentals: Servomechanisms.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un
prasmeés

Studiju kursa mérkis ir iemactt automatikas pamatus un sniegt sapratni par aviacijas piedzinas
darbibas principiem.

Studiju kursa uzdevumi:

- iepazistinat ar nenoslégta un noslégta kontiira sistému darbibas principu;

- iemacit analogo un ciparu devéju un parveidotaju darbibas principus;

- iemacitt pneimatiskas, hidrauliskas un elektriskas aviacijas piedzinas darbibas principus.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Patstavigs darbs ar aviacijas izpildmehanismu un servomehanismu skicém un shémam.
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NepiecieSsamas priek$zina$anas

Fizika, matematika, elektrotehnikas un elektronikas pamati.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas

Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs

Vadibas sisteémas jédziens. nenoslégta un noslégta kontiira vadibas sistémas. Pozitivas un negativas 4 1 0 0

atgriezeniskas saites. Vadibas un atgriezeniskas saites pastiprinasanas koeficienta ietekme. Parvades

funkcijas jédziens. Vadibas sistémas parvades funkcija.

Noslégta kontiira sistémas impulsa un rampas dinamiska raksturlikne: pieauguma laiks, 2 1 0 0

nostabilizéSanas laiks, emféSana, sausas un viskozas berzes ictekme.

Noslégta kontiira vadibas sistémas sastavdalas: proporcionala, integrala, atvasinata, inerciala. 2 1 0 0

Demfésana servomehanisma ar noslégto atgriezenisko saiti.

Kontroldarbs. 2 0 0 0

Izmantota terminologija: mérisanas lielums un mérijums, devéjs un parveidotajs, analogie un ciparu 2 0 0 0

devéji, naturalas, pasivas un aktivas ierices.

Sadu analogo devéju un parveidotaju darbibas principi: grozamais potenciometrs, linearais 2 1 0 0

mainigais diferencialais transformators (LVDT), rotgjosais mainigais diferencialais transformators

(RVDT).

Sadu analogo devéju un parveidotaju darbibas principi (turpinajums): speka selsins (autosyn), 2 1 0 0

vadibas selsins, sin-cos transformators, savstarp&jas indukcijas tuvuma devéjs.

Sadu analogo devéju un parveidotaju darbibas principi (turpinajums-2): tenzometriskais devéjs un 2 1 0 0

mertilts, tenzometriskais spéka un griezes momenta devéjs, mainigas magnétiskas pretestibas

griezes momenta devejs.

Sadu ciparu devéju un parveidotaju darbibas principi: varpstas kod@taji, gaismas devéji, Holla efekta 2 2 0 0

devéji.

Kontroldarbs. 2 0 0 0




Lidzstravas servomotoru darbibas princips. Lidzstravas motoru atruma un pozicijas kontrole. 2 2 0 0
Hidraulisko izpildmehanismu prieksrocibas un trikkumi salidzinajuma ar elektriskajiem 2 2 0 0
izpildmehanismiem. Hidrauliskas vadibas sistémas sastavdalas.
Hidrauliskie izpildmehanismi bez un ar noslégto atgriezenisko saiti. Pneimatiskie izpildmehanismi. 2 2 0 0
Mehaniska un elektriska (fly-by-wire) vadiba. Fly-by-Wire, Fly-by-Light un Signal-by-WireLess 2 6 0 0
pieejas.
Aeronautikas elektrohidrostatisko izpildmehanismu veidi un konstrukcija. 2 6 0 0
Elektromehanisko izpildmehanismu principi un pielietojumi, baroSanas padeve un vadiba. 2 6 0 0
Iekilasana un tas novérSanas metodes. Aeronautikas izpildmehanismu vadiba. 2 8 0 0
Eksamens. 4 0 0 0
Kopa: 40 40 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu veértéSanas metodes

Spgj sniegt nenoslégta un noslégta kontiira vadibas sistému visparéju darbibas principu aprakstu.

Kontroldarbs. Eksamens.

Spgj sniegt vispargju pneimatiskas, hidrauliskas un elektriskas piedzinu mehanismu vispargju
darbibas principu aprakstu.

Kontroldarbs. Eksamens.

Spgj lasit un saprast skices un vienkarSus raséjumus, kas raksturo aviacijas piedzinas mehanismus.

Seminars. Kontroldarbs. Eksamens.

Spé€;j lasit un saprast elektriskas shémas, kas raksturo aviacijas piedzinas mehanismus.

Seminars. Kontroldarbs. Eksamens.

Studiju rezultatu vérté¥anas kritériji

Kriterijs % no kopgja vertejuma
Kontroldarbi 50
Eksamens 50
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat leskaite Eksam. Darbs
1. 3.0 30.0 0.0 10.0 *




