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Studiju kursa Tstenosanas valodas

LV, EN

Anotacija

Studiju kursa ietvaros students attista prasmes definét un replicét biologisko objektu kustibas uz
zemes, gaisa un tdeni. Rada savu izpratni par rapojoso, solojoso, peldoso un lidojo$o robotu
sistémiskam un uzbiives tehniskajam atskiribam.

Students attista prasmes analitiski defingt biologiski inspiréto robotu mezglu uzbivi, modelét un
realizét robotu darbibas principus un pielietojumu, definét energoefektivus sistémas energijas
avotus un tas kop&jo energoefektivitati. Pec studiju kursa pabeigSanas students saprot un prot
defin&t robota iespgjas, spgj pielietot virtualas realitates elementu izstrades rikus, piem., kustibu
simulacijas uzdevumu izveidei, ka arT sp&j apgiitas analitiskas un teorétiskas prasmes realizet
neliela prototipa izstradg.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetence€s un
prasmes

Studiju kursa mérkis ir attistit studentu prasmes defingt, aprékinat, izstradat un izveidot nelielu
biologisku sistému replic&josu robotu.

Studiju kursa uzdevumi ir:

1. Tepazistinat ar prasibu definéSanu biologisku sistému replicgjosu robota izstradei.

2. Attistit inZeniera prasmes izstradat un izveidot atbilstoSu iekartu, tas piedzinas un vadibas
mezglus, izmantojot sensorus vai sensoru sisteémas, elektromehaniskos izpildmehanismus un
mikrokontrolleru vadibas sist€émas.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Students izstrada nelielas autonomas robotizétas sistémas funkcionalo, elektrisko principialo un
montazas sh€mas. Veic elektrotehnisko parametru u.c. nepiecieSamos aprékinus, izveido vadibas
mikrokontrollera kodu. Sagatavo projekta dokumentaciju.
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127 Ipp. :

diagrammas, ilustracijas, shémas, tabulas ;
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Paolo Dario, Giulio Sandini, Patrick Aebischer. Robots and Biological Systems: Towards a New
Bionics? Proceedings of the NATO Advanced Workshop on Robots and Biological Systems, held
at II Ciocco, Toscana, Italy, June 26-30, 1989 Springer Science & Business Media, 786 pages

NepiecieSsamas priek$zina$anas

Elektrotehnika, elektronika, sensori, elektriskie izpildmehanismi, mikrokontrolleri.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Tehnisko un robotizeto iekartu projektu veidoSanas pamatprincipi. 2 0 1 3
Speka eso$o standartu un tehnisko noteikumu pielietojums projekta izstradei. 2 1 1 3
AtbilstoSu biologiska robota funkcionalas shémas izstrade. 6 4 2 6
Sensoru un izpildmehanismus izvéle atbilstosi funkcionalai sheémai. 4 1 2 2
Mikrokontrollera kodu izveide atbilstosi funkcionalai shémai. 6 4 3 6
Robota maketa/prototipu izveido$ana. 20 30 15 36
Kopa: 40 40 24 56




Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati Rezultatu vertéSanas metodes

Spéj izprast iesp&jas replicét biologiskos objektus ka potencialu biologisko robotu. Biologisko objektu raksturojums referata
veida.

Spgj izveleties pareizo tehnisko risinajumu noteikta uzdevuma biologiska robota realizacijai. Projekta aprékinu dala.

Izprot vienkarsa biologiska robota (kustiba uz gaismu vai siltumu, $kér$lu apieSana, sekosana Iinijai) |Projekta aprékinu dala.
funkcionalitati.

Sp¢&j izstradat elektrisko shému. Projekta aprékinu dala.
Prot aprékinat nepiecieSamos parametrus. Projekta aprékinu dala.
Spéj eksperimentali realizét vienkarSu biologisko robotu, spgj iegiit un atspogulot rezultatus. Projekta eksperimentala dala.

Studiju rezultatu vérté¥anas kritériji

Kriterijs % no kopgja vertejuma

Uzrakstits referats 10

Izstradata biologiska robota dokumentacija (projekta aprékinu dala) 40

Praktiska biologiska robota realizacija (projekta eksperimentala dala) 50
Kopa: 100

Studiju kursa planojums

Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
1. 3.0 0.0 40.0 0.0 *




