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RTU studiju kurss "Autonoma robotiz&ta sist€ma (studiju projekts)"
33000 Datorzinatnes, informacijas tehnologijas un energétikas fakultate

Visparéja informacija
Kods DE0455
Nosaukums Autonoma robotizéta sistéma (studiju projekts)

Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles

Atbildigais macibspeks

Pé&teris Apse-Apsitis - Doktors, Profesors

Macibspéks

Armands Senfelds - Doktors, Lektors

Apjoms dalas un kreditpunktos

1 dala, 3.0 kreditpunkti

Studiju kursa Tstenosanas valodas

LV, EN

Anotacija

Studiju kursa ietvaros students attista prasmes analitiski definét autonomas robotiz&tas sist€mas un
tas mezglu uzbivi operativo uzdevumu, energoefektivitates un ietekmes uz apkartgjo visi
konteksta.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetence€s un
prasmes

Studiju kursa mérkis ir attistit studentu prasmes defingt, aprékinat, izstradat un izveidot nelielu
autonomu robotiz&tu sistému, modelét un realiz&t sisteémas darbibas principus, defingt
energoefektivus energijas avotus, novertet robotizacijas ietekmi uz apkartejo vidi.

Studiju kursa uzdevumi ir:

1. Iepazistinat ar prasibu defingSanu autonomas robotiz&tas sist€mas izstradei.

2. Attistit inzeniera prasmes izstradat un izveidot atbilstosu sisteému, tas piedzinas un vadibas
mezglus, izmantojot sensorus vai sensoru sisteémas, elektromehaniskos izpildmehanismus un
mikrokontrolleru vadibas sisteémas.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Students patstavigi izstrada nelielas autonomas robotizetas sist€mas funkcionalo, elektrisko
principialo un montazas shémas. Veic elektrotehnisko parametru u.c. nepiecieSamos aprékinus,
izveido vadibas mikrokontrollera kodu. Sagatavo projekta dokumentaciju.
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Papildu. / Obligatory:

ST. STM32 STM32 ARM Cortex-M4F https://www.st.com/en/microcontrollers-
microprocessors/stm32f4-series.html

I.Rankis. Energoelektronika Macibu gramata energoelektronika Riga: RTU izdevnieciba, 2016
P.Apse-Apsitis, L.Ribickis . Elektrotehnologisko iekartu bezvadu monitorings un vadiba Riga :
RTU Izdevnieciba, 2015., 80 Ipp.

NepiecieSamas priekSzinasanas

Elektrotehnika, elektronika, sensori, elektriskie izpildmehanismi, mikrokontrolleri

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Tehnisko un robotiz&to iekartu projektu veidoSanas pamatprincipi. 2 2 2 4
Speka esosie standarti, kuri nepiecie$ami projekta izstradei. 2 1 0 6
Autonomas robotizgtas sistémas funkcionala shéma. 6 7 0 14
Sensoru un izpildmehanismu izvéle atbilstosi funkcionalai shémai. 6 6 0 14
Mikrokontrollera koda izveidoSana atbilsto$i funkcionalai shémai. 6 6 0 14
Sistémas maketa/prototipa izveide. 18 18 2 24
Kopa: 40 40 4 76

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertésanas metodes

Prot definét, aprékinat, izstradat un izveidot nelielu autonomu robotizétu sistému.

Referats

Sp&j model&t un realizét sisteémas darbibas principus.

Projekta aprékinu dala

Prot definét energoefektivus energijas avotus.

Projekta aprékinu dala

Prot novértet robotizacijas ietekmi uz apkartgjo vidi.

Projekta aprékinu dala.

Spé€j definét prasibas autonomas robotizétas sistémas izstradei.

Projekta aprékinu dala.




Spg&j un prot izstradat un izveidot atbilstoSu sisteému, tas piedzinas un vadibas mezglus, izmantojot | Projekta eksperimentala dala.
sensorus vai sensoru sist€émas, elektromehaniskos izpildmehanismus un mikrokontrolleru vadibas
sistémas.

Studiju rezultatu vérté¥anas kritériji

Kriterijs % no kopgja vertejuma

Uzrakstits referats 10

Izstradata projekta aprékinu dala 40

Praktiski realizéta projekta eksperimentala dala 50
Kopa: 100

Studiju kursa planojums

Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
1. 3.0 0.0 40.0 0.0 *




