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Studiju kursa statuss programma
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Studiju kursa istenoSanas valodas

LV, EN

Anotacija

Studiju kurss sniedz zinaSanas par adaptivam automatiskas vadibas sisttmam elektrotransporta un
to galvenajam ipasibam, t.sk. iesp&jam paSorganizg&ties, pasapmacities un pasreguléties, risinot
ekstremalas vadibas un optimizacijas, automatiskas vadibas uzdevumus. Studiju kursa laika
studenti macas pielietot adaptivas metodes sareZzgito objektu vadibai.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un
prasmes

Studiju kursa mérkis ir attistit prasmes adaptivo sistému piclietosana elektrotransporta vadibai.
Studiju kursa uzdevumi ir: 1) sniegt pamatzinasanas par adaptivam automatiskas vadibas sisttmam
elektrotransporta, to ipaSibam; 2) attistit prasmes pielietot adaptivas metodes sarezgito objektu
vadibai.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Teorctiska sagatavosanas praktiskajam nodarbibam. Praktisko nodarbibu rezultatu noformésana.
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NepiecieSamas priek§zinasanas

Programmésana, elektrotehnika.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs

Sarezgito elektrisko un elektromehanisko objektu vadibas sistémas. Noslégtas sist€émas. 2 2 1 3
Objekta vadamiba un ekspertu novértéjumu metodes. Vadibas kvalitates kritériji. 2 2 1 3
Adaptiva identifikacija vadibas sistémas. Adaptivas identifikacijas algoritms. Meklé$anas algoritmi 2 2 1 3
un to adaptacija.
Ekstremala vadiba. Pasregul&josas ekstremalas vadibas sist€émas. 2 2 1 3
Adaptacija gradientu metodés. PaSapmaciba stohastiskos procesos. 2 2 1 3
Adaptivas un intelektualas automatiskas vadibas sistémas. 4 4 2 6
Pasregul&josas adaptivas automatiskas vadibas sistémas. 2 2 1 3
Adaptivas vadibas sistémas ar dinamisko un statisko rezimu optimizaciju. 4 4 2 6
PaSorganizéSanas principi un adaptacijas procesi. Adaptiva kopu klasifikacija. 4 4 2 6
Galveno komponen$u adaptiva analize. Modelu adaptacija. 4 4 2 6
1. praktiska nodarbiba: adaptivo metozu programmésana mikrokontrolleriem elektrotransporta 4 4 2 6
vadibas sisteémas.
2. praktiska nodarbiba: transporta sistému elektropiedzinas adaptiva automatiska vadibas sistema uz 4 4 2 6
neironu tikla bazes.
3. praktiska nodarbiba: luksoforu un elektriska transporta pliismu adaptiva automatiska vadibas 4 4 2 6
sistéma.

Kopa: 40 40 20 60

Sasniedzamie studiju rezultati un to vérté¥ana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu veértéSanas metodes

Prot lietot kontrolleru programmeésanas valodas adaptivo vadibas metozu realizacija elektrisko un
elektromehanisko objektu vadibai, izveidot elektriskas shémas un izanaliz&t vadibas kriteriju

kvalitati.

Praktiskie darbi. Eksamena praktiskais
uzdevums .




Prot atrisinat ekstremalas vadibas uzdevumus, sarezgito elektromehanisko objektu vadibas
uzdevumus, izveidot robotu un citu elektrotehnisko iekartu adaptivas vadibas programmu.

Praktiskie darbi.

Spgj definét adaptivo sist€mu principus, Ipasibas un parametrus, aprakstit adaptivas vadibas

Eksamena teorgtiskie jautajumi un

metodes, nosaukt vadibas uzdevumus. kontroldarbi.

Spgj izveidot adaptivo sistému datormodelus robotu un citu elektrotehnisko iekartu darbibas Praktiskie darbi.

automatizacijai un to vadibai Simulink vidg.

Studiju rezultatu vértéSanas kritériji

Kritérijs % no kopgja vertejuma

Atbildes uz eksamena teorétiskiem jautajumiem 20

Eksamena praktiska uzdevuma izpilde 20

Kontroldarbu izpilde 20

Praktisko darbu izpilde 40
Kopa: 100

Studiju kursa planojums
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