Rigas Tehniska universitate

1862
!

™

NS

RIGAS TEHNISKA
UNIVERSITATE

22.11.2024 04:28

RTU studiju kurss "Teorétiska mehanika"
31000 Buvniecibas un masinzinibu fakultate

Visparéja informacija
Kods BMO0417
Nosaukums Teorétiska mehanika

Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles

Atbildigais macibspeks

Janis Viba - Habilitétais doktors, Profesors

Macibspeks

Bruno Grasmanis - Doktors, Profesors
Tatjana Novohatska - Doktors, P&tnieks
Ilmars Vjaters - Doktors, Docents p.i.

Apjoms dalas un kreditpunktos

1 dala, 4.0 kreditpunkti

Studiju kursa Tstenosanas valodas

LV, EN

Anotacija

Statika. Saites, speka momenti, speku sisteémas reducésana. Slides un rites berze. Kermenu
lidzsvars. Smaguma centra noteikSana kermeniem unkonstrukcijam. Inerces momenti. Virtualo
parvietojumu princips. Lidzsvara stabilitate;

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetence€s un
prasmes

Iepazistinat studentus ar mehanikas fundamentalajam nostadném. Tam noltikam tiek risinati §adi
uzdevumi:

1. Apliikotas statikas, kinematikas un dinamikas fundamentalas sakaribas.

2. Iemacit studentiem mehanikas uzdevumu risinasanu ar datorprogrammam.

3. Pilnveidot studgjoso zinasanas fizikas joma, kas saistita ar mehaniku.

4. Iemacit studentiem prasmi orientéties tehnikas, mehanikas un masinbtives objektu aprékinu
joma.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Kursa ietvaros studentiem javeic patstavigie darbi par $adam teémam:
1. Statikas uzdevumu risinaSana ar MathCAD programmu.

2. Dinamikas uzdevumu modelésana ar Working Model.

3. Speku aprékini ar programmu Solid Work.

Literatira

0. Kepe J. Viba, Teoretiska mehanika, Riga, Zvaigzne,1982.g., 577. lpp;
0. Kepe J. Viba, Teorétiska mehanika, Dinamika I., Riga, RTU, 1981., 259.1pp.
0. Kepe J. Viba, Teorétiska mehanika, Dinamika II., Riga, RTU, 1996.g., 173. Ipp.

NepiecieSamas priekSzinasanas

Matematika. Mehanika. Fizika.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Ievads. 2 2 0 0
Aksiomas. 2 2 0 0
Balsti. 2 2 0 0
Saejosu speku sistéma. 2 2 0 0
Izkliedétu speku sistéma plakngé. 2 2 0 0
Kermenu lidzsvars. 2 2 0 0
Saejosi speki telpa. 2 2 0 0
Izklied@ti speki telpa. 2 2 0 0
Ievads kinematika un dinamika. 2 2 0 0
Punkta kinematika un dinamika. Kermena virzes kustiba. 2 2 0 0
Kermena rotacijas kinematika un dinamika. 2 2 0 0
Komplanas kustibas kinétika. 4 4 0 0
Sferiskas un visparigas kustibas kingtika. 2 2 0 0
Kinetostatika. 4 4 0 0
Dinamikas visparigais vienadojums. 4 4 0 0
Mehaniskas sistémas kustibas specialie gadijumi. 4 4 0 0
Kopa: 40 40 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vértéSanas metodes

Kursa nobeiguma spés izvertét mehaniskos procesus daba dazadas formas.

Atbilstosi jautajumi laboratorijas darba.

Kursa nobeiguma spés sniegt piemérus par objektu kustibas un lidzsvara stavokliem.

Atbilsto$i jautajumi praktiskajos darbos.

Kursa nobeiguma spés analizét mehanismus un masinas.

Atbilstosi jautdjumi lekciju nobeiguma.

Kursa nobeiguma sp&s un sava starpa atskirt statikas un dinamikas uzdevumus.

Atbilstosi jautajumi kontroldarba.




Kursa nobeiguma spés formulét mehanikas objektu analizes uzdevumus.

Atbilstosi jautajumi ieskaitg.

Kursa nobeiguma spés novertét inzeniermehanikas problémas.

Atbilstosi jautdgjumi eksamena.

Studiju kursa planojums

Dala KP Stundas

Parbaudijumi

Lekcijas Prakt d. Laborat

Ieskaite Eksam.

Darbs

1. 4.0 20.0 20.0 0.0
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