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Studiju kursa Tstenosanas valodas

LV, EN

Anotacija

Kursa tiek izskatitas mehatronikas sistémas to sastavdalas un to pielietojumi razoSanas procesos
un medicina. Ipasi izvertetas robotu konstrukcijas un tajos izmantotie sensori, aktuatori un vadibas
sistémas. Kursa izanalizgti robotu piedzinas veidi, uzblive, darbibas principi, raksturojumi un
vadibas sist€mas.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un
prasmeés

Merkis: - sniegt zinasanas par mehatroniskam sist€émam to uzbiivi un vadibas sistémam.
Uzdevumi - sniegt zina$anas un kompetenci par mehatronisko sistému vadibas sistému attistibas
tendencém un izmantoSanas ierobezojumiem. legiit prasmi izv€léties sensorus, aktuatorus robotu
pielietojumiem, ka ari un robotu veidus konkrétu uzdevumu izpildei p&c to raksturojumiem.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Studenta patstavigais darbs sagatavojot majas darbus. Referatu sagatavoSana par atseviskiem
tematiem, ka ari zinaSanu parbaude eksamena.
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NepiecieSsamas priek$zina$anas

matematika, mikroelektronikas pamati;

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Mehatronikas definicijas. Roboti, automatizacijas limeni 2 4 0 0
Razo$anas process un iekartas struktiira. Iekartas raziba; tehnologiska procesa apraksts, 4 4 0 0
ciklogramma
Vadibas sitémas iekartam ar mehanisku ciklu. Kustibas parvadi, to veidi. Kinematiskas shémas 4 4 0 0
Automatizétas reguléSanas sistémas (ARS) pamati. Parejas procesi. Sistémas stabilitate 4 4 0 0
Sensori. Signalu un datu iegiiSana un parveido$ana. 4 4 0 0
Aktuatori un kustibas sist€émas ar elektrisko piedzinu 4 6 0 0
Pneimatiskas un hidrauliskas piedzinas sistémas 4 4 0 0
Robotu klasifikacija. Medicinas roboti. 4 4 0 0
Kinematiskas shémas un robota konstrukcijas. Dekarta, cilindriska, sferiska un angulara koordinatu 4 4 0 0
sist€éma
Robota galvenie tehniskie raksturojumi. Robotu piedzina. Celtspgja, apkalpoSanas zonas izméri, 4 4 0 0
atrums, precizitate
Kopa: 38 42 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vértéSanas metodes

Spgj formulét svarigakos terminus un definicijas par mehatroniskam sistémam.

Parbaudes veidi: majas darbs (uzdevums,
referats); praktiskais darbs, eksamens.

iespgjas.

Sp&j izskaidrot mehatronisku sistému satavdalu (sensoru, aktuatoru) Tpasibas un tehnologiskas

Parbaudes veidi: majas darbs (uzdevums,
referats); praktiskais darbs, eksamens.
Kriteriji: Spgj sniegt piemerus par atsevisku
sensoru un aktuatoru pielietoSanu.




Spgj atpazit programmvadibas, sekoSanas un stabilizéSanas sist€mas un noteikt to sastavdalas.

Parbaudes veidi: majas darbs (uzdevums,
referats); eksamens.

uzdevumu realizé$anai.

Sp&j atpazit un visparigi aprakstit robotu raksturlielumus un izvéléties robotus tehnologisko

Parbaudes veidi: majas darbs ( referats);
praktiskais darbs, eksamens.

Studiju rezultatu vérteSanas kritériji

Kriterijs % no kopgja vertejuma
Japrot nosaukt razoSanas automatizacija izmantojamos lidzeklus konveijerus, apstrades iekartas 10
Studentam japrot aprakstit automatiz&tu iekartu darbibas tehnologiju un aprakstit iekartu ciklogrammu 10
Students spgj lietot kinematiskas shémas apzim&jumums att€lojot mehanismu darbibu 10
Spé€j atpazit programmvadibas, sekoSanas un stabilizé$anas sistémas un noteikt to sastavdalas 10
Spéj atpazit un visparigi aprakstit robotu raksturlielumus un izvéléties robotus tehnologisko uzdevumu realizéSanai 10
Eksamens 50

Kopa: 100
Studiju kursa planojums

Dala KP Stundas Parbaudijumi Brivas izvéles parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Teskaite Eksam. Darbs Ieskaite Eksam. Darbs
1. 3.0 32.0 0.0 0.0 * *




