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Studiju kursa Tstenosanas valodas

LV, EN

Anotacija

Studiju kursa apguve dod izpratni par elektrisko robotu uzbiivi, vesturi un klasifikaciju. Robotu
elektrisko piedzinu sist€ému, vadibas metozu un elektromehanisko raksturliknu konstruésanas
zinasanas dod iespgju izstradat, razot un ekspluatét lidzstravas un mainstravas elektriskas piedzinas
dazadas stacionaras robotizetas iekartas, ka ari mobilos robotos. Robotu Iidzstravas un mainstravas
piedzinas sist€mas tiek analiz&tas kopa ar energoelektronikas parveidotajiem, ka ar1 tiek noteikta
parametru ietekme uz piedzinas sistému darbibu. Tiek veicinata izpratne par robotu elektriskas
piedzinas dzin&ju dinamiku un izveli, un piedzinas vadibas metozu izveidi un pielietosanu
autonomos un stacionaros robotos.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetenceés un
prasmes

Studiju kursa mérkis ir iepazistinat studentus ar robotu elektriskas piedzinas sistému mehaniku un
elektromehaniku, sniegt zinasanas par parametru ietekmi uz robotu piedzinas raksturlikném, par
atruma reguléSanas metodém, par vadibas metodém, par parejas procesu aprékiniem un dzingju
izveli.

Studiju kursa uzdevumi ir attistit studenta prasmes: aprékinat robotu piedzipas sistému elementus,
izveleties racionalu energoelektornikas parveidotaju dazadiem mainstravas un lidzstravas
dzingjiem robotu razoSana un autonomos robotos; aprékinat parejas procesu ietekmi uz piedzinas
darbibu un novertét sistému energoefektivitati; aprakstit un analiz&t robotu elektriskas piedzinas
sistémas; izveleties robotu elektriskas piedzinas atruma reguléSanas shému un aprékinat shémas
elementus; aprékinat parejas procesu ietekmi uz robotu elektriskas piedzinas darbibu.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Patstavigs darbs lekciju nodalu apgiiSana. GatavoSanas kontroldarbiem. Pirms katra praktiska
darba studentam ir jasagatavo ta teorétiskais pamatojums.
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NepiecieSamas priekszinasanas

Zinasanas elektriskaja piedzina, elektriskas masinas, ETP, mehanika, kinematika,
energoelektronika.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Ievads un robotu elektriskas piedzinas attistibas vésture. 2 2 0 0
Robotu piedzinas mehanika. 2 2 0 0
Elektriska piedzina robotu sist€émas, to raksturojumi. 2 2 0 0
Robotu lidzstravas piedzinas atruma reguléSana. 2 2 0 0
Mainstravas piedzinas atruma reguléSana robotu sisteémas. 2 2 0 0
Linearas piedzinas robotu sistémas. 2 2 0 0
Robotu lidzstravas piedzinu dinamika. 2 2 0 0
Robotu mainstravas piedzinu dinamika. 2 2 0 0
Robotu specialo piedzinu dinamika. 2 2 0 0
Robotu elektrisko piedzinu vadibas metodes. 2 2 0 0
1.Prakt.darbs. Lidzstravas piedzinas statiskie un dinamiskie raksturojumi. 4 4 0 0
2.Prakt.darbs. Mainstravas piedzinas statiskie un dinamiskie raksturojumi. 4 4 0 0
3.Prakt.darbs. Riipnieciska robota darbibas izpéte un parametru aprékins. 4 4 0 0
Praktisko darbu atskaiSu piepemsana un novérté$ana. 4 4 0 0
Eksamens. 4 4 0 0
Kopa: 40 40 0 0




Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati Rezultatu vertéSanas metodes

Spgj aprakstit elektriskas piedzinas veidus robotu sistémas, parametru ietekmi uz to mehaniskam un | Veiksmigi nokartots kontroldarbs.
elektromehaniskam raksturlikném.

Spgj aprakstit atruma regulésanas metodes un parejas procesus, mainstravas un lidzstravas robotu Veiksmigi nokartots kontroldarbs.
piedzinas sistémas.

Sp¢j izveleties elektriskos dzingjus dazadiem piedzinas darba rezimiem robotiz&tas sist€émas. Veiksmigi nokartots kontroldarbs.
Spé&j izstradat un aizstavet kursa praktiskos darbus. Veiksmigi nokartoti praktiskie darbi.
Spgj izstradat un analiz&t robotu elektriskas piedzinas sisteémas. Eksamens, kura tiek parbauditas studenta

zinasanas studiju kursa.

Studiju rezultatu verteSanas kriteriji

Kriterijs % no kopgja vertejuma
Kontroldarbi 20
Praktiskie darbi 20
Eksamens 60
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
1. 3.0 20.0 20.0 0.0 *




