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RTU studiju kurss "Autonomu un mobilu robotiz&tu sistému pamati"

33000 Datorzinatnes, informacijas tehnologijas un energétikas fakultate

Visparéja informacija
Kods DEO0375
Nosaukums Autonomu un mobilu robotiz&tu sistému pamati

Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles

Atbildigais macibspeks
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Apjoms dalas un kreditpunktos
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Studiju kursa istenoSanas valodas

LV

Anotacija

Studiju kursa ietvaros tiek sniegtas pamata zinasanas par autonomam un mobilam robotizétam
sisttmam. Studiju kursa paredzgtas lekcijas un tris majas praktiskie darbi, kuru izpilde lauj
pielietot biitiskakas pamata tehnikas mobilu platformu vadibai.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetences un
prasmes

Studiju kursa mérkis ir sniegt teorgtiskas zinaSanas par autonomam un mobilam robotiz&tam
sistemam, ka arf attistit studentos sp&ju praktiski izmantot biitiskakas mobilu robotiz&tu platformu
vadibai nepiecieSamas tehnikas.

Studiju kursa uzdevumi ir:

- Sniegt zinasanas par autonomam sist€mam un autonomiju kopuma;

- Sniegt zinaSanas un iemanas robotiz&tu sisttmu matematiska modelésana;

- Sniegt zinasanas un iemanas robotu sensoru sistému model&$ana un izmantoSanas

- Sniegt zinaSanas un iemanas par robotu kustibu plano$anas metozu izmantoSanu.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Studiju kursa ietvaros ir paredz&ti tris praktiskie majas darbi par $adam témam:
- Robotu kinematiskie modeli;

- Robotu paslokalizacijas un kartes sastadisana;

- Darbibu planos$ana.

Literataira

Obligata/Obligatory:

1) R.Siegwart, R. Naurbaghsh Introduction to autonomous mobile robots, MIT Press, 2004.

2) S.Russell, P.Norvig Artificial intelligence: a modern approach 4th edition, Pearson Education
Inc., 2021.

NepiecieSamas priekSzinasanas

Matematika, fizika.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Ievads, autonomu un mobilu sist€mu jédziens. 4 0 0 0
Autonomu un mobilu sisteému klasifikacija. 4 0 0 0
Mobilu robotu kinematiskie modeli un to ierobezojumi. 12 2 0 0
Mobilu robotu manevrétspéja un darba telpa. 8 2 0 0
Uztvere un tas apstrade autonomas sistémas. 12 4 0 0
Paslokalizacija un kartes sastadi$ana. 12 4 0 0
Darbibu plano$ana un navigacija. 12 4 0 0
Kopa: 64 16 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Spé€j noskirt un raksturot mobilas un autonomas robotizetas sistémas.

Praktiskais darbs.

Spgj raksturot galvenos mobilu platformu kinematisko mode]us un to izmantoSanas ierobezojumus,
ka ari spgj tos praktiski izmantot konkréta uzdevuma veikSanai.

Praktiskais darbs majas.

Spé€j raksturot pamatmetodes robotizétu platformu uztveres apstradei.

Praktiskais darbs.

Spé€j aprakstit un praktiski izmantot mobilu platformu paslokalizacijas papémienus.

Praktiskais darbs majas.

Sp¢j raksturot un izmantot mobilu platformu darbibu planoSanas metodes.

Praktiskais darbs majas.

Studiju rezultatu vertéSanas kriteriji

Kritérijs % no kopgja vertcjuma
Praktisks darbs par kinematiskajiem modeliem 30
Praktisks darbs par paslokalizaciju 30
Praktisks darbs par kartéSanu 40
Kopa: 100

Studiju kursa planojums
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