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Anotacija

Studiju darbs sastav no trim uzdevumiem kugu mehanikas studiju programmas studentiem un
Cetriem uzdevumiem kugu elektroautomatikas studiju programmas studentiem. Priek§ pirma un
otra studiju darba uzdevumiem gan mehanikas, gan elektroautomatikas studiju programmas
studentiem tiek iedaliti divi kugu paligmehanismi, kuriem ir nepiecie$ams izveidot vadibas
algoritmu priek§ PLK ar Crouzet Milenium M3 programmatiiru. P&c vadibas algoritma izveides
studenti veic ta simulaciju ar programmatiiras palidzibu un atbilsto$i novérs radusas kliidas, ja
tadas tika pielautas. Studenti arT apraksta sist€mas darbibas principu.

Tres$a uzdevuma ietvaros studenti veic kuga mehanisma pneimatiskas vai hidrauliskas sistémas
konstrué$anu un simulaciju ar FluidSIM programmatiru.

Kugu elektroautomatikas studiju programmas studentiem ir ceturtais studiju darba uzdevums, kas
ietver kuga mehanisma piedzinas elektromotora elektriskas shémas izveidi un tas simulaciju ar
programmatiiras CADeSIMU palidzibu.

Studenti izpilda studiju darbu atbilstosi macibspéka noradijumiem.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetences un
prasmes

Studiju darba merkis ir attistit prasmes automatisku vadibas sistemu darbibas novertésana un
klimju novérsana.

Studiju darba pirma un otra uzdevumu mérkis ir iemacit izveidot divu kuga paligmehanismu
vadibas sist€émas algoritmu ar Crouzet Milenium M3 programmatiiru priek§ PLK, apkopot
rezultatus un tos interpretét, ka ari nostiprinat zinasanas par kuga paligmehanismu automatiku.
Tresa studiju darba uzdevuma mérkis ir iemacit izveidot kuga mehanisma pneimatisku vai
hidraulisku sistému un sniegt zinasanas par pneimatisku un hidraulisku sist€mu uzbiivi un darbibas
principu.

Ceturta studiju darba uzdevuma mérkis iemacit izveidot kuga mehanisma piedzinas elektromotora
elektrisko shému un veikt tas simulaciju ar programmatiiras CADeSIMU palidzibu, ka arT sniegt
padzilinatas zinasanas par kugu mehanismu piedzinas motoru elektrisko shému darbibas principu
un nepiecie$amas prasmes kliimju novér$anai realajas elektriskaja k&édes.

Studiju darba uzdevumi ir iemacit:

1. Izveidot divu kuga paligmehanismu vadibas sistémas algoritmus ar Crouzet Milenium M3
programmatiiru prieks PLK.

2. Izveidot kuga mehanisma pneimatisku vai hidraulisku sistemu.

3. Izveidot kuga mehanisma piedzinas elektromotora elektrisko shemu.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Studiju darbs visa semestra laika balstits uz izsniegto individualo studiju darba uzdevumu, kura
doti realai projektésanas situacijai atbilstosi sakuma nosacijumi un prasibas. ProjektéSanas
visparigie jautajumi secigi tiek iztirzati praktiskajas nodarbibas, péc ka students patstavigi veic
atbilstoso darbu dalu, balstoties uz saviem uzdevuma datiem un izmantojot studiju kursa
projektesanai paredzgto literatiiru un programmatiiru. Visa projekteSanas gaita students konsultgjas
ar macibspéku un saskano darba rezultatus.

Literatiira

Obligata/Obligatory:

1. Chackravarthy M. Documentation on Programmable Logic Controller Department of Electrical
and electronic engineering, VASAVI COLLEGE OF ENGINEERING.

2. Milenium M3 tutorial, 2013.

3. Festo Fluid SIM dokumentacija pneimatikai un hidraulikai.

4. An Introduction to Ship Automation and Control Systems (Revised Edition), Witherbys, 2022.
Papildu/Additional:

1. Programmable Logic Controllers and Applications for Marine Engineers and ETOs, Witherbys,
2020.

2. Ship Automation for Marine Engineers and ETOs - 2nd Edition, Witherbys, 2021.

NepiecieSamas priek§zinasanas

Vidusskolas zina$anas matematika, fizika, elektrotehnikas teorétiskie pamati.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Studiju darbs 28 25 28 25
Kopa: 28 25 28 25

Sasniedzamie studiju rezultati un to vérté¥ana

| Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu veértéSanas metodes




Zinasanas.

1) Izprot dazadas automatiskas vadibas metodes un 1pasibas,

2) Izprot kontroles méraparatiiru, signalizacijas un parraudzibas sistémas, kugu propulsijas un
paligmehanismu automatiskas vadibas sistémas, kuga energosistému un paligmehanismu vadibas
sistému sagatavo$anu darbibai, ka arT kuga propulsijas sist€ému un paligmehanismu vadibas sistému
apkalpi un remontu.

Metodes: studiju darbs (valoda un tehniskais
noform&jums, saturs, secinajumi un
priekslikumi) un ta aizstavésana.

Vertesanas kriteriji: sp&j paradit zinaSanas par
kontroles méraparatiiru, signalizacijas un
parraudzibas sistémam, kugu propulsijas un
paligmehanismu automatiskas vadibas
sistémam, kuga energosistému un
paligmehanismu vadibas sistému
sagatavoSanu darbibai, ka ar kuga propulsijas
sistému un paligmehanismu vadibas sistému
apkalpi un remontu.

Prasmes.

1) Spgj izveidot kuga paligmehanismu vadibas sisteémas algoritmu ar Crouzet Milenium M3
programmaturu.

2) Spgj izveidot mehanismu vadibas sistémas algoritmu ar PLK.

3) Spgj izveidot kuga mehanisma pneimatisku vai hidraulisku sistému.

4) Spgj izveidot kuga mehanisma piedzinas elektromotora elektrisko sheému.

5) Spgj veikt kuga paligmehanismu automatiskas vadibas sistémas analizi.

6) Spgj veikt klimju mekl€Sanu un to novérSanu automatiskajas vadibas sistémas, mehanismu
piedzinas elektromotoru elektriskajas k&des, ka art pneimatiskajas un hidrauliskajas sistémas.

Metodes: studiju darbs (valoda un tehniskais
noform&jums, saturs, secingjumi un
priekslikumi) un ta aizstavésana.

Vertésanas kriteriji:

1) Spgjas patstavigi praktiski izveidot
mehanismu vadibas sistémas algoritmu ar
Crouzet Milenium M3 programmatiiru un
PLC.

2) spgjas patstavigi izveidot kuga mehanisma
pneimatisku vai hidraulisku sisteému.

3) Spgjas patstavigi izveidot kuga mehanisma
piedzinas motora elektrisko shému.

4) Spgjas patstavigi analizét kuga
paligmehanismu vadibas sistému, pneimatisku
un hidraulisku sist€ému un piedzinas motoru
elektriskas k&des.

5) Spgjas patstavigi mekl&t un noverst klimes
kugu automatiskajas vadibas sisteémas, kugu
mehanismu piedzinas motoru elektriskajas
shémas, ka arf pneimatiskajas un
hidrauliskajas sistémas.

Kompetences.

1) Spgj izmantot giitas zinasanas nepieciesamo algoritmu izveidg.

2) Spgj kritiski novertet rezultatus un pamatoti pienemt [émumu par talako ricibu.

3) Spgj pielietot zinasanas klimju mekl&$ana un novérsana kugu mehanismu automatiskajas vadibas
sistémas.

4) Spgj pielietot zinasanas klimju mekl&$ana un novér§ana kugu mehanismu piedzinas motoru
elektriskajas shémas.

Metodes: studiju darbs (valoda un tehniskais
noform&jums, saturs, secindgjumi un
priekslikumi) un ta aizstavésana.

Veértesanas kriteriji:

1) Spgjas patstavigi formul&t un kritiski
interpretét iegiitos analizes rezultatus, tai sk.,
pienemt pamatotus lemumus.

2) Spgjas atpazit raksturigas klames
automatiskajas vadibas sisteémas un izveleties
pareizu risinajumu kliimes novér$anai

Studiju rezultatu verteSanas kriteriji

Kriterijs % no kopgja vertejuma
Darba valoda un tehniskais noformé&jums 10
Saturs: izklasta logika, teorija un prakse 50
Secinajumi un priek$likumi 10
Studiju darba aizstavésana 30
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
1. 2.0 14.0 14.0 0.0 *




