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Anotacija

Aplikotas automatizacijas iesp&jas riipnieciskas razosanas pamatprocesos — produkcijas
projektesana, izgatavosana, izplatisana. Izskatiti automatizetu iekartu ka mehatronisku sist€mu
funkcioné$anas pamati. Aplikoti informacijas ievada elementi, elektriskas, pneimatiskas un
hidrauliskas piedzinas elementi, precizas mehanikas modernie tipveida elementi, ka ar1
programmvadamas ierices. Dots Tss ieskats detalu orient€Sanas, padeves un starpoperaciju
transporta iekartas. Ka automatiski funkciongjosu iekartu piemeri apliikoti riipniecibas robotu
uzbiives varianti. Diskrétas darbibas iekartu automatiz&tas vadibas sadala izskatiti vadibas
algoritma pieraksta veidi un to realizacija ar vienkar$akajiem cietas logikas un programméjamiem
tehniskajiem Iidzekliem. Studiju kursa nosléguma tiek apliikoti dazu izplatitu tehnologisko procesu
automatizacijas piemeri.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetence€s un
prasmes

Studiju kursa mérkis ir nodrosinat studentiem izpratni un dot zinaSanas un prasmes diskrétu
ripniecisku raZzoSanas procesu automatizacijas problému risinasanai.

Studiju kursa uzdevumi ir:

1. Radit izpratni par masinu un aparatu biives jomas automatiz&tu iekartu strukturalo elementu
(informacijas ievadelementu, piedzinu, automatiskas vadibas un mehanisko komponensu) darbibas
pamatprincipiem.

2. Izveidot studgjosajiem prasmi, atkariba no razo$anas automatizacijas uzdevuma sarezgitibas
pakapes, konceptuala vai detalizéta limeni izv€leties tehniski pamatotus strukturalos elementus, ka
ar prasmi izstradat sistémas struktiiru kopuma.

3. Veidot prasmi diskrétas darbibas sistémam pierakstit planoto darbibas algoritmu un nelielos
uzdevumos tos Tstenot ar cietas logikas vai programméjamiem vadibas lidzekliem.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Patstavigais darbs arpus kontaktstundu laika tiek veltits, lai sagatavotos auditorija planoto
praktisko darbu izpildei un javeic $o darbu rezultatu apkoposana un noformésana p&c to izpildes.
Papildus tam, semestra gaita studentiem majas jaizpilda noslédzosa patstaviga darba individuals
variants un jasagatavo ta prezentacija.
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NepiecieSsamas priek$zina$anas

Zinasanas elektrotehnikas un elektronikas pamatos un izplatitakajos masinu elementos.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas

Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs

Automatiz&tas razo$anas pamatprocesi: produkcijas projektéSana, izgatavoSana un izplatiSana. 2 1 1 2

Automatiz&tu iekartu visparinata struktlirshéma, to elementu klasifikacija un funkcionalais 2 1 1 2

raksturojums.




Iekartu piedzinu veidi, to salidzinajums, ieskats pneimatiskas, hidrauliskas un elektriskas energijas 2 2 0 4

apgades dala.

Elektrodzingji un to vadibas pamatfunkciju nodroSinasana (palaiSana/apturéSana, kustibas virziena 6 6 2 14

un atruma maina un pozicionésana uzdotaja stavokli) un vienkarsakie aprékini.

Iss ieskats pneimatisko un hidraulisko sistému uzbiive. 4 4 0 8

Sensorikas pamatjédzieni: sensoru darbibas fizikalie principi; signalu veidi; skaitiSanas sisteémas, 2 2 0

kodi u.c.

Sensoru signalu apstrades pamati: mérk&des, pastiprinataji, ciparu-analogie un analogu-ciparu 2 2 0 4

parveidotaji.

Sensori kustibas un spéka parametru kontroléSanai. 4 4 2 6

Mikrokontrolieri un programmeéjamie logiskie kontrolleri (PLC). 6 6 2 10

Mehaniskie parvadi un elektromehaniskie elementi mehanismu rotacijas un virzes kustibas 4 4 1 7

nodro$inasanai.

Detalu orienté$anas, padeves un starpoperaciju transporta ickartas. 4 4 0 8

Ripniecisko robotu kinematiskas struktiiras. 2 2 0 4

Ieskats riipniecisko robotu konstruktivaja uzbuive. 4 4 1 8

Iekartu vadibas algoritma pieraksts ar Grafcet un plasmkartém. 4 5 2 7

Vadibas algoritmu realizacija ar programméjamiem tehniskajiem lidzekliem, izmantojot vizualo 4 5 2 7

programmeésanu.

Dazadu tehnologisko procesu automatizacijas piemeri. 4 4 0 9

Noslédzosa majas darba prezentacija. 2 2 2 0

Eksamens. 2 2 0 0
Kopa: 60 60 16 104

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertésanas metodes

Spgj izskaidrot un aprakstit automatisku iekartu strukturalo sastavdalu pamatfunkcijas gan visai
sistemai kopuma, gan atseviskiem tas elementiem.

Parbaudes veidi: patstavigais darbs,
eksamens.

Kriteriji: spgj struktirshému un kinematisko
shému forma attelot eksistgjosu automatisku
iekartu uzbtvi un aprakstit atsevisku shémas
clementu pamatfunkcijas.

Spgj atpazit un klasificét iekartu elektriskas, pneimatiskas un hidrauliskas piedzinas galvenos
funkcionalos elementus, paskaidrot to darbibas principu un Tpasibas.

Parbaudes veidi: patstavigais darbs,
eksamens.

Kritériji: pec dokumentacijas un daba atpazist
iekartu piedzinu elementus, spgj paskaidrot to
darbibas principu un galvenas ipasibas.

Spgj atpazit un klasificét kustibas parametru un spéka sensoru galvenas funkcionalas sastavdalas,
paskaidrot to darbibas principu un pasibas, prot rikoties ar vienkarsakajiem no tiem.

Parbaudes veidi: patstavigais darbs,
eksamens,

Kritériji: péc dokumentacijas un daba spgj
atpazist iekartu kustibas parametru un speka
sensorus, sp&j paskaidrot to darbibas principu
un galvenas 1pasibas, prot rikoties ar
vienkar$akajiem no tiem.

Vienkar$os uzdevumos spgj tehniski pamatoti, balstoties uz aprékiniem un/vai simulaciju
rezultatiem izveleties izstradajumu piedzinas elementus.

Parbaudes veidi: patstavigais darbs,
eksamens.

Kritériji: balstoties uz ieprieksgjiem
aprékiniem, un izmantojot apgiitas piedzinas
elementu izvéles, aprékinu un simulacijas
programmatiiras, spgj pamatoti izveleties
piedzinas elementus vienkar$am iekartam.

Spgj izstradat vienkarSu automatizetu iekartu strukturalo uzbiivi, aprakstit to darbibas algoritmu un
izveidot vadibas programmu.

Parbaudes veidi: patstavigais darbs,
noslédzosais patstavigais darbs.

Kriteriji: spgj konceptuali shemu Iiment
risinama uzdevuma, izstradat vienkarsas
automatiskas iekartas strukttru, aprakstit ta
darbibas algoritmu un sastadit vadibas
programmu ar vizualas programmesanas
lidzekliem.

Studiju rezultatu vértéSanas kritériji

Kriterijs % no kopgja vertejuma
Patstavigie darbi 30
Noslédzosais patstavigais darbs 30
Eksamens 40
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat leskaite Eksam. Darbs
1. 5.0 40.0 20.0 0.0 *




