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Studiju kursa istenoSanas valodas LV

Anotacija Studiju kursa ietvaros tiek dotas teorétiskas zinasanas par klasiskam un modernam robotu kustibu

planosanas metodém, ka arT ar praktisko darbu palidzibu attistitas iemanas konkrétu metozu
pielietojumam.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetences un  [Studiju kursa merkis ir sniegt studentiem nepiecieSamas zinaSanas un iemanas robotu kustibu
prasmes planosanas metozu pielietojumam praktisku problému risinasanai, izmantojot problémai
atbilstosus algoritmus.

Studiju kursa uzdevumi ir attistit prasmes:

- att€lot planosSanas problému matematiski un identificet tas merki (matematiski);

- izv€léties problémai atbilstoSu metodi un algoritmu ta realizéSanai;

- pielietot konkr&tas metodes diskr&tu un nepartrauktu planosanas problému risinasanai;

- pilnveidot eso$as metodes nedroSu zinasanu vai citu papildus faktoru ievéros$anai.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi |Studiju kursa ietvaros ir paredzeti praktiskie darbi par $adam teémam:
1) Diskrétas planoSanas metodes;

2) Geometriskie att€lojumi un konfiguracijas telpas;

3) Nepartrauktas planoSanas metodes.

Darbu rezultati sniedz pamatu gala vert€jumam studiju kursa.

Literatura Obligata/Obligatory:

1) S.M. LaValle, Planning algorithms, Cambridge University Press, 2006

2) S.Russell, P.Norvig Artificial intelligence: a modern approach 4th edition, Pearson Education
Inc., 2021.

3) P.Boscariol, D.Richiedei, Optimization of Motion Planning and Control for Automatic
Machines, Robots and Multibody Systems, Mdpi AG, 2020, 266 pages.

NepiecieSamas priek§zinasanas Matematika.

Studiju kursa saturs

Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika

klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs

Ievads. 2 0 0 0

Diskréta plano$ana. 10 14 0 0

Geometriskie att€lojumi un konfiguracijas telpa. 6 13 0 0

Izlases planoSana un izlases kvalitate. 9 16 0 0

Kombinatora planosana. 9 14 0 0

Lémumu pienemsanas teorijas pamati. 4 4 0 0

Planosana nenoteiktibas apstaklos. 10 14 0 0

Diferencialie nosacijumi. 4 4 0 0
Kopa: 54 79 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati Rezultatu vertesanas metodes

Spé€j raksturot planosanas problémas robotizétam sisteémam. T&mai atbilsto$i jautajumi eksamena.

Spé€;j izvéléties konkrétas tehnikas atbilsto$u planoS$anas problému risinasanai. T&mai atbilsto$i jautajumi eksamena.

Spgj pielietot diskrétas planosanas tehnikas. Témai atbilstosi jautajumi eksamena.

Individuala praktiska darba vertéjums.
Spgj pielietot nepartrauktas planosanas tehnikas. Temai atbilstosi autdjumi eksamena.
Individuala praktiska darba vert€jums.

Spgj raksturot konfiguracijas telpas un diferencialo nosacijumu biitibu planoSanas uzdevumos. Temai atbilstos$i jautajumi eksamena.

Studiju rezultatu vértéSanas kritériji

Kritérijs % no kopgja vert€juma

Individuals praktisks darbs 75

Eksamens 25




| Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat leskaite Eksam. Darbs
1. 5.0 40.0 14.0 0.0 *




