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Studiju kursa Tstenosanas valodas

LV

Anotacija

Studiju kursa ietvaros tiek apgiti salik§anas razoSanas organizacijas veidi un formas, salikSanas
tehnologiska procesa projektésana, salikSanas procesa seciba, detalu klasifikacija péc
konstruktivam pazimém, izstradajuma konstrukcijas tehnologiskums, detalu stabilie stavokli un
orientéSanas nepiecieSamiba. Padzilinati tiek apskatita pasiva, aktiva ar stavokla kontroli un
logiska orientésana, detalu iekrauSanas ierices apstrades un salik$anas automatos, magazinas,
bunkura, vibraciju u.c. iekrausanas ierices, ka arT vibrobunkuru aprékins, detalu ieladésanas un
izladésanas iekartas rotorautomatos un rotorkonveijerlinijas.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetences un
prasmes

Studiju kursa galvenais mérkis ir izveidot studentiem sistematiz&tu priekSstatu par transportésanas,
ieladesanas un salik$anas automatiz&to iericu izmantoSanu detalu izgatavo$ana masinu un aparatu
bive.

Studiju kursa uzdevums ir veidot prasmes veikt miisdienu ieladésanas un salik$anas iekartu
konstrukciju, ka ari ar to elementu aprékinus.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Studentiem patstavigi jaizstrada praktiskais (parbaudes) darbs, saskana ar individualo uzdevumu.
Darba studenti apskata elastigo razoSanas sistemu (ERS) strukttiras projekt€Sanas jautajumus;
darba tiek izstradata robotu tehnologiska kompleksa (RTK) strukturéta shéma cilindriskas formas
detalu apstradei. Pamatojoties uz individuala uzdevuma izejas datiem, javeic ERS, kas nodroSina
uzdevuma izpildi, strukturalu un funkcionalu aprakstu, javeic ERS parametru novértéjums. Darba
grafiska dala sastav no divam A3 formata lapam ar RTK izvietojuma ras€jumu, ka arT taktu
ciklogrammu.
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NepiecieSamas priekSzinasanas

Priek$zinasanas detalu konstruéSanas pamatos, grieSanas rezimu aprékinos.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas

Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs

1. Studiju kursa mérki un uzdevumi. Razo$anas automatizacijas un mehanizacijas etapi. 2 2 1 3

2. Ieladesanas operacija. Ieladésanas iericu klasifikacija. 2 4 1 5

3. Magazinu iclades ierices. 2 2 1 3

4. Bunkuru ielades ierices. 2 2 1 3

5. Ielad@Sanas-izladesanas ierices. 4 4 2 6

6. Vibraciju tipa ieladéSanas un transporta ierices. 4 4 1 7

7. Detalu orientacijas telpa pamati. 2 2 1 3

8. Transporta sist€mas. 4 4 1 7

9. Diskrétas darbibas transporta ierices. 2 2 1 3

10. Nepartrauktas darbibas transporta ierices. 2 4 1 5

11. Automatiz&tas transporta un noliktavu sistémas (ATNS). 2 2 1 3

12. Salik$anas automatizacija. 4 4 1 7

13. Automatisko salikSanas agregatu komponésana. 2 2 1 3




14. Robotu tehniskie kompleksi salik§anai.

15. Salik$anas robotu tehnologisko kompleksu (RTK) apriko$anas lidzekli.

16. Sagatavju ieladéSanas-izladé$anas automatizacijas lidzeklu apskats ma§inbave.

17. Vibracijas bunkura icladéSanas ierices darbibas princips un tehniskais raksturojums.

18. Transporta un noliktavu sistému automatizeta projektéSana.

19. Biditaja veida padevéja tehniska raksturojuma noteikSana un darba principa izp&te.

20. Izstradajumu salik§anas metodes izvéle.

21. Izstradajumu icladé$anas un transporté$anas automatizacija.

22. Bunkuru aprékins péc iekilé$anas nosacijuma.

23. Satvergju tipa ieri¢u aprékins.

Konsultacijas.

Eksamens.
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Sasniedzamie studiju rezultati un to vérté¥ana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Spéj demonstrét izpratni par dazadu veidu tehnologisko procesu automatizaciju masinbave.

Parbaudes darbs, eksamens.

Spgj izmantot un izstradat sagatavju, detalu un mezglu ieladéSanas tipveida tehnologiskos procesus. [Parbaudes darbs, eksamens.

Prot izmantot iekartu, mehaniskas apstrades un salik§anas automatizacijas tipveida tehnologisko Parbaudes darbs, eksamens.
procesu pamatotas izvéles metodes, kas tiek izmantotas masinblives razoSana.

Prot izstradat RTK shému cilindriskas formas detalu apstradei. Parbaudes darbs.
Studiju rezultatu vértéSanas kritériji
Kriterijs % no kopgja vertejuma
Parbaudes darbs 50
Eksamens 50
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
1. 4.0 40.0 20.0 0.0 *




