Rigas Tehniska universitate

1862
!

™

NS

RIGAS TEHNISKA
UNIVERSITATE

23.11.2024 15:12

RTU studiju kurss "Robotu vadibas sisteémas izstrades projekts"
33000 Datorzinatnes, informacijas tehnologijas un energétikas fakultate

Visparéja informacija
Kods DSP802
Nosaukums Robotu vadibas sistémas izstrades projekts

Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles

Atbildigais macibspeks

Agris Nikitenko - Doktors, Profesors

Apjoms dalas un kreditpunktos

1 dala, 4.5 kreditpunkti

Studiju kursa istenoSanas valodas

LV

Anotacija

Studiju kurss paredzets praktisku zinasanu un iemanu iegtiSanai par robotu vadibas sistemu
izstradi, ka art dazadu robotu darbibai nepiecieSamo mezglu pielietosanai. Studiju kursa tick
nodroS$inats darbs grupas robotu prototip&sanas laboratorija, $adi veicinot praktisku iemanu un
sadarbibas iemanu attistibu studentos. Studiju kursa tiek apgitas projektésSanas, dokumenté$anas,
prasibu iegliSanas un prototipu izstrades fazes, kuru rezultata tiek izgatavota darboties sp&jiga
robotiz€ta sisteéma. Studiju kursa ietvaros studentu pienakumi tiek iedaliti savstarp&ju diskusiju
cela, kas stiprina studentu atbildibas sajiitu par savu pienakumu izpildi. Robotiz&tas sist€mas
konkréts uzdevums tiek precizéts studiju kursa TstenoSanas sakuma fazg, kopa ar demonstracijas
scenariju un kopéjo izstrades tehnologijas ieceri.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetences un
prasmes

Studiju kursa mérkis ir sniegt studentiem zinasanas un praktisku pieredzi robotiz&tu sistému vai to
elementu izstrade.

Lai sasniegtu izvirzito merki, kursam ir $adi galvenie uzdevumi:

- Sniegt praktiskas iemanas un prasmes pienakumu sadaliSanai darba grupa atbilstosi iesaistito
grupas biedru zinasanam un ieprieksgjai pieredzei;

- Diskusiju un argumentacijas cela nonakt 1idz konkrétam robota prototipa redz&jumam un
iecer€tai funkcionalitatei, $adi sniedzot argument€Sanas iemanas;

- Sniegt patstavigas darbu planosanas un plana izpildes kontroles iemanas, Tstenojot grupa kopigi
planotas darbibas vienot mérka konteksta;

- Sniegt praktiskas iemanas un zinasanas tehnisku problému risinasana un konkrétu funkcionalu
iekartu vai mezglu izstradg;

- Sniegt praktiskas iemanas tehniskas dokumentacijas izstradé atbilstosi izstradatajam prototipam
vai iekartai;

- Nodrosinat iesp&ju katram grupas loceklim prezentét sava darba rezultatus un argument&ti
diskut&t par tiem.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Studiju kursa ietvaros paredzets praktisks darbs grupa, kuras ietvaros tiek sadaliti pienakumi,
planoti darbi, ka ari veikta to izpilde un kontrole. Grupas ietvaros darbs veicams pilnigi patstavigi,
to atbilstosi dokumentgjot. Konkréta projekta rezultats, izmantota tehnologija un mérki tiek
saskanoti ar kursa atbildigo macibspeku, ka ari tiek saskanotas nepiecieSsamo materialu iegades un
izlietojums.

Projekta darbs tiek organizéts robotu prototipéSanas laboratorija darba un arpus darba laika, lai
nodro$inatu péc iespgjas elastigaku darba grupas savstarp&jo sadarbibu.

Literataira

Obligata/ Obligatory:

1. R.Siegwart, R. Naurbaghsh. Introduction to autonomous mobile robots, MIT Press, 2011.

2. S.Russell, P.Norvig. Artificial intelligence: a modern approach 4th edition, Pearson Education
Inc., 2021.

Papildu/Additional:

1. iRobot Roomba tehniska dokumentacija / technical documentation.

NepiecieSamas priekSzinasanas

Risinajumu algoritmizacija un programmésana I un II, Elektrotehnika un elektronika.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Grupu izveide. 8 8 0 0
Uzdevumu izvéle, analize un detalizacija. 8 8 0 0
Pienakumu sadale grupas ietvaros. 8 8 0 0
Darbu planosana, izpilde un izpildes kontrole. 24 24 0 0
Dokumentacijas izstrade. 8 8 0 0
Rezultatu prezentacija. 0 0
Kopa: 60 60 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéfana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Spgj ieklauties komanda kop&ja mérka sasniegSanai robotizétu sistému projektésana.

Individuals novértéjums atkariba no
ieguldijuma grupas darba.

Spgj patstavigi planot savu darbu, nemot véra citu grupas darbu izpildes rezultatus.

Individuals novértgjums atkariba no
ieguldijuma grupas darba.




Spgj patstavigi izstradat robotizetu sistému projektiem raksturigu tehnisko dokumentaciju.

Individuals novértéjums atkariba no
ieguldijuma grupas darba.

Spgj prezentét robotizEtas sisteémas projekta realizacijas rezultatus.

Individuals novértejums atkariba no
ieguldijuma grupas darba.

Studiju rezultatu vérteSanas kritériji

% no kopgja vertejuma

Kriterijs
Grupas darba atskaite un prezentacija 100
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat leskaite Eksam. Darbs

1. 4.5 0.0 3.0 0.0




