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Visparéja informacija
Kods EEI498
Nosaukums Elektrotransporta iegulto sistému pamati
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Studiju kursa Tstenosanas valodas

LV, EN

Anotacija

Studiju kurss veltits iegultam sistémam, to struktiiru uz mikrokontrolleru pamata, aparatiiras un
programmatiiras sastavdalam un to pielietoSanu elektrotransporta vadiba. Sadas sistémas ieklauj
sevl jaunas intelektualas elektroniskas iekartas dazadu sistému uzdevumu risinasanai, izmantojot
vismodernakas augstas tehnologijas un metodes, tadas ka bezvadu tehnologijas, robotika, drosibas
un aizsardzibas tehnologijas, mikroprocesori, mikrokontrolleri, sensori, detektori, elektroniskie
analizatori, uzraudzibas sistémas un navigacijas tehnologijas.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetenceés un
prasmeés

Studiju kursa mérkis ir attistit prasmes pielietot iegulto sistému tehnologijas elektrotransporta
procesu vadibai. Studiju kursu uzdevumi ir: 1) veidot izpratni par elektrotransporta iegulto sistemu
izstrades tehnologiju; 2) sniegt zinasanas par iegulto sisttmu projektésanu; 3) formét iemanas
pielietot mikrokontrolleru programméSanu iegultas sistémas augstaka un zemaka limena
programmésanas valoda; 4) attistit prasmes iegulto sistému aparatiiras vadibas un komunikacijas
tehnologijas izmanto$ana un iegulto sistému vadibai elektrotransporta uzdevumos.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Majas darbu izpilde un laboratorijas darbu noformé$ana. Studiju darba noformé&sana.
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NepiecieSamas priekszinasanas

Matematiskas optimizacijas metodes industrialaja elektronika, programmeésanas valodas, adaptivas
sisteémas, timekla programmésana, datu bazes.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs

Ievads iegultas sistémas. Pamatnostadnes, definicijas, uzdevumi, ierobezojumi, organizacija. 4 4 2 6
Iegulto sistému struktiiras projektéSanas posmi aparatiiras un programmatiiras [imeni uz 4 4 2 6
mikrokontrolleru bazes.
Mikrokontrolleru programmeésanas pamati augstaka un zemaka limena valodas kombinacija. 4 4 2 6
Mikrokontrolleru programmeéSana C un C++ valoda. Datu tipi, operatori, funkcijas, cikli, 4 4 2 6
nosacTjumi, raditaji, kompilacija.
Iegultas sistémas aparatiiras elementu vadiba. Digitalas ieejas/izejas, registri, porti, atmina, 4 4 2 6
partraukumi, reala laika funkcijas.
Iegultas sistémas aparatiiras elementu vadiba. Analoga ieejas/izejas ADP un DAP, IPM. 4 4 2 6
Komunikacijas metodes UART, 12C, SPI.
Periferijas izvades ieri¢u vadiba. BaroSanas raksturojumi, gaismas diodes, displeji, indikatori. 4 4 2 6
Perif€rijas ievades iericu vadiba. BaroSanas raksturojumi, atslégas, pogas, slédzi, tastatiiras. 4 4 2 6
Motora atruma vadibas iegultas sistémas izstrade ar tahometru un citiem devgjiem. 4 4 2 6
Kltidu un defektu tolerantu sistému projektésana. Elektriskas piedzinas drosas vadibas sistémas 4 4 2 6
izstrades piemers.
Elektriska transporta iegulto sisteému izstrades piemérs ar vairaku iekartu bezvadu komunikaciju, 20 20 10 30
satelita navigaciju un darbibu globalaja timekli.

Kopa: 60 60 30 90




Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Spgj risinat iegulto sistému izstrades un vadibas elektrotransporta uzdevumus pielietojot
mikrokontrolleru programmésanu.

Laboratorijas darbi. Studiju darbs.

Prot veikt iegulto sistému aparatiiras elementu vadibu, periférijas ieri¢u vadibu elektriskai piedzinai
un citam elektriskam iekartam un arf iegulto sistému mijiedarbibu ar globalo timekli, datu bazém,
satelita navigaciju, izmantojot bezvadu komunikacijas tehnologijas.

Laboratorijas darbi. Studiju darbs.

Spgj projektet mikrokontrolleru programmésanas funkcijas, aparatiiras elementu un citu ieri¢u
vadibai elektrotransporta uzdevumos.

Eksamena praktiskais uzdevums.
Laboratorijas darbi.

Parzin iegulto sisttmu pamatnostadnes, definicijas, uzdevumus, ierobezojumi, organizaciju,
struktiiru un projekté$anas posmus.

Eksamena teorgtiskie jautajumi un
kontroldarbi.

Studiju rezultatu vérteSanas kritériji

Kriterijs % no kopgja vertéjuma

Atbildes uz eksamena teorétiskiem jautdjumiem 15

Eksamena praktiska uzdevuma izpilde 20

Kontroldarbu izpilde 15

Praktisko darbu izpilde 20

Studiju darba izpilde 30
Kopa: 100

Studiju kursa planojums

Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
1. 4.5 0.0 0.0 3.0 *




