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RTU studiju kurss "Bezpilota transportlidzek]u mikroprocesoru vadibas tehnologijas"
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Studiju kursa Tstenosanas valodas
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Anotacija

Studiju kurss veltits bezpilotu transportlidzek]u jeb dronu izstrades tehnologijam. Galvena
uzmaniba pievérsta to komponensu ipasibam, darbibas kritérijiem, dronu elektriskai piedzinai un
to vadibai, ka ar1 dronu mikroprocesoru vadibas programmatiiras izstradei, izmantojot
akselerometru, ziroskopu, magnetometru, ultraskanas sensoru un satelita navigaciju. Apskatitas ar1
bezvadu komunikacijas metodes, tai skaita arT video un audio informacijas parraide.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetence€s un
prasmes

Studiju kursa mérkis ir attistit prasmes izstradat bezpilota transportlidzekli un programmget ta bazes
funkcijas. Studiju kursa uzdevumi ir: 1) veidot izpratni par bezpilota transportlidzek]u
konstrugSanas principiem; 2) sniegt zinasanas par elektrisko un elektronisko komponensu
struktiiru; 3) form&t iemanas izmantot satelita navigacijas un videonovérosanas tehnologiju
izmantoSana; 4) attistlt prasmes izstradat bezpilota transportlidzeklu vadibas programmas
mikrokontrolleriem.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Majas darbu izpilde un laboratorijas darbu noformésana. Studiju darba noformésana.
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NepiecieSamas priekszinasanas

Matematiskas analizes un optimizacijas metodes, programmesanas valodas, datu bazes,
programmatiiras izstrades tehnologijas, timekla tehnologijas, adaptivas vadibas algoritmi.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Bezpilotu transportlidzeklu veidi un uzdevumi. 2 2 1 3
Dronu aerodinamikas pamatprincipi. 4 4 2 6
Dronu konstrukcija. 4 4 2 6
Dronu bezkolektoru elektriskie dzingji. 4 4 2 6
Dronu propeleru aprékini. 2 2 1 3
Tristazu elektroniskais dzingju atruma kontrollers. 4 4 2 6
Dronu barosanas avoti un to izvéle. 4 4 2 6
Dronu méri$anas devéju komplekss. 4 4 2 6
Dronu centralais vadibas mikroprocesors. 4 4 2 6
Dronu bezvadu komunikacijas veidi un principi. 4 4 2 6
Dronu satelita navigacijas sistémas. 4 4 2 6
Dronu videonovéro$anas sist€émas. 4 4 2 6
Dronu autostabilizacijas vadibas rezima programmeé&Sana. 8 8 4 12
Dronu sarezgito vadibas reZimu programmeésana. 8 8 4 12
Kopa: 60 60 30 90




Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Parzina dronu konstruéSanas un vadibas principus, to komponensu struktiiru un vadibas
matematiskas funkcijas.

Laboratorijas darbi, eksamena teorétiskie
jautajumi un kontroldarbi.

Prot lietot programmatiiras izstrades tehnologijas lidojoSo dronu vadibas programmas izstradei.

Laboratorijas darbi, eksamena praktiskais
uzdevums un kontroldarbi.

Sp¢j izstradat dronu komponensu mikrokontrolleru vadibas programmas.

Laboratorijas darbi, studiju darbs.

Sp&j pielagot drona vadibu argjo iedarbibu kompensésanai.

Laboratorijas darbi, studiju darbs.

Studiju rezultatu vértéSanas kritériji

Kriterijs % no kopgja vertejuma
Atbildes uz eksamena teorétiskiem jautadjumiem 15
Eksamena praktiska uzdevuma izpilde 20
Kontroldarbu izpilde 15
Laboratorijas darbu izpilde 20
Studiju darba izpilde 30
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
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