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Anotacija

Moderno robotu sisteému arhitekttras butiskakais aspekts ir saistiba starp programmatiiras
risinajumiem un mehaniskajiem risinajumiem. Elastistigi saistot programmatiiras risinajumus ar
mehanikas risinajumiem iesp&ams panakt, lai veidota robotiz&ta sist€ma biitu viegli mainama un
tas dalas biitu iesp&jams izmantot atkartoti. Kursa tiks apliikotas mobilo robotizgto sist€ému
arhitekttiras un iesp&jas izmantot dazadas logikas, matematiskos formalismus un algoritmus
planosanas risindgjumu analizg un praktiska realizacija. Butiska uzmaniba tiks pievérsta piila
inteligencei un tas risinajumiem.

Kursa praktiskaja dala paredzéts izstradat vai pabeigt dalgji izstradatus projektus Microsoft
Robotics Studio vidé.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetences un
prasmes

Merkis ir sniegt zinaSanas par robotu arhitektiiram, planoSanas metodém, un teoriju, kas
nepieciesama to analizei.

Uzdevumi:

1) prast pielietot dazadas logikas un matematiskos formalismus plano$anas un komunikacijas
realizeé§ana.

2) prast pielietot evolucionaras skaitlo$anas metodes un piila inteligenci dazadu problemu
risinasana.

3) spét analizét robotu arhitektiiras un iesp&jas tas tehniski realizéet.

4) prast analiz&t un realizét vadibu izklied&tas sistémas.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Patstavigais darbs organizéts praktiskajas nodarbibas, kas aiznem pusi no kopgja kursa nodarbibu
skaita. Praktiskajas nodarbibas studentiem datorklasé jauzraksta vai japabeidz dal&ji pabeigti
relativi vienkarsi projekti par teorétiskajas nodarbibas apliikotajam t€mam. PriekSmeta ir paredzets
kursa darbs, kura tiks padzilinati apliiktoas dazas no teorétiski izskatitajam t€mam.

Literatiira

Obligata literatiira / Mandatory resources:

1.Andries P. Engelbrecht. Fundamentals of Computational Swarm Intelligence. — Wiley. 2006, -
672 p.

2.Russell C. Eberhart, Yuhui Shi, James Kennedy. Swarm Intelligence. — Morgan Kaufmann.
2001, - 512 p.

3.Marco Dorigo, Thomas Stiitzle. Ant Colony Optimization. — The MIT Press. 2004, - 319 p.
4.David Poole, Alan Mackworth, Randy Goebel. Computational Intelligence: A Logical Approach.
- Oxford University Press. 1998, - 576 p.

5.Davide Sangiorgi, David Walker. The Pi-Calculus: A Theory of Mobile Processes. - Cambridge
University Press. 2003, - 596 p.

6.C. Hankin. An Introduction to Lambda Calculi for Computer Scientists. - College Publications.
2004, - 180 p.

7.Antoni Ligeza. Logical Foundations for Rule-Based Systems. - Springer Berlin Heidelberg.
2009, - 332 p.

8.Andrew S. Tanenbaum, Maarten Van Steen. Distributed Systems: Principles and Paradigms. -
Prentice Hall. 2006, - 704 p.

NepiecieSamas priek§zinasanas

Matematika. Programmé$anas pamati.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Ievads 1 0 0 0
Matematiskie formalismi 6 0 0 0
Uz likumiem balstitas robotiz&tas sistémas 7 0 0 0
Robotizetu sisttmu funkciju optimizacija 4 0 0 0
Evolucionara skaitloSana 6 0 0 0
Dalinu kopas optimizacija robotu sistémas 6 0 0 0
Skudru algoritmi 4 0 0 0
Kolektiva lémumu pienemsana robotu sistémas 4 0 0 0
Vadiba izklied&tas robotu sistémas 4 0 0 0
Robotu arhitektiras 6 0 0 0
Kopa: 48 0 0 0




Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Japrot stradat ar dazadiem matematiskajiem formalismiem, piem., situaciju rékiniem, notikumu
rékiniem, lambda rékiniem, pi rékiniem, u.c.

Praktiskie darbi 1., 2., 3. ieskaites forma.
Atbilstosi eksamena jautajumi.

Jasaprot ka darbojas uz likumiem baz&tas sisteémas un ka realiz&t planosanu §adas sistémas.

Praktieskie darbi 4., 5., un 6. ieskaites forma.
Atbilstosi eksamena jautdjumi.

Jaspgj orienteties optimizacijas metodes

Praktiskie darbi 7., 8. un 9. ieskaites forma.
Atbilstosi eksamena jautajumi.

Japrot pielietot evolucionaras skaitloSanas metodes

Praktiskie darbi 10., 11. un 12 ieskaites
forma.

Kursa darba uzdevums. Atbilstosi eksamena
jautajumi.

Japrot stradat ar pila intelekta metodém

Praktiskie darbi 13., 14., 15. 16. ieskaites
forma. Kursa darba uzdevums. Atbilstosi
cksamena jautajumi.

Japrot realizét robotu vadiba izkliedétas sist€mas

Praktiskie darbi 17. un 18. ieskaites forma.
Atbilstosi eksamena jautajumi.

Jaspgj orienteties robotu arhitekttiras

Praktiskie darbi 19. un 20. ieskaites forma.
Atbilstosi eksamena jautdjumi.

Studiju rezultatu vérteSanas kritériji

Kriterijs % no kopgja vertejuma

Patstaviga darba atskaites 75

Zinojums ka eksamens 25
Kopa: 100

Studiju kursa planojums

Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
1. 4.5 1.5 1.5 0.0 *




