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RTU studiju kurss "Autonomas sistémas un roboti"
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Visparéja informacija
Kods DSP715
Nosaukums Autonomas sistémas un roboti

Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles

Atbildigais macibspeks

Ilze Andersone - Doktors, Docents

Apjoms dalas un kreditpunktos

1 dala, 4.5 kreditpunkti

Studiju kursa istenoSanas valodas

LV

Anotacija

Studiju kursa ietvaros tiek sniegtas zinaSanas par autonomam sistémam un robotiem, kas ietver
matematisko pamatus, algoritmus un metodes, ka arT praktiskas TstenoS$anas pamatus. Studiju kursa
paredzetas lekcijas un vairaki praktiskie darbi, kuru izpilde ]auj pielietot svarigakas metodes
autonomu robotu vadiba.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un
prasmes

Studiju kursa mérkis ir sniegt teorétiskas zinasanas par autonomam sistémam un robotiem, to
matematisko modelu praktisku izmantosanu, ka arT sniegt praktiskas iemanas autonomu robotu
vadibas algoritmu izstradg.

Studiju kursa uzdevumi ir sniegt zinaSanas un iemanas:

- izstradat un praktiski pielietot robotu dinamikas matematisko modelus;

- izmantot robotu modelus un vadibas funkcijas navigacijas uzdevumos;

- izmantot daudzu robotu vadibas metodes un algoritmus;

- izmantot karSu apvienoSanas tehnikas globalas kartes sastadiSanai.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Studiju kursa ietvaros ir paredz&ti pieci praktiskie darbi:
- Karsu sastadi$ana;

- Robotu navigacija;

- Lémumu pienemsana autonomas sistémas;

- Karsu sastadiSana ar robotu komandu;

- Kar$u apvieno$ana.

Literatiira

Obligata/Obligatory:

1) S.Sam Ge, F.L.Lewis Autonomous Mobile Robots: Sensing, Control, Decision Making and
Applications, Taylor & Francis Group, 2006

2) R.Siegwart, R. Naurbaghsh Introduction to autonomous mobile robots, MIT Press, 2004.
Papildu/Additional:

3) S.Russell, P.Norvig Artificial intelligence: a modern approach 4th edition, Pearson Education
Inc., 2021.

NepiecieSamas priekSzinasanas Matematika.
Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Ievads, autonomu sistému un robotu jédziens, autonomi mobilie roboti. 4 0 0 0
Autonomu sistému sensori, sensoru sapludinasana. 10 6 0 0
Karsu sastadiSana un marsruta planosana. 22 16 0 0
Lémumu pienemsana autonomas sisteémas. 10 16 0 0
Autonomu robotu komandas. 14 16 0 0
Autonomu sist€ému pieméri un pielietojumi. 6 0 0 0
Kopa: 66 54 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéfana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Spé€j atpazit un raksturot autonomas sistémas.

T&mai atbilsto$i jautajumi eksamena.

Spé€j raksturot autonomu sist€ému sensorus un to pielieto$anu.

T&mai atbilsto$i jautajumi eksamena.

izmantot atseviskus algoritmus praktiski.

Spgj aprakstit galvenas karSu sastadisanas metodes un marsruta planoSanas algoritmus, ka ar1

Temai atbilstosi jautdjumi eksamena,
praktiskie darbi.

Spgj raksturot un izmantot Iémumu pienemsanas metodes autonomas sistémas.

Temai atbilstosi jautajumi eksamena,
praktiskais darbs.

Spgj raksturot un pielietot galvenas karsu sastadiSanas metodes ar autonomu robotu komandam.

Teémai atbilstosi jautdjumi eksamena,
praktiskais darbs.

Studiju rezultatu vértéSanas kriteriji

Kriterijs % no kopgja vertéjuma
Praktiskais darbs 75
Eksamens 25




| Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat leskaite Eksam. Darbs
1. 4.5 2.0 1.0 0.0 *




