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RTU studiju kurss "Masinu un mehanismu datorprojekt€Sana”

31000 Biivniecibas un masinzinibu fakultate

Visparéja informacija
Kods TAS306
Nosaukums Masinu un mehanismu datorprojektéSana

Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles; Brivas izveles

Atbildigais macibspeks

Igors Pavelko - Asociétais profesors

Macibspéks

Vitalijs Pavelko - Habilitétais doktors, Profesors

Apjoms dalas un kreditpunktos

2 dalas, 4.0 kreditpunkti, 6.0 EKPS kreditpunkti

Studiju kursa Tstenosanas valodas

LV, EN

Anotacija

Datormetozu izmantoSana masinu un mehanismu analizei. Mehanismu elementu, paru un
kinematisko k&zu datorprojektésana. Skice un skices plakne. Darba punkts, taisne un plakne. Saites
un to realizacija datorprojektgsana. SalikSana. Mehanismu kustibas imitacija, izmantojot to 3D
datormodelus. Saites funkcijas un to eksperimentala noteik§ana. Mehanisma kinematisko
raksturojumu aprékins, pamatojoties uz datormodeléSanas rezultatiem. Punktu un elementu atrumu
un paatrinajumu noteikSana. Mehanismu dinamikas analize. Cetru loceklu mehanisma datormodela
izstradasana. Zobratu mehanisma projekt€Sanas jautajumi. Evolventes profils un ta veidoSana.
Masinu un mehanismu darba un kopsalikuma rasg¢jumu veidosana. Gremdvirzulu stikpa (vai
elektromotora) projekta izstradasana.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetence€s un
prasmes

Iegiit iemanas darbam ar moderniem datorprojekteSanas programmatiiras produktiem. Iegiit kursa
projektu izpildei nepiecieSamas priek§zinasanas un iemanas.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Cetru loceklu mehanisma datormodela un ta elementu veido3ana (4 st.) Cetru loceklu mehanisma
kinematiskie un dinamiskie aprékini (8 st.) Evolventes tipa zobu parvada datormodela izstradasana
(4 st.) Gremdvirzulu siikna (vai elektromotora) datorprojektéSana (16 st.)
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NepiecieSsamas priek$zina$anas

Mehanikas uzdevumu risina$ana

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Datormetozu izmanto$ana masinu un mehanismu analizei. Mehanismu elementu, paru un 1 0 0 0
kinematisko k&zu datorprojektéSana.
»Autodesk Inventor” programmatiiras produkta iesp&ju demonstracija. Gazturbinas diska 2 0 0 0
datormodela izstradasana.
Cetru loceklu mehanisma elementu datorprojekte$ana. 4 0 0 0
Saites un to realizacija datorprojekteésana. Salik§ana. Mehanismu kustibas imitacija, izmantojot to 1 0 0 0
3D datormodelus.
Cetru loceklu mehanisma salik§ana un kustibas imitacija. 4 0 0 0
Saites funkcijas un to eksperimentala noteikSana. Punktu un elementu atrumu un paatrinajumu 4 0 0 0
noteikSana.
Mehanisma kinematisko raksturlielumu aprékins, pamatojoties uz datormodelé$anas rezultatiem. 4 0 0 0
Mehanismu dinamikas analize. 4 0 0 0
Zobratu mehanisma projektéSana. Evolventes profila veidoSana. Saite starp ,,Autodesk Inventor” un 2 0 0 0
,,Microsoft Excel”.
Evolventes profila veido$ana, izmantojot ,,Autodesk Inventor” un ,,Microsoft Excel”. 2 0 0 0
Zobratu datorprojekté$ana. Zobratu mehanisma salik§ana un kustibas imitacija. 4 0 0 0
Gremdvirzulu siikna (vai elektromotora) elementu datorprojektéSana. 8 0 0 0
Gremdvirzulu siikpa (vai elektromotora) salik§ana un kustibas imitacija. 8 0 0 0
Masinu un mehanismu darba un kopsalikuma rasg¢jumu veidosana ar ,,Autodesk Inventor”. 2 0 0 0
Pielaizu un sézu izvéle. 4 0 0 0
Gremdvirzulu siikpa (vai elektromotora) darba un kopsalikuma raséjumu veidosana. 10 0 0 0
Kopa: 64 0 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vért€sana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu veértéSanas metodes

Spgj izstradat klasiska Cetru loceklu mehanisma datormodeli.

Kontroldarbs "Cetru loceklu mehanisma
datormodela izstradasana'.




Spgj uz datormodelésanas rezultatu pamata izpildit ¢etru loceklu mehanisma kinematikas un

dinamikas analizi.

Kontroldarbs "Cetru loceklu mehanisma
kinematikas un dinamikas analize".

Spgj izveidot evolventes tipa zobu parvada datormodeli.

Kontroldarbs "Zobratu mehanisma
datormodela izstradasana".

Spgj izstradat gremdvirzulu stikna (vai elektromotora) vienkarSoto projektu uz piedavata tehniska

uzdevuma datu pamata ar datorprojekt€Sanas programmatiras produktu pielietoSanu.

Datorprojekts "Gremdvirzulu stikna (vai
elektromotora) izstradasana".

Spgj pielietot moderno datorprojektéSanas programmatiiras produktu iesp&jas konkréto objektu Eksameni.
projektesanas uzdevumu risinasanai.
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi Brivas izvéles parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs Ieskaite Eksam. Darbs
. 2.0 0.5 1.5 0.0 *
2. 2.0 0.5 1.5 0.0 *




