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RTU studiju kurss "Dinamika un vadiba"
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Visparéja informacija
Kods MTM333
Nosaukums Dinamika un vadiba

Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles

Atbildigais macibspeks

Janis Viba - Habilitétais doktors, Profesors

Apjoms dalas un kreditpunktos

1 dala, 4.5 kreditpunkti

Studiju kursa istenoSanas valodas

LV

Anotacija

Dinamiski slogotu vadamu masinu pamatklases un struktiiras. Vadiba ka dinamisks process, tas
merki. Tipiskie masinu izpildmehanismu un piedzinas sistému matematiskie modeli, to
linearizacija un redukcija. Butiski nelineari elementi. Automatiskas vadibas principi, algoritmi,
realizacijas metodes, to klasifikacija. Sist€ému stabilitate un funkcioné$anas kvalitate, analizes un
sintézes pamatmetodes. JEdziens par ekstremalam, adaptivam, hierarhiskam vadibas sistemam.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetences un
prasmes

Iepazistinat studentus ar masinu dinamikas un vadibas fundamentalajam nostadném. Tam nolikam
tiek risinati $§adi uzdevumi:

1. Analizét dinamikas un vadibas fundamentalas sakaribas.

2. lemacit studentiem masinu dinamikas uzdevumu risinasanu ar datorprogrammam.

3. Pilnveidot studgjoso zinasanas fizikas un mehanikas joma, kas saistitas ar vibro tehniku un vibro
masiam.

4. Iemacit studentiem prasmi orient&ties tehnikas un masinbiives objektu aprékinu joma.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Kursa ietvaros studentiem javeic patstavigie darbi par §adam temam:
1. Masinu dinamikas uzdevumu risinasana ar MathCAD programmu.
2. Mastu vadibas uzdevumu modelé$ana ar Working Model.

3. MaSinu elementu speku aprékini ar programmu Solid Work.
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NepiecieSamas priek§zinasanas

Vidusskolas fizikas kurss. RTU diferencialie un integralie aprékini.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Laplasa un Furj€ parveidojumi. 12 0 0 0
Sistému diferencialvienadojumi operatoru forma. 12 0 0 0
Parvada funkcija. Gausa procesi. 12 0 0 0
Frekvenéu amplitiidu un fazu raksturliknes. 12 0 0 0
Stohastisko sistému dinamika. Vinera — Hin¢ina formula. 16 0 0 0
Kopa: 64 0 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértésana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Kursa nobeiguma spés novertét problémas sistema ar gadijuma ierosmi

Atbilstosi jautajumi lekciju nobeiguma

Kursa nobeiguma spés pielietot teoriju gadijuma ierosmes gadijuma

Atbilstosi jautajumi lekciju nobeiguma

Kursa nobeiguma spés veikt dinamikas uzdevumu aprékinus

Atbilstosi jautajumi aprékinu darba

Kursa nobeiguma spés pielietot teoriju mehanisko sistému analizé

Atbilstosi jautajumi eksamena

Studiju rezultatu vértéSanas kritériji

Kritérijs % no kopgja vertejuma
Individualie uzdevumi 80
Atkartojuma testi 5
Eksamens 15

Kopa: 100




Studiju kursa planojums

Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
1. 4.5 2.0 2.0 0.0 *




