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Studiju kursa Tstenosanas valodas
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Anotacija

Pneimatiskas un elektromehaniskas modulsist€mas un citas modernas pneimatiskas komponentes
manipulatoru un automatizacijas iekartu veidoSanai. Modulsistému elementu datoriz&ti aprékini un
izvele. Automatizacijas iekartu elektroniskas komponentes. Iekartu darbibas algoritma apraksts un
vadibas algoritma izpilde ar programmé&jamiem kontrolleriem. Pneimatisku sistému darbibas
model&Sana virtuala un pusnaturala vidé. Apmacibas uz riipniecibas videi pietuvinatiem macibu
stendiem.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetenceés un
prasmeés

Macibu priek§meta mérkis ir paaugstinat studentu kompetences limeni, pneimatisko un
elektromehanisko modulveida un moderno pneimatisko un elektrisko komponensu joma, ka arT no
tam izveidojamu automatisku iekartu joma, lai raditu priekS$nosacijumus kvalificétakai to
pielietosanai turpmakajos studiju projektos un profesionalaja darba.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

8 praktiskie darbi — praktisko uzdevuma risinasana un darbu nodosana, lai sasniegtu priekSmeta
mérkus un uzdevumus un demonstrétu to sasniegSanu, ka ari, lai novertetu studiju rezultatus
(starpparbaudijums). Patstavigi uzrakstit referatu par izvéléto tému.
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NepiecieSamas priekSzinasanas

PamatzinaSanas plismas mehanika, elektrotehnika un elektronika.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Vienkar$ako manipulatoru un riipniecibas robotu mehaniskas strukttirshémas. 2 0 0 0
Virzes un pagrieSanas moduli ar pneimatisku piedzinu, to konstrukcijas, aprékini un izvele. 4 0 0 0
Virzes moduli ar elektrisku piedzinu, to konstrukcijas, aprékini un izvéle. 4 0 0 0
Vakuuma un pneimomehaniskie satvergji, to konstrukcijas, aprékini un izvéle. 4 0 0 0
Pick-and-Place manipulatoru izveides principi un konstrukcijas. 4 0 0 0
Pagriezamie galdi, solu transportieri, padeves seperatori un citi mehanismi ar pneimatisku piedzinu. 2 0 0 0
PLC programmu izstrade un to izpildes simulacija vizualas programmeé&Sanas vide. 4 0 0 0
Pneimatiskas komponentes saturosu iekartu pusnaturalas model€Sanas sist€mas izveide. 4 0 0 0
Realu projektéSanas un iekartu apkalpes situaciju imitacija uz FESTO MPS macibu stacijam. 4 0 0 0
Kopa: 32 0 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vérté¥ana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu veértéSanas metodes

Studentam jasp€j aprakstit jaunakas tendences elektropneimatisko elementu attistiba.

Pareizi izpildits prakstiskais darbs atbilstosi
metodikai un aprakstits referata.

Studentam jasp€j salidzinat pneimatiskos un elektromehaniskos virzes un rotacijas piedzinas
modulus un veikt pamatotu to izvéli konkrétos pielietojumos péc FESTO izstradatas metodikas.

Pareizi izpildits prakstiskais darbs atbilstosi
metodikai un aprakstits referata.

Studentam jaspgj aprakstit manipulatoru un citu mehanismu struktiirshémas, kadas var izveidot no
FESTO un lidzigam modulsistémam, novertét to prieksrocibas un trikumus.

Pareizi izpildits prakstiskais darbs atbilstosi
metodikai un aprakstits referata.

Studenta, risinot salidzinos$i vienkarsus projekt€sanas uzdevumus, jaspgj izveidot
elektropneimatisku, automatiski funkciongjosu iekartu virtualus un pusnaturalus modelus un
izmantot tos projektu rezultatu kvalitates paaugstinasanai.

Pareizi izpildits prakstiskais darbs atbilstosi
metodikai un aprakstits referata.




Studentam japrot formulét automatiz&tu iekartu darbibas algoritnus un salidzinosi vienkarSiem

uzdevumiem izstradat ar PLC izpildamas vadibas programmas, pielietojot vizualas programmeSanas
principu.

Pareizi izpildits prakstiskais darbs atbilstosi
metodikai un aprakstits referata.

Studentam japrot praktiski lietot dazada veida aparatiiru, kas nepiecie$sama veidojot un apkalpojot

elektropneimatiskas sist€émas.

Pareizi izpildits prakstiskais darbs atbilstosi
metodikai un aprakstits referata.

Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi Brivas izvéles parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs Ieskaite Eksam. Darbs
1. 3.0 1.0 1.0 0.0 * *




