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RTU studiju kurss "Riipniecisko robotu vadibas kontrolleru programmé&Sana"
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Anotacija

SIEMENS SIMATIC kontrolleri un to sastavdalas. Komunikacija un ievade/izvade. Ethernet
modulis. STEP-7 Microwin programmésanas vide. SIMATIC kontrollera programm&Sanas
principi LAD, FBD, STL valodas. Datu tipi un mainigie. Logiskie operatori, taimeri, skaititaji.
Robots IRB1600. Robota sastavdalas. Robota kontrollers IRC-5. Brivibas pakapes. Telpiskas
koordinates un relativas koordinasu sistémas. Virtuala vide RobotStudio un virtualas iekartas.
Darba rezimi. Mérfjumi. Model&$ana. Programmésanas vide. Programmas strukttira. Operatori un
vadibas instrukcijas. Kustibas funkcijas un notikumi.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetences un
prasmes

Apgit klasisko un moderno programmesanas valodu pielietojumu industrialo robotu kontrolleru
sagatavoSanai un programmeésanas metodologiju. Apgit praktiskos elektrisko ieri¢u
programmeéS$anas algoritmus robotu piedzinam un papildiekartam.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Teoretiska sagatavosnas laboratoriju uzdevumiem. Praktisko uzdevumu rezultatu dokumentg€sana.
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SIEMENS SIMATIC S7-200 kontrollers. S7-200 kontrollera sastavdalas. Komunikacija un 4 0 0 0
ievade/izvade. Ethernet modulis
STEP-7 Microwin vide. SIMATIC S7-200 kontrollera programmé&sanas principi LAD, FBD, STL. 4 0 0 0
Kontrolleru datu tipi un mainigie. Kontrolleru logiskie operatori, taimeri, skaititaji. 4 0 0 0
Rupnieciskais robots IRB1600. Robota sastavdalas. Robota kontrollers IRC-5 4 0 0 0
Robota brivibas pakapes. Telpiskas koordinates. Relativas koordinaSu sist€émas. 4 0 0 0
Virtuala vide RobotStudio. Virtualas iekartas. Darba rezimi. Mérijumi. Modelésana. 4 0 0 0
Robota programméSanas vide. Programmas struktiira. Datu tipi. Operatori un vadibas instrukcijas 4 0 0 0
Robota kustibas funkcijas un notikumi 4 0 0 0
SIMATIC S7-200 kontrollera savienoSana ar datoru izmantojot Ethernet tiklu 4 0 0 0
Luksoforu un lidzstravas dzin&ja vadibas kontrollera programmésana 4 0 0 0
Robota IRB1600 modelésana Simulink vid€ un virtuala vidé RobotStudio. 4 0 0 0
Robota IRB1600 un kontrollera IRCS programmésana. Kustibas programmas izveidoSana. Kustibas 4 0 0 0
funkcijas un notikumu izp&te

Kopa: 48 0 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértésana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu verté$anas metodes

Prot lietot STEP7 vidi industrialaja kontrollera SIMATIC S7-200 programme&Sanai, parbaudit
savienotas vadibas elektriskas shémas un elementu pieslégsanas pareizibu.

Praktiskas nodarbibas. Studiju darbs.

Prot atrisinat riipnieciska robota vadibas uzdevumus, izveidot robota vadibas programmu un
aprekinat objektu telpiskas koordinates relativajas koordinasu sisteémas.

Praktiskas nodarbibas. Studiju darbs.

Spgj definét kontrolleru programmésanas principus, aprakstit kontrollera atminas strukttiru, nosaukt
galvenas vadibas operacijas, procediiras un instrukcijas.

Eksamena teorétiskie jautajumi.

vide.

Sp&j modelet robotu un citu elektrotehnisko iekartu darbibas un to vadibu Simulink un RobotStudio

Laboratorijas darbi datorklas€. Studiju darbs.
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