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RTU studiju kurss "Gaisakugu navigacijas un pilotaZas kompleksi"

31000 Biivniecibas un masinzinibu fakultate

Visparéja informacija
Kods TAAS508
Nosaukums Gaisakugu navigacijas un pilotazas kompleksi

Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles

Atbildigais macibspeks

Pjotrs Trifonovs-Bogdanovs - Habilitetais doktors, Viesdocents

Apjoms dalas un kreditpunktos

1 dala, 4.0 kreditpunkti, 6.0 EKPS kreditpunkti

Studiju kursa istenoSanas valodas

LV, EN

Anotacija

Pilotazas un navigacijas kompleksa sastavdalu funkcion&s$ana. Pilotazas un navigacijas kompleksa
sastavdalu mijiedarbiba un integrala funkcionés$ana.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un
prasmes

Apgit pilotazas un navigacijas kompleksa sastavdalu funkcionéSanu. Apgit pilotazas un
navigacijas kompleksa integralo funkcion&sanu.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Patstavigi gatavot referatus par tematiku - dazadu gaisakugu navigacijas un pilotazas kompleksu
algoritmi un strukttiras shémas. Darbs ar specialu literatiiru. Nodarbiba Aviacijas institiita
specializ&ta auditorija.
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NepiecieSamas priekSzinasanas

Matematika. Aviacijas ierices un sistémas.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Gaisakuga pilotdazas un navigacijas kompleksa sastavdalas. 4 12 0 0
Sarezgita kustiba. Koriolisa un parnesuma paatrinajums. 12 12 0 0
Pusanalitiskas inercialas navigacijas sistémas algoritmi. Struktiiras shéma. 16 12 0 0
Pusanalitiskas inercialas navigacijas sistémas elementi. Platforma, akselerometrs. 8 12 0 0
Bezplatformas inercialas navigacijas sistéma. Algoritmi, struktira. 8 12 0 0
Radionavigacijas sistémas, ka kompleksa struktiirdala. Korekcija. 8 12 0 0
Pilotazas un navigacijas kompleksa struktiira. Darbibas rezimi. 4 12 0 0
Miisdienu gaisakuga pilotazas un navigacijas kompleksi. 4 12 0 0
Kopa: 64 96 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértésana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Students saprot inercialas navigacijas sist€mas algoritmus un struktiiras shemas.

Prakt. d.: Inercialas navigacijas sisteémas,
eksamens.

Students prot analiz&t inercialas navigacijas sistémas darbibu dazados reZzimos.

Prakt. d.: Inercialas navigacijas sisteémas,
eksamens.

Students spgj izdarTt secinajumus par dazadu gaisakugu pilotazas kompleksa darbibu dazados

reZimos.

Patstavigais darbs, seminari, eksamens.

Students prot izdarit secinajumus par dazadu gaisakugu navigacijas kompleksa darbibu dazados

reZimos.

Patstavigais darbs, seminari, eksamens.

Studiju rezultatu vértéSanas kritériji

Kritérijs % no kopgja vertejuma
Praktiskais darbs 30
Laboratorijas darbi 30
Prezentacijas 20
Eks$amens 20

Kopa: 100

Studiju kursa planojums




Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
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