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Studiju kursa istenoSanas valodas

LV, EN

Anotacija

Cela masinu hidrauliska un elektriska piedzina un tas elementi. Zobratu, plaksnu un aksialie
virzulu siikni un motori, to izvéle, raZigums, padeve, spiediens. Hidrodinamiskie parvadi, sajligi
un transformatori, to raksturliknes. Hidrauliskie cilindri. Lidzstravas un mainstravas elektriskas
masinas, to raksturliknes un izvéles nosacijumi.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un
prasmes

Veidot kompetentu miisdienigu priek$statu par sliezu cela masinu hidraulisko un elektrisko
piedzinu, to elementiem, parametru aprékinu un izvéles metodém.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Pastavigais darbs ietver: teorctiska materiala apguvi; majas darba izpildi.
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stundas darbs stundas darbs
Masinu piedzinas klasifikacija. Piedzinas motora jaudas un tipa izvéle. Elektromotori, to 2 2 1 3
klasifikacija, raksturliknes.
Elektriskas piedzinas shémas, parametru noteikSana. 2 2 1 3
Hidrauliskie motori, to klasifikacija, izmantoSanas sféras. 2 2 1 3
Hidrostatiskas piedzinas parametru aprékins un izvéle, padeves reguléSanas shémas. 2 2 1 3
Hidrodinamiskie sajtigi un transformatori. Darbibas principi, raksturliknes. 2 2 1 3
Hidrauliskie cilindri, klasifikacija. Hidrauliskie siikni, to padeve. Parametru noteiksana. 2 2 1 3
Pneimatiska piedzina. Parametru noteikSana un izvéle 2 2 1 3
Piedzinas veidu salidzino$a analize. 2 2 1 3
Piedzinas jaudas aprékini. 2 2 1 3
Elektriskas piedzinas variantu analize, parvadu parametru noteikSana. 2 2 1 3
Hidraulisko motoru jaudas un vérpes momenta noteiksana. 2 2 1 3
Drezinas hidrodinamiska jaudas parvada aprékini. 6 6 3 8
Hidrauliskas piedzinas ar hidraulisko cilindru reguléSanas shému analize. 2 2 1 3
Hidrauliskas tilpuma piedzinas ar hidraulisko cilindru aprékini. 4 4 2 6
Hidraulisko siiknu veidu tehnisko parametru salidzino§a analize. 4 4 2 6
Hidraulisko stiknu padeves noteikSana. 2 2 1 4
Kopa: 40 40 20 60

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertésanas metodes

Prot izskaidrot dzelzcela sliezu cela masinu hidrauliskas un elektriskas

piedzinas uzbiivi.

Majas darba sadalas kvalitates vert&jums.
Ieskaites atbilzu pozitivs vértéjums.

Prot izskaidrot pamatparametru un raksturltknu aprékinu metodes.

Majas darba sadalas kvalitates vert&jums.
Ieskaites atbilzu pozitivs vert&jums.

Parzin piedzinas izvéles nosacijumus.

Majas darba sadalas kvalitates vertgjums.
Ieskaites atbilZzu pozitivs vertéjums.
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