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Anotācija Lokomotīvju vilces raksturlīknes. Vilciena modelis, kustības pretestību veidi, bremzēšanas spēks,
kustības diferenciālvienādojums. Vilcienamasas, kustības ātruma un laika aprēķini. Bremzēšanas
uzdevumi. Energoresursu aprēķināšanas metodes. Izmēģinājumu braucieni.

Mērķis un uzdevumi, izteikti kompetencēs un
prasmēs

Veidot kompetentu mūsdienīgu priekšstatu par  vilces aprēķinu pamatiem un metodēm. Prast
izpildīt vilciena kustības ātruma, gaitas laika un energoresursu patēriņa aprēķinus.

Patstāvīgais darbs, tā organizācija un uzdevumi Piedāvātā mājas darba izpilde, izpildīto sadaļu kontrole un uzdevumi nākošo sadaļu izpildei.
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Vilciena modelis. Kustības vienādojums. Vilces spēka rašanās process un likumsakarības. 2 2 1 3

Kustības pretestība, tās klasifikācija. Pamatpretestības sastāvdaļas un to likumsakarības. 2 2 1 3

Bremzēšanas spēka rašanās process un likumsakarības. Saķeres likums bremzēšanas procesā.
Vilciena bremzēšanas spēka noteikšana.

2 2 1 3

Kustības papildu pretestība un tās likumsakarības. Pasākumi pretestības samazināšanai. 2 2 1 3

Vilciena īpatnējo vilces, pretestības un bremzēšanas spēku noteikšana un raksturlīkņu konstruēšana. 2 2 1 3

Vilciena kustības vienādojuma analītiskais risinājums. Sakarību v(t), v(s) un  t(s) aprēķini. 2 2 1 3

Vilciena kustības vienādojuma grafiskais risinājums. Līkņu v(s) un t(s) konstruēšanas paņēmieni. 2 2 1 3

Vilciena gaitas laika aprēķini pēc Unreina-Degtjareva un vienmērīga ātruma metodes. Sliežu ceļa
profila izlīdzināšana.

2 2 1 3

Vilciena sastāva masas noteikšanas un pārbaudes metodika. Unificētā sastāva masa. 2 2 1 3

Bremzēšanas ceļa, pieļaujamā ātruma un bremzēšanas aprēķina koeficienta noteikšanas uzdevumi
un to risinājumi.

2 2 1 3

Bremzēšanas ceļa noteikšanas metodika nenostabilizējošā bremzēšanas procesā 2 2 1 3

Lokomotīvju vilces enerģētika. Ceļa profila raksturojumi. Energoresursu efektīvas izmantošanas
rādītāji.

2 2 1 3

Vilces energoresursu patēriņa noteikšanas metodes dīzeļlokomotīvēm un elektrovilcieniem. 2 2 1 3

Vilces energoresursu normēšanas metodika dīzeļlokomotīvēm un elektrovilcieniem. 2 2 1 3

Vilciena sastāva masas pārbaude pēc lokomotīvju elektrisko mašīnu silšanas procesa norises. 2 2 1 3

Lokomotīvju izmēģinājumi, to nepieciešamība, veidi un saturs. 2 2 1 3

Pastāvīgo darbu pārbaude, konsultācijas, eksāmens 8 8 2 14

Kopā: 40 40 18 62

Sasniedzamie studiju rezultāti Rezultātu vērtēšanas metodes

Spēj aprēķināt lokomotīves īpatnējo vilces spēku un vilciena kustības pretestības un bremzēšanas
īpatnējos spēkus.

Mājas darba sadaļas aprēķinu pozitīvs
vērtējums

Prot risināt vilcienu kustības diferenciālvienādojumu Mājas darba sadaļas aprēķinu pozitīvs
vērtējums

Prot aprēķināt lokomotīvju energoresursu patēriņu Eksāmens. Kritērijs - apgūta vilces teorija un
tās praktiskais pielietojums
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