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Visparéja informacija
Kods MTM122
Nosaukums Teoretiska mehanika
Studiju kursa statuss programma Obligatais/Ierobezotas izvéles
Atbildigais macibspeks Janis Viba - HabilitEtais doktors, Profesors
Macibspeks Igors Tipans - Doktors, Profesors
Ivans Grinevics - Doktors, Docents
Olga Kononova - Doktors, Profesors
Marina Cerpinska - Doktors, Asocigtais profesors
Kristaps Spade - Lektors
Renars Vitols - Lektors
Apjoms dalas un kreditpunktos 1 dala, 4.5 kreditpunkti
Studiju kursa istenoSanas valodas LV, EN
Anotacija Studiju kurss apskata mehanikas pamatjédzienus, tadus ka materialie objekti, matematiskie modeli,

mehaniska kustiba, telpa, laiks, mehaniska mijiedarbiba, speku sistémas. Ar Niitona mehanikas
pamatlikumu palidzibu tiek risinati statikas un dinamikas uzdevumi. Izmantojot skaitlosanas
tehniku, tiek veidoti deform&jama kermena modeli deformaciju un spriegumu noteikSanai,
stipribas, noturibas un ilgizturibas izvértéSanai.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un | Studiju kursa mérkis ir iepazistinat studentus ar mehanikas pamatjédzieniem un attistit prasmes
prasmes uzdevumu risinasana.

Studiju kursa uzdevumi ir:

1. demonstrét statisku un dinamisku sistému un mehanismu aprakstu ar matematiskajiem
modeliem;

2. sniegt piem&rus statikas, kinematikas un dinamikas uzdevumu risinasana un veicinat sp&ju to
risinaSana patstavigi;

3. veicinat prasmi orient&ties tehnikas, mehanikas un masinbiives objektu aprékinu joma.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi [Studiju kursa ietvaros studentiem javeic patstavigie majasdarbi par $adam t€émam:
1. Statikas uzdevums par sisteému lidzsvara.

2. Kinematikas uzdevums par parvadiem.

3. Dinamikas uzdevums par rot&joSu kermeni.

Literattra Obligata/Obligatory:

R.C. Hibbeler. Engineering mechanics: Statics and Dynamics. Pearson Educacion, 2015.

A. P. Roberts, Statics and dynamics with background mathematics, Cambridge University Press,
2003.

Papildu/Additional:

O. Kepe J. Viba, Teorétiska mehanika, Riga, Zvaigzne, 1982.g., 577. Ipp;

0. Kepe J. Viba, Teoretiska mehanika, Dinamika I., Riga, RTU, 1981., 259.1pp.

0. Kepe J. Viba, Teorétiska mehanika, Dinamika II., Riga, RTU, 1996.¢., 173. Ipp.

NepiecieSamas priekszinasanas Lai pilnvertigi sekotu 1idzi studiju kursa vielai, nepiecieSamas priekszinasanas augstakaja
matematika un fizika.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs

Ievads. 3 3 1 5
Matematiskie modeli. 3 3 1 5
Ievads statika. Balsti. 3 3 1 5
Saejosu speku sistéma. 3 3 1 5
Izkliedétu speku sistéma plakngé. 3 3 1 5
Kermenu lidzsvars. 3 3 1 5
Saejosi speki telpa. 3 3 1 5
Izklied@ti speki telpa. 3 3 1 5
Ievads kinematika un dinamika. 3 3 1 5
Punkta kinematika un dinamika. Kermena virzes kustiba. 3 3 1 5
Kermena rotacijas kinematika un dinamika. 3 3 1 5
Komplanas kustibas kinétika. 3 3 1 5
Sferiskas un visparigas kustibas kingtika. 6 6 1 11
Kinetostatika. 6 6 1 11
Dinamikas visparigais vienadojums. 6 6 1 11
Mehaniskas sistémas kustibas specialie gadijumi. 6 6 1 11




Kopa:

60 60 16 104

Sasniedzamie studiju rezultati un to vérté¥ana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu verté$anas metodes

Izprot matematiska modela jédzienu un sp&j no matematiska modela diagrammas identificét realu
objektu.

Tests.

Spé€j aprekinat balstu reakcijas, lai sistéma biitu lidzsvara.

Pirmais majasdarbs.

Spés analizét mehanismu un iekartu parvadu uzbivi.

Otrais majasdarbs.

Spg&j izteikt virzes atrumu no rotacijas atruma un otradi.

TreSais majasdarbs.

Orientgjas mehanikas formulas, izv€loties piemérotu formulu konkréta uzdevuma risinasanai.

Eksamens.
Studiju rezultatu vértéSanas Kritériji
Kritérijs % no kopgja vertejuma
Tests 10
Majasdarbi ar aprékinu dalu 60
Eksamens 30

Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat leskaite Eksam. Darbs
1. 4.5 2.0 1.0 0.0 *




