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Anotācija Globālo pzicionēšanas sistēmu (GPS) uzbūves principi. Satelītu sistēmas un supergaro viļņu GPS.
GPS izmantotie signāli, to apstrāde. Laika un fāzes mērījumi. Navigācijas parametru mērījumu
precizitāte, kļūdu analīze un prognozēšana. Attāluma un attālumu starpības mērījumu metožu
salīdzinājums. Efemerīdas informācijas atbilstība sistēmas parametriem. Integrētās GPS.
Diferenciālie mērījumi. Globālās un lokālas paaugstinātas precizitātes sistēmas.

Mērķis un uzdevumi, izteikti kompetencēs un
prasmēs

Apgūstot teorētiskas zināšanas un praktiskās iemaņas students spēj pielietot GPS sistēmas
transporta uzdevumu risināšanā.
Prot kompetenti analizēt GPS sistēmu kļūdas.
Prot izveidot GPS sistēmas signālu apstrādes sistēmas.
Prot aprēķināt signālu jaudu, satelītu redzamību un kļūdas.

Patstāvīgais darbs, tā organizācija un uzdevumi Patstāvīgas mācību literatūras studijas. Teorētiskā pamatojuma sagatavošana laboratorijas darbiem.
Žurnāla GPS world rakstu analīze. Kontrole eksāmena un laboratorijas darbu laikā.
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Globālās pozicionēšanas sistēmas. Darba principi 40 0 0 0

Satelītu radionavigācijas sistēma Navstar 40 0 0 0

Satelītu radionavigācijas sistēma GLONASS 40 0 0 0

Satelītu radionavigācijas sistēmu kļūdas 40 0 0 0

Satelītu radionavigācijas sistēmu precizitātes paaugstināšana 40 0 0 0

Kompleksās pozicionēšanas sistēmas 40 0 0 0

Kopā: 240 0 0 0

Sasniedzamie studiju rezultāti Rezultātu vērtēšanas metodes

Spēj raksturot globālās pozicionēšanas sistēmas (GPS) Eksāmens, laboratorijas darbi. Orientējas GPS
sistēmu parametros.

Spēj projektēt GPS ar uzdotajiem parametriem  Eksāmens, laboratorijas darbi. Pēc
uzdotajiem
parametriem prot izveidot GPS sistēmas
struktūras shēmu.

Spēj novērtēt un aprēķināt GPS precizitāti Eksāmens, laboratorijas darbi. Prot aprēķināt
un eksperimentāli noteikt GPS precizitāti.

Spēj raksturot  komplekso GPS sistēmu pielietošanu transportā Eksāmens, laboratorijas darbi. Prot izmantot
kompleksās GPS ierīces transporta uzdevumu
risināšanā.
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Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksām. Darbs

1. 8.0 8.0 0.0 0.0 *

2. 7.0 7.0 0.0 0.0 *


