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Studiju programma "Intelektualas robotiz&tas sistémas "

Pamatdati

Studiju programmas nosaukums Intelektualas robotizétas sistémas
Identifikacijas kods DMRO

Izglitibas klasifikacijas kods 45481

Studiju programmas veids un limenis

Akadémiskas magistra studijas

Augstakas izglitibas studiju virziens

Informacijas tehnologijas, datortehnika, elektronika, telekomunikacijas, datorvadiba un datorzinatne

Studiju virziena direktors

Agris Nikitenko - Doktors, Profesors

Studiju virziena direktora vietnieks

Jurgis Porin$ - Doktors, Profesors

Atbildiga struktiirvieniba

Datorzinatnes un informacijas tehnologijas fakultate

Programmas direktors

Agris Nikitenko - Doktors, Profesors

Profesijas klasifikacijas kods

Isteno$anas forma Pilna laika

Isteno$anas valoda LatvieSu

Apraksts 7.limenis

Akreditacija 31.05.2013 - 30.06.2023; Akreditacijas lapa Nr. 2020/80
Apjoms kreditpunktos 80.0

Studiju ilgums gados

Pilna laika studijam - 2,0

Iegtistamais grads un kvalifikacija

inZenierzinatnu magistra grads intelektualas robotiz&tas sisteémas

legutas kvalifikacijas limenis

Eiropas kvalifikaciju ietvarstruktiiras (EKI) un Latvijas kvalifikaciju ietvarstruktiiras (LKI) 7. limenis

Nepieciesama ieprieksgja izglitiba

inZenierzinatnu bakalaura grads datorvadiba un datorzinatng, elektrozinatn€, masinzinatné vai
dabaszinatgu bakalaura akadeémiskais grads matematika, fizika, vai bakalaura profesionalais grads ieprieks
minétajam zinatnes nozarém atbilstoSasdarbibas jomas, vai tam pielidzinama augstaka izglitiba

Apraksts

Anotacija

Studiju programma tiek realiz&ta, sadarbojoties trijam RTU fakultateém: Datorzinatnes un informacijas
tehnologijas fakultatei, Energétikas un elektrotehnikas fakultatei un Transporta un masinzinibu fakultatei.
Tas nepiecieSams, jo robotizetas sist€mas ir mehanikas, elektronikas un programmatiiras apvienojums.
Tadejadi studiju programma ir izteikti starpdisciplinara. Lai nodro$inatu ipasu uzsvaru uz atseviskos
studiju priekSmetos aplikotajam t€mam, ir noslégts sadarbibas ligums ar Tartu universitati, kas nodrosina
studentiem iesp&ju paplaSinat savas zinasanas un pieredzi elektronika un automatika, ka ari, pilnveidojoties
starptautiska studiju un p&tniecibas vide.

Merkis

Studiju programmas mérkis ir sagatavot specialistus, kurus raksturo sp&ja domat sistematiski, analizet,
izstradat un ieviest tehniski un ekonomiski pamatotus robotiz&tu un intelektualu sisteému risinajumus, kas
veicina $os risindjumus izmantojoso organizaciju darba raziguma pieaugumu un izaugsmi, ka arT attstit
studentos sp&ju veikt zinatnisku darbu, piedalities vietgjos un starptautiskos projektos un turpinat studijas
doktorantiira.

Uzdevumi

Merka sasniegSanai ir definéti vairaki studiju programmas uzdevumi, ka arT to izpildes raksturojumi. Tie
atspoguloti §ada tabula:

1)Attistit studentu sistémisko domasanu un praktiskas iemanas, kas nepiecieSamas tehniski un ekonomiski
pamatotu robotiz&tu un intelektualu risinajumu izstrade,

2)Studiju procesa izmantot gan fundamentalus un klasiskus risinajumus, gan jaunakos sasniegumus
robotikas un maksliga intelekta jomas, veicinat studentu patstavigo un praktisko darbu, ka ari tehnologiju
nepastarpinatu darbu grupas

3)Nodrosinat vairaku jomu zinaSanu un pieredzes sniegSanu studentiem, sadarbojoties dazadu RTU
struktlirvienibu pasniedzgjiem

4)Nodrosinat studiju programmas pietickamu elastibu, lai piem&rotos mainigdm darba tirgus prasibam un
izmainam tehnologijas

5)Nodrosinat zemak mingto studiju programmas rezultatu sasniegSanu

6)Attistit sadarbibu ar 1idzigam vai tematiski saistitam studiju programmam citas valstis ERASMUS un
citu iniciativu ietvara

7)Rosinat studentos vélmi piedalities zinatnisku pétjjumu realizéSana

8)Sagatavot un motivét studentus turpmakam studijam doktorantiira




Studiju rezultati

Studiju programma “Intelektualas robotizetas sistémas” tiek sasniegts, ka tas absolventi:

1)spgj izstradat konkretu problému risinajumus, izmantojot modernus automatikas un elektriskas piedzinas
elementus;

2)spgj izstradat automatisku vai robotizetu sist€emu vadibas algoritmu;

3)sp€j izstradat programmatiiru konkrétu automatisku vai robotizetu iekartu vadibai un koordinacijai;
4)spgj izstradat risinajumus, kas kombing aparattiras un programmatiiras tehnologiju prieksrocibas;

S)prot noskirt problémas, kuras jarisina ar aparatiiras lidzekliem, no tam, kuras jarisina ar programmatiiras
ltdzekliem;

6)prot identificét problémas, kuru risina$ana iesp&jams izmantot robotizetas intelektualas sisteémas;

7)sp€j patstavigi apgiit jaunas zinasanas un iemanas;

8)sp€j stradat grupa vienota mérka sasnieg$anai;

9)spej pamatot konkréta risinadjuma priekSrocibas vai trikumus pasiititajam vai citam specialistam;

Gala/valsts parbaudijumu kartiba,
vertéSana

Rezultatu vertésanas sisteéma ir balstita uz RTU 2010. gada 29. marta Studiju rezultatu vertésanas
nolikumu (protokola nr. 539). Konkr&tus vértésanas kritériju katra priek§meta defing atbildigais
pasniedzgjs. Vertesanas kriteriji ir zinami studentiem kop$ semestra sakuma, un tie var ietvert:
1)rakstisku vai mutisku parbaudijumu (eksamenu) eksamenu sesijas laika;

2)rakstisku vai mutisku individualo darbu, kura rezultats var ietvert prezentaciju;

3)projekts, kas var tikt vertéts atbilstosi studenta ieguldijumam grupas darba;

4)regulari parbaudijumi semestra laika;

S)iepriek§ min&to panémienu kombinacija.

Vertejums katra priekSmeta tiek noteikts 10 ballu skala vai ieskaites gadijuma ar ieskaitits / neieskaitits.
Nosléguma darbs arT tiek vértéts 10 ballu skala.

Nakamas nodarbinatibas apraksts

Studijas beigusie var uzsakt darbu par vadosajiem automatikas un robotikas specialistiem uzpémumos ar
automatiz&tam razoSanas Iinijam, kliit par robotu apkalpoSanas vai izstrades inzenieriem, vai vadit $adu
sistému projektésanas un izstrades darbus.

Nemot vera sniegto zinasanu specifiku, absolventi bez griitibam var veikt citu tehnisku iekarto
programmeésanas, izstrades vai apkalpo$anas darbus.

Specifiskie uznemsanas nosactjumi

Lai nodros$inatu studenta sagatavotibu Itmeni, no zemak noradita saraksta ir jabiit apgttiem $adiem
priekSmetiem:

1)Elektrotehnika un elektronika;

2)Elektriskas masinas un aktuatori;

3)Linearu un nelinearu sist€ému vadiba;
4)Gadijuma procesi;

5)Sistemu teorijas metodes.

vienam no:

1)Objektorienteta programmesana;

2)Risinajumu algoritmizacija un programmeésana;
3)Intelektualas piedzinas vadibas sisteémas
vienam no:

1)Maksliga intelekta pamati;

2)Diskrétas struktiiras datorzinatnés.

Studiju turpinasanas iesp&jas

P&c studiju beigSanas, absolventiem ir iesp€ja turpinat studijas inzenierzinatnu doktora studiju programma
,,Datorsistémas”. Gadijuma, ja neparedz&tu apstak]u dé] magistra akadémiskas studiju programmas
,Intelektualas robotiz&tas sistemas” ($ifrs DMRO) TstenoSana tiks partraukta, tad datorzinatnes un
informacijas tehnologijas fakultate nodro$inas studentiem studiju turpinaSanu magistra akadémisko studiju
programma ,,Datorsistémas” ($ifrs DMDO).




Programmas DMRO studiju kursi

Nr. Kods Nosaukums Kreditpunkti
A Obligatie studiju kursi 37.0
1 EEI357 Analogo un ciparu signalu filtri 3.0
2 DSP714  [Intelektualu robotu darbibu planosana 3.0
3 EEP504 | Automatizacijas sistémas ar mikroprocesoriem 3.0
4 DSP718  |P&tijumu metodes un tehniska rakstiba 2.0
5 IDA700 |Darba aizsardzibas pamati 1.0
6 DST700 | Sensori un sensoru tikli 4.0
7 DSP422  |Maksligais intelekts 4.0
8 DPI401 Procesu programmésSana 4.0
9 DSP715 Autonomas sistémas un roboti 3.0
10 EEI503 Modernas raZoSanas tehnologijas pamati 4.0
11 EEI502 Industrialo procesu automatizacija (studiju projekts) 2.0
12 DSP722  |Daudzagentu sistémas 4.0
B IerobeZotas izveles studiju kursi 19.0
Bl Profesionalas specializicijas studiju kursi 15.0

Robotizétu sistému projektéSana 15.0
1 EEI354 Adaptivas sist€mas industrialaja elektronika 3.0
2 DDI700 |Robotu model&$ana un virtuala prototipéSana 3.0
3 EEI500 Adaptiva signalu apstrade 3.0
4 EEI501 Industrialie komunikaciju tikli 3.0
5 DAA422  |Scénu analize un datorredze 3.0
6 DSP713  |Masinapmaciba 3.0
7 DSP721 Modernas robotu sistémas 3.0
8 MTM406 |Biologiskas sistémas saknoti roboti 3.0
9 DMI741 Ievads augstas veiktsp&jas skaitloSanas tehnologija CUDA 3.0
Robotizétu sistému aparatiira un vadiba 15.0
1 EEI500 Adaptiva signalu apstrade 3.0
2 EEI501 Industrialie komunikaciju tikli 3.0
3 EEI354 Adaptivas sist€mas industrialaja elektronika 3.0
4 DDI700 |Robotu model&$ana un virtuala prototipéSana 3.0
5 DST701 Iegultas sistémas 3.0
6 EEP581 Industrialo elektronisko iekartu elektromagnétiska savietojamiba 2.0
7 EEI504 Riipnieciskas elektronikas pamati 3.0
8 DSP721 Modernas robotu sist€émas 3.0
B2 Humanitarie un socialie studiju kursi 4.0
1 HSP483  |Industrialas attiecibas 2.0
2 HSP488  |Biznesa sociologija 2.0
3 HSP430  |Sociala psihologija 2.0
4 HFL432  |Etika 2.0
5 HFL433 [Prezentacijas prasme 2.0
6 HFL438 |Eiropas klasiska filozofija 2.0
7 HSP446  |Pedagogija 2.0
8 HSP484  |Psihologija 2.0
9 1UV438 |Maza biznesa vadi$ana 2.0
10 IR0O423 Maza uznémuma uznéméjdarbibas organizacija 2.0
11 TUE439 Uznémuma darbibas planosana 2.0
12 TUE409 Jaunas produkcijas tirgzinibas 2.0
13 IRO213 Komercdarbiba 2.0
C Brivas izvéles studiju kursi 4.0
E Gala / valsts parbaudijums 20.0
1 DSP720  |Magistra darbs 20.0
2 EEI002  |Magistra darbs 20.0
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