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Anotacija

Elektriska piedzina un automatizacija ar lidzstravas un mainstravas dzingjiem. Sekosanas,
programmvadibas, adaptivas un paSorganizgjoSas sisteémas. Elektromagnéti, elektromagnétiskie
sajiigi. Dzingju izvele un aizsardziba. Sistému elektriskais drosums.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetence€s un
prasmes

Priek$meta mérkis ir iepazistinat studentus ar moderno AEP sistému vadibas galveniem
principiem. Detalas apgit piedzinas sistémas un vadibas sistémas, model&t procesus ar datora
palidzibu. Iemacities izvéleties dzingjus, aprekinat regulatoru parametrus. lepazistinat ar piedzinu
darba ipasibam dazados noslogojuma reZimos.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Piedzinu sisttmu model&Sana, laboratoriju darbu izpildiSana.

Literatiira

W. Leonhard Control of Electrical Drives, Springer, 2001, 453 p.

NepiecieSamas priekSzinasanas

Elektropiedzina, regulé$anas teorijas pamati

Studiju kursa saturs

Saturs

Pilna un nepilna laika
klatienes studijas

Nepilna laika
neklatienes studijas

Kontakt
stundas

Patstav.
darbs

Kontakt
stundas

Patstav.
darbs

Automatiz&tas elektropiedzinas AEP tipveida elementi. 2 0 0 0

Energoelektroniskie parveidotaji un to pielietojums AEP.

Noslégtas AEP regulé$anas sistémas izveide.

Tikla reversiva taisngrieza Cetrkvadrantu lidzstravas AEP sistéma.

Lidzstravas AEP divkvadrantu sistéma ar tranzistoru impulsregulatoriem.

Lidzstravas AEP Cetrkvadrantu sist€éma ar tranzistoru impulsregulatoriem.

Lidzstravas AEP dinamiskie modeli un procesu vadiba.

Vienkontiira un vairakkontiiru lidzstravas AEP reguléSanas sist€émas.

Lidzstravas AEP modelé$anas pamatprincipi.

Asinhrona elektrodzingja frekvenéregulé$anas AEP.

Asinhrona elektrodzingja frekven¢u-sprieguma sakaribu veidoSana.

Vektoru vadibas pamatprincipi un relizacija.

Asinhrona elektrodzingja piedzinas dinamiskie modeli.

Asinhrona elektrodzingja AEP procesu vadiba.

AEP ar bezkontakta sinhronajiem dzingjiem.

Asinhrona elektrodzingja AEP modelé$anas pamatprincipi.

Noslégtas Iidzstravas AEP struktiirshémas aprékins un pétiSana.

Noslégtas lidzstravas AEP ar impulsregulatoru pétiSana.

Divkontiiru Iidztsravas AEP ar tiristoru taisngriezi pétisana.

Asinhrona dzingja AEP pétiSana ar frekvencregulatoru.
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Kopa:

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértésana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu verté$anas metodes

Spgj aprekinat un izveleties dzingjus nepiecieSamiem darba rezimiem ar noraditas slodzes

apstakliem.

Izpilditi majas darbi, nokartots eksamens

Spgj aprekinat regulatoru parametrus regulé$anas sistémam.

Izpilditi un aizstavéti virtualie laboratorijas
darbi, nokartots eksamens

Spgj izveleties un modelét piedzinas sistému un tas vadibas sisteému.

Izveidots datormodelis un ar $o modeli
izpilditi uzdevumi, nokartots eksamens

Studiju kursa planojums
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