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Anotacija

Elektriskas piedzinas attistibas vésture. Elektriskas piedzinas (EP) mehanika. Elektrisko dzingju
statiskas un dinamiskas pasibas, raksturojumi, reZimi. EP parejas procesi. EP atruma regulésana.
EP energétika. Dzin&ja jauda un izvéle. Specialie EP veidi.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un
prasmeés

Apgit elektriskas piedzinas sitému mehaniku, parametru ietekmi uz piedzinas raksturlikném,
atruma reguléSanas metodes, parejas procesa aprékinu metodes, piedzinas energétisko
raksturlielumu aprékinu un dzingju izveli dazadiem elektriskas piedzinas darbibas reZzimiem.

Prast aprakstit un analizet elektriskas piedzinas sist€mas. Prast izvéléties elektriskas piedzinas
atruma reguléSanas shému un aprékinat shémas elementus. Prast aprékinat parejas procesu ietekmi
uz elektriskas piedzinas darbibu.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Pirms katra laboratorijas darba ir jasagatavo ta teorctiskais pamatojums, par kuru jaatbild pirms
laboratorijas darba uzsaksanas.
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NepiecieSamas priekSzinasanas

Elektrisko masinu pamati, Elektrotehnikas teor&tiskie pamati.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs

Ievads un elektriskas piedzinas vésture. 2 0 0 0
Elektriskas piedzinas mehanika. 2 0 0 0
Parvads elektriskaja piedzina. 2 0 0 0
Elektriskas piedzinas raksturojumi. 2 0 0 0
Lidzstravas neatkariga un paralélas ierosmes dzingja raksturojumi. 4 0 0 0
Lidzstravas virknes ierosmes dzin€ju raksturojumi. 2 0 0 0
Lidzstravas jauktas ierosmes dzin€ju raksturojumi. 2 0 0 0
Asinhrona dzingja raksturojumi. 4 0 0 0
Sinhrono dzingju raksturojumi. 2 0 0 0
Parametriskie grieSanas atruma, regulé$anas panémieni. 2 0 0 0
Vadamais taisngriezis - dzin&js sistémas. 2 0 0 0
Frekvences parveidotajs - dzingjs sistémas. 2 0 0 0
Speciali elektriskas piedzinas veidi ar atruma regulésanu. 4 0 0 0
Vienfazes asinhronas piedzinas un to atruma reguléSana. 2 0 0 0
Elektriskas piedzinas parejas procesi. 2 0 0 0
Elektriskas piedzinas mehanisko parejas procesu risinasana. 2 0 0 0
Elektromehanisko parejas procesu risinasana lidzstravas piedzina. 4 0 0 0
Asinhrono piedzinu parejas procesu risinasana. 4 0 0 0
Sinhrono piedzinu parejas procesu risinasana. 2 0 0 0
Elektriskas piedzinas energétika. 2 0 0 0
Regul&jamas elektriskas piedzinas energétika. 2 0 0 0
Parejas procesa energijas zudumi. 2 0 0 0
Dzing&ju jaudas izvéles pamati. 2 0 0 0
Elektriskas piedzinas darba rezimi. 2 0 0 0




Dzingju jaudas izvéle ilgstosai slodzei. 2 0 0 0
Dzingju jaudas izv€le citiem slodzu reZimiem. 2 0 0 0
Dzing&ju jaudas izvéles Tpatnibas specialiem gadijumiem. 2 0 0 0
Ievadnodarbiba laboratorijas darbiem. 4 0 0 0
Inerces un spara momentu noteikSana elektriskaja piedzina. 4 0 0 0
Lidzstravas neatkarigas ierosmes dzin€ja mehaniskas raksturliknes. 4 0 0 0
Asinhrona dzingja mehaniskas raksturliknes. 4 0 0 0
Asinhronas piedzinas atruma reguléSana ar frekvences parveidotaju. 4 0 0 0
Lidzstravas piedzinas atruma regulé$ana ar vadamo taisngriezi. 4 0 0 0
Vienfazes piedzinas mehaniskas raksturliknes un atruma reguléSana. 4 0 0 0
Laboratorijas darbu atskaiSu piepemsana un ieskaites darbs. 4 0 0 0

Kopa: 96 0 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Spet aprakstit elektriskas piedzinas veidus, parametru ietekmi uz to mehaniskam un
elektromehaniskam raksturltkném.

Kontroldarbs, kura tiek parbaudita studenta
sp&ja aprakstit dazadus elektriskas piedzinas
veidus un sh€mu parametru ietekmi uz
piedzinas raksturlikném.

Spét aprekinat lidzstravas un mainstravas piedzinas mehaniskas un elektromehaniskas raksturliknes.

Kontroldarbs, kura tiek parbaudita studenta
spgja aprekinat lidzstravas un mainstravas
piedzinas mehaniskas un elektromehaniskas
raksturliknes.

Spet aprakstit atruma reguléSanas metodes, mainstravas un lidzstravas piedzinas sisteémas.

Kontroldarbs, kura tiek parbaudita studenta
sp&ja aprakstit atruma reguléSanas metodes,
mainstravas un lidzstravas piedzinas sisteémas,
ka arf uzzimét reguléSanas raksturliknes.

Spet aprekinat parejas procesus lidzstravas un mainstravas piedzinas sisttmam.

Kontroldarbs, kura tiek parbaudita studenta
sp&ja aprékinat parejas procesus lidzstravas
un mainstravas piedzinas sisttmam, ka ar1
uzzimét raksturliknes atruma un stravas
izmainai laika.

Spét aprekinat jaudas zudumus lidzstravas un mainstravas piedzinam.

Kontroldarbs, kura tiek parbaudita studenta
sp¢&ja aprekinati jaudas zudumus lidzstravas
un mainstravas piedzinam.

Spet izveleties elektriskos dzingjus dazadiem piedzinas darba rezZimiem razo$anas mehanismiem
dazados tehnologiskos procesos.

Kontroldarbs, kura tiek parbaudita studenta
sp&ja izveleties elektriskos dzingjus dazadiem
piedzinas darba reZimiem razoS$anas
mehanismiem dazados tehnologiskos
procesos.
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