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RTU studiju kurss "Erasmus+ kombiné&ta intensiva programma "Robotika soli pa solim: no nulles 1idz vienam""

02D03 Starptautiskas mobilitates nodala

Visparéja informacija
Kods SM0029
Nosaukums Erasmus+ kombin&ta intensiva programma "Robotika soli pa solim: no nulles Iidz vienam"

Studiju kursa statuss programma

Brivas izvéles

Atbildigais macibspeks

Gundars Miezitis - Vecakais laborants

Apjoms dalas un kreditpunktos

1 dala, 3.0 kreditpunkti

Studiju kursa istenoSanas valodas

EN

Anotacija

Studiju kursa studgjosie iegiist teorétiskas zinasanas un praktiskas iemanas robotikas un iegulto
sistému joma, apgiistot elektromotoru piedzinas principus, bezvadu komunikacijas protokolus un
drosas darbibas ar energijas avotiem pamatprincipus. Virtualas macibu komponentes laika
studgjosie iepazistas ar nepiecieSamo teoretisko bazi, savukart fiziskas mobilitates laika iegiitas
zinasanas tiek nostiprinatas un pielietotas prakse - komandas tiek izstradati cigas roboti, izmantojot
3D printésanu, lazergrieSanu un elektronisko komponentu lodésanu. Studiju kurss veicina
inzeniertehniskas domasanas, komandas darba un problému risinaanas prasmju attistibu,
kulmingjot ar realam sacensibam, kuras studéjoSie demonstré savus izstradatos risinajumus.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un
prasmes

Studiju kursa mérkis ir attistit stud€joSo praktiskas iemanas un inzeniertehniskas kompetences
robotikas joma starptautiska komandas darba.

Studiju kursa uzdevumi:

- attistit izpratni par elektromotoru piedzinu un iegulto sistému programmeSanu;

- veidot prasmi projektet un realizét mehaniskas konstrukcijas, izmantojot 3D modeléSanu un
lazergriesanu;

- veicinat komandas darba un problému risina$anas prasmju attistibu starptautiska vidg.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Patstaviga darba ietvaros studgjosie veic attalinatos uzdevumus pirms fiziskas mobilitates: apgiist
teorétisko vielu par elektromotoru piedzinu, iegulto sistému programmésanu un 3D model&sanu,

ka arf izstrada grupas projekta sakotngjo konceptu. Patstavigais darbs ir integréts ar attalinatajam
lekcijam un sagatavo stud€josos klatienes nodarbibam.
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NepiecieSamas priekSzinasanas

Pamatzinasanas programmesana, elektronikas pamatos un matematika.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Ievads robotikas sist€émas un elektromotori. 4 4 0 0
Iegulto sistému programmesana. 4 6 0 0
Bezvadu komunikacija un sensori. 4 6 0 0
CAD modelé$ana un 3D modeléSanas pamati. 4 6 0 0
Dro§ibas instruktaZa un iekartu apmaciba. 4 0 0 0
Grupas projekts. 12 24 0 0
Kopa: 32 46 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéfana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

sist€émai.

Spgj izskaidrot elektromotoru piedzinas principus un izvéléties piemerotus komponentus robotikas

Grupas projekts.

Sp&j programm¢t iegultas sist€émas un realizét bezvadu komunikaciju starp iericém.

Grupas projekts.

Spgj projektet un izgatavot mehaniskas detalas, izmantojot CAD programmatiiru, 3D printéSanu un | Grupas projekts.
lazergrieSanu.
Sp&j komanda izstradat funkciongjosu robotu, ieveérojot tehniskas prasibas un drosibas normas. Grupas projekts.

Spgj izvertet izstradata robota darbibu un prezentet risinajumu starptautiska vide.

Grupas projekts.

Studiju rezultatu vértéSanas kritériji

Kritérijs

% no kopgja vertejuma

Grupas projekts

100

Kopa: 100




Studiju kursa planojums
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