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RTU studiju kurss "MaSinu un mehanismu dinamika un stipriba"

31000 Biivniecibas un masinzinibu fakultate

Visparéja informacija
Kods BMO0883
Nosaukums Masinu un mehanismu dinamika un stipriba

Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles

Atbildigais macibspeks

Janis Viba - Habilitétais doktors, Profesors

Macibspéks

Vitalijs Beresnevics - Doktors, Asociétais profesors

Apjoms dalas un kreditpunktos

1 dala, 15.0 kreditpunkti

Studiju kursa Tstenosanas valodas

LV, EN

Anotacija

Optimala sint€ze. Algoritmi. Sistému dinamikas analize. Parametru un vadibas optimizacija.
Nelinearu sistému dinamika. Stabilitates problémas. Stabilitates rezerve. Adaptivu sistému
radiSana. Elementu dinamiskas reakcijas un stipriba. Trieciena slodzes. NenoturoSas un liekas
saites. Sist€émas ar mainigu struktiiru.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un
prasmeés

Iepazistinat studentus ar masinu un mehanismu dinamikas un stipribas fundamentalajam
nostadném. Tam noliikam tiek risinati §adi uzdevumi:

1. Analiz&t masinu un mehanismu dinamikas un stipribas fundamentalas sakaribas.

2. lemacit studentiem masinu un mehanismu dinamikas un stipribas uzdevumu risinasanu ar
datorprogrammam.

3. Pilnveidot studgjoso zinasanas fizikas un mehanikas joma, kas saistitas ar vibro tehniku un vibro
masinam.

4. lemacit studentiem prasmi orient&ties tehnikas un masinbiives objektu aprékinu joma.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Kursa ietvaros studentiem javeic patstavigie darbi par $adam teémam:

1. Masinu un mehanismu dinamikas un stipribas uzdevumu risinasana ar MathCAD programmu.
2. Masinu un mehanismu dinamikas un stipribas uzdevumu modelé$ana ar Working Model.

3. Masinu elementu spéku apréekini ar programmu Solid Work.
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NepiecieSsamas priek$zina$anas

Matematika. Mehanika. Fizika.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Ievads un formul&jumi masinu un mehanismu dinamika un stipriba 16 0 0 0
Masinu un mehanismu teorijas galveno sadalu izklasts 16 0 0 0
Masinu un mehanismu modelé$ana ar datoru 16 0 0 0
Adaptivu masinu un mehanismu analize, optimizacija un sintéze 16 0 0 0
Plakanu mehanismu modelé$ana 16 0 0 0
Plakanu mehanismu stipribas analize 16 0 0 0
Vienkar$ako telpisko vibromasinu modeléSana un stipribas analize 16 0 0 0
Masinu un mehanismu dinamikas analize vibro tehnika 16 0 0 0
Vibrotehnikas izmanto$ana tehnologiskajos procesos 16 0 0 0
Masinu un mehanismu pilnas stipribas analize 16 0 0 0
Kopa: 160 0 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértésana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Kursa nobeiguma spés izvertét masinu un mehanismu dinamiku un stipribu dazadas formas.

Atbilstosi jautajumi laboratorijas darba.

Kursa nobeiguma spés sniegt piemerus par objektu stipribas stavokliem.

Atbilstosi jautajumi praktiskajos darbos.

Kursa nobeiguma spés analiz&t mehanismu un masinu stipribas iespéjas.

Atbilstosi jautajumi lekciju nobeiguma.

Kursa nobeiguma spés sava starpa atSkirt masinu dinamikas un stipribas uzdevumus.

Atbilstosi jautajumi kontroldarba.

Kursa nobeiguma spés formulét mehanikas objektu statikas, dinamikas un stipribas uzdevumus.

Atbilstosi jautajumi ieskaitg.

Kursa nobeiguma spés novértét inZeniermehanikas un masinbiives problémas.

Atbilstosi jautdjumi eksamena.

Studiju rezultatu vértéSanas kriteriji

Kriterijs

% no kopgja vertéjuma

Apmekl&jums un aktivitate

10




Kursa darbs 40
Eksamens 30
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat leskaite Eksam. Darbs
1. 15.0 80.0 80.0 0.0 *




