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Anotacija

Studiju kursa studenti tiek padzilinati iepazistinati ar konstrukciju dinamikas problémam un to
atrisinaSanas metodém, autotransporta Iidzeklu konstrukcijas shémam, apgiit konstrukciju
dinamikas model&Sanas tipiskus panémienus, Studenti iemacas analiz&t transportlidzeklu
progresivus konstruktivus mezglus (nelineara elastiga atsperu piekari) svarstibas iemesli,
konstrukcijas energijas disipacijas likumus. Izskatas konstrukcijas pamata mezglu projektésanas un
to optimizacijas metod€s, ka ari tehnisko izméginajumu mérki, metodes un aprikojumi.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un
prasmes

Studiju kursa mérkis ir padzilinat teorétiskas zinasanas transportlidzeklu dinamikam ipasibam,
konstrukijas projektésanas metodém un razoSanas tehnologijam, attistit prasmes analizét
konstrukecijas tehnisko stavokli.

Studiju kursa uzdevumi ir:

1. Sniegt zinasanas par transport masinu konstrukcijam un to dinamiska aprékina metodém,;

2. Sniegt padzilinatas zinaSanas par konstrukcijas optimalu projektgsanu

3. Sniegt padzilinatas zinasanas par konstrukcijas optimizaciju

4. Iemactt ar praktisko problému risinaanu saistito teoretisko jautajumu analizi.

5. Iemacit analiz&t konstrukcijas tehnisko stavokli.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Patstaviga uzdevumu risinasana praktiskajas nodarbibas saskana ar uzdevuma variantu un
metodiskajiem noradijumiem; sagatavosanas patstavigajam nodarbibam, to noform&sana un
aizstavesana; zinatniskas literatiiras un Interneta pieejamas informacijas apgtiSana un izmantoSana.
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NepiecieSamas priek§zinasanas

Bakalaura programma.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Punkta brivas svarstibas. Punkta uzspiestas svarstibas. 2 3 0 0
Praktiskd nodarbiba. Punkta svarstibas. 2 3 0 0
Mehaniskas sistémas ar divam brivibas pakapém svarstibas. Brivas un uzspiestas svarstibas, 2 3 0 0
neieverojot pretestibas spekus.
Praktiskd nodarbiba. Mehaniskas sistémas ar divam brivibas pakapém svarstibas. 2 4 0 0
Automobila dinamika. Elastigie elementi. Amortizatori. 2 3 0 0
Automobila dinamika. Piekares vadibas ierices un riepas. 2 3 0 0
Praktiska nodarbiba. Automobila dinamika. 2 3 0 0
Dinamiska automobila modelésanas uzdevuma visparg€ja nostadne. Automobila brivo svarstibu 2 6 0 0
vienkarSotais modelis.
Automobila modelis vispariga gadijuma. Uzspiestas svarstibas. 2 6 0 0
Praktiska nodarbiba. Automobila modelis vispariga gadijuma. 2 4 0 0
Automobila kopgjas longitudinalas un transversalas kustibas modelis. 2 6 0 0
Aprekinu shéma un divasu automobila svarstibu diferencialie vienadojumi. 2 3 0 0
Praktiskd nodarbiba. Automobila kustibas modelis. 2 3 0 0
Kniedéto kesonu statiskie un dinamiskie izméginajumi. Histerézes pie izlieces. 2 3 0 0
Fenomenologisks demferéSanas modelis kniedétos kesonos. 2 3 0 0




Histerézes cilpas veido$ana. Skeleta Iinijas kop€jais vienadojums.

Sakumslodzes linijas identifikacija.

Praktiska nodarbiba. Izkliedes likums

Sistémas sintéze ar uzdotu izkliedes likumu.

Varpstas verpes svarstibas.

Praktiska nodarbiba. Varpstas vérpes svarstibas.

Sparna vérpes svarstibu modeléSana.

Sijas lieces svarstibas. Sijas aprékinu shéma.

Praktiska nodarbiba.Sijas lieces svarstibas.

Sijas modelis ar diskrétam inerces un elastibas Tpasibam (Sarnira shéma).

Sijas lieces-verpes svarstibas.

Brivas sijas lieces - vérpes svarstibu Sarnira modelis.

Sarniru lieces stingruma koeficientu noteiks$ana.

Atsauksmes statistisko raksturojumu, atkartojamibas un bojajamibas noteikSana.
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Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vértéSanas metodes

Izprot svarstibu teorijas pamatlikumus un pamatjédzienus.

Majasdarbs. Seminari. Eksamens.

Prot veikt p&tijuma un svarstibu procesu modelé$anu ar dazadam metodém.

Praktiskais darbs. Eksamens.

Zina mehanisku sistému demferéSanas ipasibu apraksta apkopoto likumu.

Majasdarbs. Seminari. Eksamens.

Prot iegtit un pétit histérezes cilpu saskana ar energijas izkliedes eksperimentalo likumu.

Praktiskais darbs. Eksamens.

Prot izstradat gareniska@s un patvaligas automobila kustibas modelus.

Majasdarbs. Seminari. Eksamens.

Prot definét noslogojuma, noguruma bojajumu un konstrukeiju ilgmiizibas jédzienus.

Praktiskais darbs. Eksamens.

Studiju rezultatu vértéSanas Kritériji

Kritérijs

% no kopgja vertejuma

Praktiskie darbi

20

Majasdarbi

20

Seminari

40

Eksamens

20

Kopa:

100

Studiju kursa planojums

Dala KP Stundas

Parbaudijumi

Lekcijas Prakt d. Laborat

Ieskaite Eksam.

Darbs

1. 6.0 24.0 24.0 0.0
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