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RTU studiju kurss "Masinu dinamika un vadiba (magistriem)"

31000 Biivniecibas un masinzinibu fakultate

Visparéja informacija
Kods BMO0775
Nosaukums Maginu dinamika un vadiba (magistriem)

Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles

Atbildigais macibspeks

Janis Viba - Habilitétais doktors, Profesors

Macibspéks

Marina Cerpinska - Doktors, Prodekans (studiju joma)

Apjoms dalas un kreditpunktos

1 dala, 6.0 kreditpunkti

Studiju kursa Tstenosanas valodas

LV, EN

Anotacija

Studiju kursa studenti apskata mastnu, mehanismu un elektrisko iekartu dinamiku un vadibu. Lai
aprakstitu kustibas dinamiku, studenti tiek iepazistinati ar tipiskiem masinu izpildmehanismu un
piedzinas sisttmu matematiskiem modeliem, ka arT atkarto darbu ar matricam un skaitlosanas
datorprogrammam MathCAD un MatLAB Simulink. Automatiskas vadibas principi, algoritmi,
realizacijas metodes tiek apgfiti, apskatot ikdiena sastopamas iekartas un masinas, sakot ar
vienkarsam iekartam, tadas ka termostats, tidens rezervuars, beidzot ar sarezgitakam vadibas
sisttmam lidmasinai, elektrovilcienam un hibridauto.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetences un
prasmes

Studiju kursa mérkis ir iepazistinat studentus ar masinu dinamikas un vadibas fundamentalajam
nostadném.

Studiju kursa uzdevumi

1. Attistit studentu prasmes analizét dinamikas un vadibas fundamentalas sakaribas.

2. Iemacit studentiem masinu dinamikas uzdevumu risinasanu ar datorprogrammam.

3. Pilnveidot studgjoso zinasanas fizikas un mehanikas joma, kas saistitas ar vibro tehniku un vibro
masinam.

4. Iemacit studentiem prasmi orientéties tehnikas un masinbiives objektu aprékinu joma.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Studiju kursa ietvaros studentiem javeic patstavigais darbs no trim dalam, kas satur aprékinus p&c
parauga un rado$o dalu ar datorsimulaciju.

Literataira

Obligata/Obligatory:

Norman S Nise, Control systems engineering, Wiley, 2019.

C. Wuwei, Integrated Vehicle Dynamics and Control, John Wiley & Sons, 2016.
Papildu/Additional:

J. Viba, Vibrodinamisko masinu optimizacija un sintéze, Riga, "Zinatne", 1988. g., 252.1pp.

NepiecieSsamas priek$zina$anas

NepiecieSsamas priek$zinaSanas augstakaja matematika, mehanika, fizika.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Ievads masinu dinamika un vadiba. 10 10 0 0
Bloku diagrammas kontroles sistémam. 10 10 0 0
Elektromehanisku sistému model&sana ar datoru. 10 10 0 0
Parvades funkcijas. 10 10 0 0
Laplasa transformacijas, inversas Laplasa transformacijas. 10 10 0 0
Kontroles sistéma lidaparatam. 10 10 0 0
Kontroles sistéma vilciena pantografam ar 3 brivibas pakapém. 10 10 0 0
Gadijuma izpéte: Kontroles diagramma hibridauto. 10 10 0 0
Kopa: 80 80 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéfana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Spgj sastadit bloku diagrammu kontroles sistémai.

Patstavigais darbs (1/3).
Kriterijs: bloku diagramma sastadita korekti
un noforméta ar datoru.

Spé€j sastadit kontroles diagrammu sistémai ar zobratu parvadu.

Atkartojuma testi.

Spéj analizét mehanismu un masinu vadibas iespéjas.

Eksamens.

Spgj sava starpa atskirt masinu dinamikas un vadibas uzdevumus virzes un rotacijas sisttmam.

Patstavigais darbs (2/3).

Kritériji: sastadita bloku diagramma, parvades
funkcija uzrakstita pareizi, maksimals
vertéjums par grafiku.

Spé€j formulét mehanikas objektu vadibas uzdevumus.

Atkartojuma testi.




Spé&j noveértet hibridauto vadibas sistému.

Patstavigais darbs (3/3).
Kriteriji: sastadita bloku diagramma, parvades
funkcija uzrakstita pareizi, maksimals
vertéjums par grafiku.

Studiju rezultatu vertéSanas kriteriji

Kritérijs % no kopgja vertejuma
Atkartojuma testi 10
Patstavigais darbs 60
Eksamens 30
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
1. 6.0 32.0 16.0 16.0 *




