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Anotacija

Studiju kursa tiek izskaidrots mehatronikas jedziens, vienkarsa veida izskatitas mehatronisku
sistému galvenas sastavdalas: informacijas ievada elementi, t.i. sensori un cilvéka — masinas
interfeisa elementi, elektriskas, pneimatiskas un hidrauliskas piedzinas elementi, precizas
mehanikas tipveida elementi, ka arT informacijas apstrades elementi. Papildus tam tiek apgiiti
automatiski funkciongjosu sistemu darbibas algoritma apraksta pan€mieni un vadibas programmu
izstrades pamati ar vizualas programmésanas metodi. Salidzinosi vienkar§am sistémam tiek
izskatiti piedzinas elementu tradicionalas un datoriz&tas izveéles un aprékina pamati, atsevisku
sistému vai to daju darbibas modelésana, izpétiti mehatronisku sist€ému paraugi no dazadam
pielietojuma jomam.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetence€s un
prasmes

Studiju kursa mérkis ir nodro$inat pietieckamu kompetenci mehatronikas joma, lai studentiem
attistitu sp&jas radit jaunu ideju un paplasinatu iesp&jas nakotné ka vispusigi izglitotiem
industrialajiem dizaineriem ieklauties mehatronisku izstradajumu projektétaju grupas.

Studiju kursa galvenie uzdevumi ir:

1. Sniegt vispargjas zinaSanas un izpratni par mehatronisku un tam tuvu sistému strukturalu
uzbiivi, to vadibas pamatprincipiem un $adu sistému atseviskiem elementiem.

2. Izveidot studgjosajiem prasmi, atkariba no projekt&jama izstradajuma sarezgitibas pakapes,
konceptuala vai detalizeta limeni izvéleties tehniski, ekonomiski un citadi pamatotus informacijas
ievadelementus, piedzinas un vadibas ierices, ka arT prasmi izstradat sist€mas struktiiru kopuma.
3. Sniegt prasmes automatiski funkciongjosu iekartu vadibas algoritma aprakstos un vienkar$ako
programmesanu panémienos.

4. Iepazistinat ar mehatronisku izstradajumu attistibas tendencém.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Patstavigais darbs arpus kontaktstundu laika tiek veltits, lai sagatavotos planoto laboratorijas un
citu praktisko darbu izpildei un So darbu rezultatu apkoposanai un noformésanai péc to izpildes.
Papildus tam, no rekomendgtajiem informacijas avotiem javeic padzilinatas studijas par
atseviskam témam. Patstavigajam darbam arpus kontakstundu laika papildus formulé&ti nelieli,
individuali izpildami uzdevumi ar p&tniecibas elementiem, kas lauj sasaistit Saja studiju kursa
apgiitas zinaSanas ar tam, kas iegiitas studiju kursa ,,Rlipniecisko raZzojumu projektésana” u.c.
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NepiecieSamas priekszinasanas

Pamatzinasanas elektriba un magnétisma, kas iegiitas visparizglitojosaja skola un augstskolas
fizikas studiju kursa, nelielas priekSzinasanas masinu un mehanismu projektgsana, to izplatitako
elementu pamatfunkciju parzinasana.

Studiju kursa saturs

Saturs

Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas

Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs

Mehatronikas definicijas, mehatronisku un tiem tuvu izstradajumu struktiirshémas. 2 2 0 0




leskats lidzstravas un mainstravas elektriskajas kédés 4 4 0 0
MeEriSanas sistému pamatprincipi un pamatjédzieni. 2 2 0 0
Sensoru darbibas fizikalie principi. 2 2 0 0
Merkédes, signalu pastiprinataji un parveidotaji. 4 4 0 0
Neelektrisku lielumu mériSanas metodes. 4 4 0 0
Tuvinajuma sensori. 4 4 0 0
Cilvéka — maSinas interfeisa elementi. 4 4 0 0
Aktuatoru jédziens, to Ipasibu salidzinajums, masinu un aparatu piedzinas sistému strukttirshémas 4 4 0 0
Pneimatiskas un hidrauliskas piedzinas elementi un sistémas. 5 5 0 0
Elektriskas piedzinas elementi un sist€émas. 5 5 0 0
Piedzinu jaudas un citu spéka raksturlielumu aprékins, ieskats piedzinas sistému datormodelésana. 4 4 0 0
Mehaniskie parvadi, bremzes, sajligi un citas mehaniskas komponentes mehatronisku izstradajumu 6 6 0 0
piedzinas, modernas tendences masinu un aparatu mehanika.
Automatiskas vadibas pamatprincipi. 4 4 0 0
Logikas algebras pamati. 2 2 0 0
Ciparu elektronikas elementi ,cietas logikas” sisttmam. 4 4 0 0
Programmegjamo sistému komponentes, mikroprocesori, mikrokontrolleri, programmgjamie 6 6 0 0
kontrolleri (PLC).
Mehatronisku sistému darbibas algoritma apraksta pan@mieni un vadibas programmas izstrades 6 6 0 0
pamati.
Mehatronisku sistému paraugu apskats. 4 4 0 0
Studiju kursa sasniegto rezultatu prezentacija, secinajumi. 2 2 0 0
Eksamens. 2 2 0 0
Kopa: 80 80 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Spgj formulét svarigakos terminus un definicijas par mehatroniskam sistemam.

Parbaudes veidi: kontroldarbs, eksamens.
Kritériji: spgj konkrétu izstradajumu
paraugiem, lietojot pareizus terminus, uzradit
un aprakstit pazimes, kas lauj tos pieskaitit
mehatronikas jomai.

Spgj izskaidrot un aprakstit mehatronisku sistému strukturalo sastavdalu pamatfunkcijas gan visai
sistémai kopuma, gan atseviskiem tas elementiem.

Parbaudes veidi: kontroldarbs, eksamens.
Kritériji: Spgj struktirshému forma attelot
eksist€josu mehatronisku izstradajumu uzbtvi
un aprakstit atsevisku shémas elementu
pamatfunkcijas.

VienkarSos uzdevumos spgj praktiski rikoties ar sensoriem aktuatoriem un vadibas iericém.

Parbaudes veidi: laboratorijas darbi.
Kritériji: sp&j no laboratorija pieejamiem
elementiem atbilstosi uzdevumam izveidot
elektropneimatiskus vai elektromehaniskus,
automatiski funkciongjosus macibu maketus
ar diskrétu darbibas principu.

Vienkarsos uzdevumos spgj tehniski pamatoti, balstoties uz aprékiniem un/vai simulaciju
rezultatiem izvEleties izstradajumu piedzinas elementus.

Parbaudes veidi: laboratorijas darbs,
patstavigais darbs, eksamens.

Kriteriji: balstoties uz ieprieksgjiem
aprékiniem, un izmantojot apgiitas piedzinas
elementu izv€les, aprékinu un simulacijas
programmatiiras, Sp&j pamatoti izvel&ties
piedzinas elementus vienkar§am iekartam.

Spgj kinematisko u.c. sheému veida att€lot mehatronisku iekartu mehanisko uzbiivi, parzina
modernas tendences $aja joma.

Parbaudes veidi: laboratorijas darbs,
kontroldarbs, eksamens.

Kriteriji: pec iekartu rasgjumiem, vai to
konstrukcijas daba, spgj attélot to mehanisko
uzbtvi kinematisko shému forma, parzina
modernas tendences mehanismu uzbave.

Vispargjos vilcienos spgj izstradat mehatronisku vai tam tuvu sistému struktiirshémas, salidzinosi
vienkarSiem izstradajumiem aprakstit to darbibas algoritmus un izveidot vadibas programmu.

Parbaudes veidi: laboratorijas darbs,
patstavigais darbs.

Kritériji: sp&j shému limenT pasa formuléta un
konceptuala Iiment risinama uzdevuma,
izstradat vienkarSa mehatroniska izstradajuma
struktiiru, aprakstit ta darbibas algoritmu un
sastadit vadibas programmu ar vizualas
programmeésanas lidzekliem

Studiju rezultatu vértésanas kritériji

Kritérijs % no kopgja vertejuma
Patstavigie darbi 15
Laboratorijas darbi 35
Kontroldarbi 10
Eksamens 40

Kopa: 100




Studiju kursa planojums

Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
1. 6.0 60.0 0.0 20.0 *




