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Anotacija

Masinu mehanisko sistému analizes vieta izstradajamos projektos. Statikas, kinematikas un
dinamikas aprékini un to specifika. Realo konstrukciju aprakstiSana ar matematiskajiem modeliem
un identifikacijas probléma. Mehanismu dinamikas analizes pamati. Mastnu mehanisko sistemu
konstrugsanas un analizes universalo pakesu vispargjs apskats (Imita, Working Model,
Microstation, Autocad uc.).

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetences un
prasmes

Dinamikas aprékinu problému un matematisko pamatu sistematiska apguve, automatiz&to aprékinu
(CAE) teorgtisko koncepciju sapratne un praktiska CAE programmatiru pielietoSanas prasmju
apguve projekt&jot plasa spektra masSinu mehaniskas sistémas.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Katrs students patstavigi veic praktiskos vingrinajumus un izstrada kursa darbu. Kursa darba
pamatuzdevums paredz masinbiives objekta mehaniskas dalas 3D aprékinu modelu radiSanu un
dinamisko aprékinu veik§anu ar CAE programmatiiru un iegiito rezultatu interpretaciju.
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Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
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stundas darbs stundas darbs

Masiu mehanisko sistému analizes vieta izstradajamos projektos. Mehanisko sistému svarstibu 3 3 0 0

aprékinu programma Imita.

Universalo datorizétas analizes programmu (CAE) apskats (Adams, Simulia, SolidWorks Motion, 3 3 0 0

Imita, Working Model u.c.).

Mehanisko sisteému kustibas diferencialvienadojumu pieraksts matricu forma. Linearie dinamiku 3 3 0 0

apraksto$ie modeli, to piel

Kos1 uzdevums linearo diferencialvienadojumu gadijuma un ta atrisinajuma analitiskais izvedums 6 6 0 0

svarstibu sistémam ar dau

Linearo diferencialvienadojumu sistémas atrisindjuma iegiiSana uzspiesto svarstibu gadijuma (tie$a 3 3 0 0

metode, komplekso ampl

Mehanisko sistému statikas, kinematikas un dinamikas aprékini un to specifika. Programmu Adams 3 3 0 0

un SolidWorks Motion iesp&jas

Nelinearas programmésanas uzdevums un optimizacijas datorprogrammas. Automobila speka 3 3 0 0

agregata telpiskais modelis, ta piekares optimizacija.

Ipasvertibu probléma sistémam ar neklasisko disipacijas sadalfjumu, Tpasvertibu fizikala biitiba 3 3 0 0

mehanisko sist€ému analiz

ADAMS model&sanas sist€mas struktiira un risinamo uzdevumu loks 6 6 0 0

Optimalo risinajumu mekl&Sana, izmantojot eksperimentu plano$anas metodiku. 3 3 0 0

Datoreksperimenti un ADAMS/Insight 0 0




Stohastiskas globalas optimizacijas metodes. Tabu mekléSana, modeléta atlaidinasana, genétiskie 3 3 0 0

algoritmi.

Optimizacijas programmu apskats (Visual Doc, EDAOpt) 3 3 0 0

Atbildes virsmu metodes lietoSana ADAMS/Insight un EDAOpt vides 0 0

Redlu mehanisko sistému dinamiskas uzvedibas aprakstiSana ar matematiskajiem modeliem, 3 3 0 0

identifikacijas probléma

Liela atruma triecienu aprékinu metodes. Hidrokodi. 3 3 0 0
Kopa: 60 60 0 0

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Studentam ar programmu SolidWorks Motion un ADAMS palidzibu jamak veidot masinbiives
objektu virtualie 3D aprékinu modeli un veikt kinematikas un dinamikas aprékinus.

Atbilstosi modeli un aprékinu rezultati
praktiskajos darbos un individualaja kursa
darba, ka ar1 studenta atbildes uz zinasanu
parbaudes testa jautajumiem.

Studentam japarzina ar CAE risinamo problému matematiskos pamatus un to risinasanas
pamatmetodes, automatiz&tas projektéSanas pamatkoncepcijas un praktiski jamak ar CAE
programmatiiras palidzibu veikt masinu mehanisko sistému dinamikas aprékinus.

Atbilstosi jautajumi eksamena.

Papildus tiek ievertéta kursa darba izpildes
kvalitate un nodoSanas termini, lekciju un
praktisko darbu apmekl&juma regularitate,
piedaliSanas Studentu zinatniskaja
konferencg.

Studiju rezultatu vértéSanas kritériji

Kriterijs % no kopgja vertejuma
Apmekl&jums un aktivitate 10
Praktisko darbu izpilde 20
Kursa darbs 30
Eksamens 40
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat leskaite Eksam. Darbs
1. 5.0 20.0 40.0 0.0 *




