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Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles

Atbildigais macibspeks

Vladislavs Jevstignejevs - Doktors, Asociétais profesors
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Renars Vitols - Pasniedzgjs

Ivans Grinevics - Doktors, Viesdocents

Olga Kononova - Doktors, Asociétais profesors
Tatjana Novohatska - Doktors, P&tnieks

Dairis Rihards Irbe - Zinatniskais asistents

Apjoms dalas un kreditpunktos

2 dalas, 8.0 kreditpunkti

Studiju kursa Tstenosanas valodas

LV, EN

Anotacija

Studenti iegilist vispargjas zinaSanas par teorétiskas mehanikas pamatnostadném (tadam ka
materialie objekti, matematiskie modeli, mehaniska kustiba, telpa, laiks, mehaniska mijiedarbiba,
speku sisteémas) un papildus tam giist ieskatu par teorgtiskas mehanikas pielietojumu masinzinibas.
Ar Nutona mehanikas pamatlikumu palidzibu tiek risinati statikas un dinamikas uzdevumi. Studiju
kursa ietvaros tiek pielietotas skaitloSanas datorprogrammas (Solidworks un augstas veiktspgjas
skaitloSanas platforma) sarezgitu un laikietilpigu fizikalu sistému inZeniermodel&$anai un
mehanisko Tpasibu simulacijai, sasaistot teoriju ar misdienigam aprékina metodém. Studiju kursa
stud&josie apgiist Eiropas iedzivotaju digitalas kompetences ietvaram (DigComp) atbilstosas
augstako Itmenu digitalas prasmes. Studiju kurss ir pielagots kombingto studiju metodikai, un
ietver asinhronas un sinhronas studiju aktivitates, ka arT nepiecie$amos atbalsta materialus studiju
asinhronam aktivitatem.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetence€s un

prasmes

Studiju kursa mérkis ir veidot stud&joSo izpratni par teorétiskas mehanikas likumsakaribam un
attistit prasmi abstrah&ties no realas vides objektiem, lai izveidotu matematiskos modelus.

Studiju kursa uzdevumi:

- sniegt piem&rus sarezgitu realu mehanisko sistému digitalajiem modeliem, atfistit studentu spgju
prognozet sarezgitu realu mehanisko sistému darbibu un izstradat rekomendacijas tas uzlabo$anai,
veicot analitiskos aprékinus un izstradajot sisteémas digitalo modeli izmantojot datorprogrammu
SolidWorks un augstas veiktsp&jas skaitloSanas platformu;

- demonstréjot matematisko modelu izmantoSanas piemerus, attistit studentu prasmi veidot realu
objektu aprékinu diagrammas;

- attistit studentu iemanas identificét un aprékinat balstu reakcijas, lai sisteéma bitu lidzsvara;

- attistit studentu prasmi analiz€t mehanismu un iekartu parvadu uzbtivi un darbibu;

- iepazistinat studentus ar mehanikas formulam un attistit prasmi izv€léties piemérotu formulu
konkréta uzdevuma risinasanai.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Studiju kursa ietvaros studenti patstavigi gatavojas atkartojuma testiem, kuri tick organizgti
regulari, pec katras t€mas apguves. Studiju kursa ietvaros tiek lietota augstas veiktspgjas
skaitlo$anas platforma, lai students iemacitos sareZzgitus un laikietilpigus uzdevumus paveikt atrak.
Tam atveletas divas nodarbibas, kuru laika studenti patstavigi risina uzdoto uzdevumu SolidWorks
vid€ sasaistita ar augstas veiktsp&jas skaitloSanas platformu.

Literataira

Obligata/Obligatory:

1. R.C. Hibbeler. Engineering mechanics: Statics and dynamics, 14th edition, Pearson Educacion,
2016.

2. I.Talpasanu, Mechanics of mechanisms and machines, CRC Press, 2019

3. 0. Kepe, J. Viba, Teorétiska mehanika, Riga, Zvaigzne, 1982.g., 577. lpp.

Papildu/Additional:

1. A. P. Roberts, Statics and dynamics with background mathematics, Cambridge University Press,
2003.

NepiecieSamas priekSzinasanas

Augstaka matematika, fizika.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Ievads. 4 0 1 3
Aksiomas. 4 0 1 3
Balsti. 4 4 1 7
Saejosu speku sistéma. 4 4 1 7
Izkliedétu speku sistéma plakngé. 4 8 2 10
Kermenu lidzsvars. 4 8 2 10
Saejosi speki telpa. 4 8 2 10
1zklied@ti speki telpa. 4 6 1 9
Ievads kinematika un dinamika. 6 6 2 10




Punkta kinematika un dinamika. Kermena virzes kustiba. 6 8 2 12
Kermena rotacijas kinematika un dinamika. 8 9 2 18
Komplanas kustibas kinétika. 8 8 2 20
Sferiskas un visparigas kustibas kinétika. 8 6 4 12
Kinetostatika. 8 6 2 14
Dinamikas visparigais vienadojums. 8 6 3 11
Mehaniskas sistémas kustibas specialie gadijumi. 8 6 4 12
Sarezgitu fizikalu sistému inzeniermodelé$ana, mehanisko Ipasibu simulacija lietojot SolidWorks un 16 12 7 6
augstas veiktsp&jas skaitloSanas platformu.

Kopa: 108 105 39 174

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Sp&j prognozet sarezgitu realu mehanisko sistému darbibu un izstradat rekomendacijas tas
uzlabos§anai, veicot analitiskos aprékinus un izstradajot sist€mas digitalo modeli SolidWorks vidé
(DigComp 7. limenis).

Parbaudes darbs.

Spgj identificét matematiska modela diagrammas realus objektus un izveidot realu objektu aprekinu
diagrammas.

Parbaudes darbs un eksamens.

Spé€j identificét un aprékinat balstu reakcijas, lai sistéma biitu Iidzsvara.

Parbaudes darbs un eksamens.

Spéj analizét mehanismu un iekartu parvadu uzbiivi un darbibu.

Parbaudes darbs un eksamens.

Spg&j nosaukt un raksturot mehanikas formulas, izv€loties piemérotu formulu konkréta uzdevuma
risinasanai.

Parbaudes darbs un eksamens.

Studiju rezultatu vérteSanas kritériji

Kriterijs % no kopgja vertejuma
Parbaudes darbi 80
Eksamens 1,2 20
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
. 3.0 20.0 20.0 0.0 *
2. 5.0 44.0 24.0 0.0 *




