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Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles

Atbildigais macibspeks

Miroslavs Malisko - Lektors

Apjoms dalas un kreditpunktos

1 dala, 1.5 kreditpunkti

Studiju kursa istenoSanas valodas

LV, EN

Anotacija

Studiju darba studgjosie izveido divu kuga mehanismu vadibas sistémas algoritmus ar Crouzet
Millenium M3 programmatiiru priek§ PLC, veic kuga mehanismu vadibas sist€émas algoritma
simulaciju un apraksta vadibas sist€mas algoritmu.

Nepilna laika studijas neklatieng tiek organizétas péc individuali izstradata studiju plana.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetencés un
prasmes

Studiju darba mérkis izveidot divu kuga mehanismu vadibas sistémas algoritmus ar Crouzet
Millenium M3 programmatiiru priek§ PLC, veikt kuga mehanismu vadibas sistémas algoritma
simulaciju un aprakstit vadibas sist€émas algoritmu.

Studiju darba uzdevumi ir attistit prasmes:

1. Izveidot divu kuga mehanismu vadibas sisteémas algoritmus ar Crouzet Millenium M3
programmatiiru priek§ PLC.

2. Veikt kuga mehanismu vadibas sist€émas algoritma simulaciju.

3. Aprakstit vadibas sisteémas algoritmu.

4. Definét secinajumus un sniegt priek$likumus.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Studiju darbs visa semestra laika balstits uz izsniegto individualo studiju darba uzdevumu, kura
doti realai projektesanas situacijai atbilstosi sakuma nosacTjumi un prasibas. Projektesanas
visparigie jautajumi secigi tiek iztirzati praktiskajas nodarbibas, péc ka students patstavigi veic
atbilstoso darbu dalu, balstoties uz saviem uzdevuma datiem un izmantojot studiju kursa
projektésanai paredzgto literatiiru. Visa projektésanas gaita students konsultgjas ar macibspeku un
saskano darba rezultatus.
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NepiecieSamas priekSzinasanas

Vidusskolas zinasanas matematika, fizika, elektrotehnikas teorétiskie pamati.

Studiju kursa saturs
Saturs Pilna un nepilna laika Nepilna laika
klatienes studijas neklatienes studijas
Kontakt | Patstav. | Kontakt | Patstav.
stundas darbs stundas darbs
Studiju darbs 16 24 16 24
Kopa: 16 24 16 24

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertéSanas metodes

Zinasanas:

- sp&j paradit zinaSanas par kontroles méraparatiiru, signalizacijas un parraudzibas sisttmam, kugu
propulsijas un paligmehanismu automatiskas vadibas sisttémam, kuga energosistému un
paligmehanismu vadibas sistemu sagatavoSanu darbibai;

- sp&j paradit zinaSanas par kuga propulsijas sisttmu un paligmehanismu vadibas sistému apkalpi un

remontu.

Metodes: studiju darbs (valoda un tehniskais
noform&jums, saturs, secindjumi un
priekslikumi) un ta aizstavésana. Vertésanas
krit@riji: sp&j paradit zinaSanas par kontroles
meraparatiiru, signalizacijas un parraudzibas
sistémam, kugu propulsijas un
paligmehanismu automatiskas vadibas
sistémam, kuga energosistému un
paligmehanismu vadibas sistému
sagatavoSanu darbibai, ka arT kuga propulsijas
sistému un paligmehanismu vadibas sistému
apkalpi un remontu.




Prasmes:

- spgj izveidot mehanismu vadibas sist€émas algoritmu ar Crouzet Milenium M3 programmatiiru;
- spgj izveidot mehanismu vadibas sistémas algoritmu ar PLC.

Metodes: studiju darbs (valoda un tehniskais
noform&jums, saturs, secinajumi un
priekslikumi) un ta aizstavésana.

Vertesanas kriteriji: spej patstavigi praktiski
izveidot mehanismu vadibas sistemas
algoritmu ar Crouzet Milennium M3
programmatiiru un PLC.

Kompetences:

- spgj izmantot giitas zinasanas nepiecieSamo algoritmu izveidg;
- sp&j kritiski novertét rezultatus un pamatoti piepemt Iémumu par talako ricibu.

Metodes: studiju darbs (valoda un tehniskais
noform&jums, saturs, secinajumi un
priekslikumi) un ta aizstavésana.

Vertesanas kriteriji: spgj patstavigi formulet
un kritiski interpretét iegtitos analizes
rezultatus, tai sk., piepemt pamatotus
lémumus.

Studiju rezultatu vérteSanas kritériji

Kriterijs % no kopgja vertéjuma
Darba valoda un tehniskais noform&jums 10
Saturs: izklasta logika, teorija un prakse 50
Secindjumi un prieks§likumi 10
Studiju darba aizstavéSana 30
Kopa: 100
Studiju kursa planojums
Dala KP Stundas Parbaudijumi
Lekcijas Prakt d. Laborat Ieskaite Eksam. Darbs
1. 1.5 0.5 0.5 0.0 *




