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Visparéja informacija
Kods DDI703
Nosaukums Intelektualie un adaptivie roboti

Studiju kursa statuss programma

Obligatais/Ierobezotas izveles

Atbildigais macibspeks

Zigurds Markovi€s - Habilitétais doktors, Studiju procesu specialists

Apjoms dalas un kreditpunktos

1 dala, 4.5 kreditpunkti

Studiju kursa istenoSanas valodas

LV

Anotacija

Kursa sakuma tiek apskatitas robotu paaudzes - programmeéjamie, adaptivie un intelektualie roboti,
uzsvaru liekot uz vadibas sist€ému struktiiru dazadibu. Izvérsti apskatita adaptivas vadibas biitiba,
priekSrocibas un pielietojums. Intelektualo robotu sadala tiek apskatiti robotu maksliga intelekta
pamatjedzieni, maksliga intelekta sistému funkcijas un arhitektiira, lemSanas procesa
pamatnostadnes un lemsanas koki.

Kursa praktiskaja dala tiek apgiita produkciju likumu, freimu, nestrikto kopu un lingvistisko
mainigo biitiba un piclietojums intelektualajos robotos.

Merkis un uzdevumi, izteikti kompetences un
prasmes

Studiju mérki ir sekojosi:

-izprast robotu vadibas sistému paaudzes, attistibu un perspektivas.

- apgiit adaptivas vadibas pamatnostadnes un atskiribu no programmejamas.

- izprast Intelektualas vadibas biitibu, veidojot vadibas struktiirshémas.

- izprast lemSanas prosesa un lemsanas teorijas pamatnostadnes, prast pielietot realos piem&ros
-apgiit Izpliduso kopu teorijas un lingvistisko mainigo biitibu, prast pielietot robotu vadiba.

Patstavigais darbs, ta organizacija un uzdevumi

Majas darbu izstrade ar rezultatu prezentaciju auditorija.
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NepiecieSamas priek§zinasanas

Robottehnika, Maksligais intelekts.
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Pilna un nepilna laika
klatienes studijas
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neklatienes studijas

Kontakt | Patstav.
stundas darbs

Patstav.
darbs

Kontakt
stundas

1. Otras un tre$as paaudzes robotu patnibas.

2 0 0

2.Adaptivas un intelektualas vadibas biitiba.

3.0tras un tre$as paaudzes robotu pielietojumu sfera

4.Vadibas sistému struktiirshémas.

5.Uzvedibas planoSana dazadu paaudzu robotos

6.LemsSanu teorijas pamatnostadnes robotika

7.Lemsanas koku veido$ana un pielietojums

8.Produkcijas likumu pielietojums Iémuma pienemsana

9.Freimu struktiiru pielietojums lémuma piepemsana

10.Nestrikto kopu pamatnostadnes

11.Lingvistisko mainigo biitiba un pielietojums

12 Nestriktie skaitli, darbibas ar tiem

13.Robota darbiba daudzdimensiala vidé

14.Uzdevuma realizacija nestrikta vidé

15.Uzdevuma realizacija parasta vide

16.Robota lingvistiskas vadibas pieméri
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Kopa:

Sasniedzamie studiju rezultati un to vértéSana

Sasniedzamie studiju rezultati

Rezultatu vertésanas metodes

Spgj diferencét robotu vadibas veidus (programméta, adaptiva, intelektuala)

Pozitivs vértejums teorétiska eksamena
atbilstoSos jautdjumos, pozitivs praktisko
majas darbu vértéjums




Spgj pielietot adaptivas metodes robotu vadiba

Pozitivs vert&jums teorétiska eksamena
atbilstoSos jautajumos, pozitivs praktisko
majas darbu vértéjums

Spgj pielietot maksliga intelekta metodes robotu vadiba

Pozitivs vert&jums teorctiska eksamena
atbilstoSos jautajumos, pozitivs praktisko
majas darbu vértéjums

freimu struktiiras)

Spgj pielietot lemsanas kartulas saistiba ar zinasanu strukturizacijas veidiem (produkciju likumi,

Pozitivs vértejums teorétiska eksamena
atbilstoSos jautajumos, pozitivs praktisko
majas darbu vértéjums

Spgj pielietot izpliduso kopu teoriju un lingvistiskos mainigos robotu vadiba

Pozitivs vertejums teoretiska eksamena
atbilstoSos jautajumos, pozitivs praktisko
majas darbu vertéjums

Spgj realizet intelektualo lemSanas procesu

Pozitivs vertejums teorctiska eksamena
atbilsto$os jautajumos, pozitivs praktisko
majas darbu vért&jums
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