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Anotācija Mobilo objektu globālās vietas lokalizācijas sistēmas. Satelītu sistēmas NAVSTAR un
GLONASS. Fāzu sistēma OMEGA. Globālās sakaru sistēmas. Elektroniskās kartes. Koordinātu
sistēmas. WGS 84 koordinātu sistēma. Koordinātu aprēķināšanas algoritmi.

Mērķis un uzdevumi, izteikti kompetencēs un
prasmēs

Apgūt teorētiskās zināšanas, lai:
spētu raksturot elektroniskās vadības sistēmas un orientētos transporta globālo vadības ierīču
darbības principos;
spētu analizēt gaisa kuģu vadības ierīču darbu;
lai kompetenti raksturotu gaisa kuģa  globālo vadības ierīču darbu;
prastu analizēt vadības ierīču algoritmus. Laboratorijas darbos prast pēc uzdotiem parametriem
izveidot globālās vadības sistēmas shēmu.

Patstāvīgais darbs, tā organizācija un uzdevumi Studiju procesā tiek apgūts papildmateriāls par dažādu transporta vadības ierīču un sistēmu darba
principiem, uzbūvi, parametriem, pielietošanas īpatnībām pēc papildus literatūras. Pārbaude
ieskaites un laboratorijas darbu laikā.
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Mobilo objektu globālās vietas lokalizācijas sistēmas. 6 0 0 0

Fāzu sistēma OMEGA. 4 0 0 0

Globālās satelītu sistēmas 6 0 0 0

Inercialā navigācijas sistēma 6 0 0 0

 Koordinātu sistēmas. WGS 84 koordinātu sistēma. 6 0 0 0

 Koordinātu pārveidosana. Elektroniskās kartes. 4 0 0 0

Kopā: 32 0 0 0

Sasniedzamie studiju rezultāti Rezultātu vērtēšanas metodes

Spēj ar radioelektronisko līdzekļu palīdzību noteikt gaisa kuģa atrašanās vietu Laboratorijas darbi, ieskaite. Orientējas
elektronisko sistēmu darbības principos.

Spēj analizēt transporta līdzekļu vadības algoritmus Laboratorijas darbi, ieskaite. Orientējas
elektronisko vadības sistēmu darba
algoritmos.

Spēj noteikt vadības sistēmu kļūdas Laboratorijas darbi, ieskaite. Orientējas
elektronisko vadības sistēmu parametros.

Spēj pārveidot noteikto transporta līdzekļa vietu dažādās koordinātu sistēmās Laboratorijas darbi, ieskaite. Var atrisināt
koordinātu pārveidošanas uzdevumus.
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